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1. Gamintojas

Gamintojas: TEDISEL IBERICA S.L.

Adresas: C/ Sant Lluc, 69-81. 08918 - Badalona (Barselona) ISPANIJA
Tel.

Faksas +34 933 984 547

tedisel@tedisel.com

www.tediselmedical.com

wl

2. Saugos informacija

Svarbios pastabos Siose naudojimo instrukcijose pazymétos grafiniais simboliais ir jspéjamaisiais

Zodziais.
2.1. Jspéjimai apie suzalojimo pavojy

|spéjamieji ZodZiai, tokie kaip PAVOJUS, |SPEJIMAS arba ATSARGUMAS, apibidina suZalojimo pavojaus

laipsnj. Jvairas trikampiai simboliai vizualiai pabréZia pavojaus laipsnj.

. Nurodo potencialiai pavojingg situacijg, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali
|SPEJIMAS

sukelti mirtj ar sunky suzalojima.

Nurodo potencialy pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti nedidelj
ATSARGIAI

ar lengva suzalojima.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Reiskia tiesioginj pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti mirtj ar
PAVOJUS
sunky suzalojima.

2.2. |spéjimai apie Zalos rizikg
|spéjamasis 7odis ,,JSPEJIMAS” apibidina materialinés 7alos rizikos laipsnj. Trikampis simbolis vizualiai

pabrézia pavojaus laipsnj.

PavirSiaus paZeidimai: jspéja apie pavirSiaus pazeidimus, kuriuos gali
sukelti netinkami valymo ir dezinfekavimo priemonés.

. Reiskia potencialy pavojuy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sugadinti
C ISPEJIMAS s p Y pavojy J g g g
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2.3. Papildomi simboliai, naudojami saugos instrukcijose

Gaisro pavojus

Sprogimo pavojus Ispéja apie sprogiy dujy misiniy uzsidegima.

Ispéja apie elektros smigius, kurie gali sukelti rimtus suzalojimus
Elektros pavojus
ar net mirt;j.

Krito pavojus Stogo atraminés sistemos gedimas.

Susiddrimo pavojus

L dd

2.4. Papildoma informacija

— PASTABA pateikia papildomg informacijq ir naudingus patarimus, kaip saugiai ir efektyviai

naudoti prietaisa.

2.5. Tinkamas deguonies naudojimas.

2.5.1. Deguonies sprogimas

Deguonis tampa sprogi medziaga, kai susiliecia su aliejais, riebalais ir tepalais.

Suspaustas deguonis kelia sprogimo pavojy:

e |sitikinkite, kad deguonies ir dujy iSleidimo angos yra be aliejy, riebaly ir tepaly!

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

¢ Nenaudokite valymo priemoniy, kuriy sudétyje yra aliejaus, riebaly ar tepaly.

2.5.2. Gaisro pavojus

A PAVOJUS I[Ssiskiriantis deguonis yra degus.

e Dirbant su deguonimi draudziama naudoti atvirg ugnj, jkaitintus daiktus ar atvirg Sviesg!

e Nertkyti!
2.6. Paciento aplinka

Paveikslélyje pateikti matmenys iliustruoja minimalig paciento aplinka neapribotoje erdvéje pagal IEC
60601-1.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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1 Maziausias PACIENTO APLINKA
2.7. Derinimas su kity gamintojy produktais.

Pakabinimo sistema yra sujungta su aptarnavimo galvute. Siekiant iSvengti pavojingy perkrovy, kurios
gali sugadinti arba sugadinti aptarnavimo galvute ir pakabinimo sistemg, batina laikytis nurodytos

maksimalios apkrovos.

[ Ny
Zr. Sio vadovo 6.7 skyriy.

Maitinimo paketai, skirti galutiniams jrenginiams maitinti, turi uztikrinti elektrine izoliacijg ir dvi

apsaugos priemones pagal IEC 60601-1.

— Uz visos sistemos patvirtinimg atsako jrenginj eksploatuojanti Salis. Prireikus turi bati

atlikta atitikties vertinimo procedira ir pateikta atitikties deklaracija pagal Medicinos

prietaisy reglamento (ES) 2017/745 22 straipsn;.
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!! Perskaitykite iSorinio gamintojo pateiktas naudojimo instrukcijas, kad gautumeéte

informacija, reikalingg galutiniam jrenginiui naudoti.

3. Pavojai

3.1. riy dujy sprogimas

.é Deguonis tampa sprogi medZiaga, kai susiliecia su aliejais, tepalais ir lubrikantais.

Kai medicininés dujos susiliecia su ore esanciu deguonimi, jos gali sudaryti sprogig arba labai degig dujy
misinj. Jranga netinka naudoti aplinkoje, kurioje yra degiy anestetiky misiniy su didelémis deguonies

arba azoto oksido koncentracijomis.
Jei prietaiso aplinkoje susidaro didelés koncentracijos degiy anestetiky misiniai su deguonimi arba azoto
oksidu, tam tikromis sglygomis kyla uZsidegimo pavojus.

3.2. Prietaiso gedimo pavojus

i\- JSPEJIMAS Jei prietaisas yra prijungtas prie jrangos ir sukelia atitinkamg grandinés
apsaugos mechanizmg sveikatos priezilros jstaigoje, kiti prie jo prijungti

prietaisai taip pat negaus elektros energijos.

3.3. Paciento uzterSimo ir infekcijos pavojus

é JSPEJIMAS  Pakabinimo sistemos dalys ir priedai yra pagaminti i$ plastiko. Tirpikliai gali
iStirpdyti plastiko medziagas, o tie, kuriy alkoholio koncentracija yra didesné

nei 60 %, gali padaryti plastiko medziagas trapios. Atsiskyrusios dalelés gali

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

patekti j atviras Zaizdas. Be to, jei skysti valymo priemonés pateks j pakabinimo
sistemg ir priedus, perteklinis valymo skystis gali laséti j atviras Zaizdas.
Stiprios rigstys, bazeés ir labai ésdinancios medZiagos taip pat gali smarkiai
pazeisti sistemos plastikines ir metalines dalis bei adapterius, pakenkdamos

jos struktdrinei ir funkcinei vientisumui.

3.4. Gaisro pavojus

é; Medicininés dujos tiekimo jungtys neturi liestis su alyva, riebalais ar degiais skysciais.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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3.5. Elektros smugio pavojus

é Signalo kabeliai (tinklo, garso, vaizdo ir kt.) turi bdti elektriskai izoliuoti nuo jrangos ir
pastato jungtiy galy, kad baty iSvengta salyCio su srovémis, kurios gali sukelti rimtus

suzalojimus ar net mirt;j.

3.6. Susiddrimo pavojus

fi Susiddrus su kitais prietaisais, sienomis ar lubomis, pakabinimo sistema ir aptarnavimo
galvuté gali bati paZeistos, o svarbios pacienty priezidros sistemos gali sugesti. Po
susiddrimo aptarnavimo galvuté ir pakabinimo sistema turi bati patikrintos, ar néra

pazeidimy.

3.7. Sistemos kritimo dél perkrovos pavojus

g; Visy pritvirtinty komponenty bendras svoris ir pritvirtinty kroviniy svoris neturi virsyti
bazinio atraminio jrenginio maksimalios apkrovos svorio.
S Jei virSijama maksimali apkrova, kyla pavojus, kad pakabinimo sistema arba jos

komponentai gali atsikabinti nuo tvirtinimo jtaiso ir nukristi.

o Negalima virsyti pakabinimo sistemos ir jos komponenty maksimalios apkrovos!

Zr. $io vadovo 6 punkta.

e Prie pratesimo ranky, aptarnavimo galvutés ir galiniy jrenginiy nepritvirtinkite ir

nemontuokite jokiy papildomy kroviniy.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

3.8. Sistemos nukritimo pavojus dél netinkamo montavimo

@ Jei sistemos jvairiy daliy tvirtinimo elementai néra teisingai iSdéstyti arba nesilaikoma

priverzimo momenty, pakabinimo sistema gali atsikabinti nuo tvirtinimo ir nukristi.

3.9. Svarbds aspektai, susije su esminiu veikimu ir pagrindine sauga
Siekiant uztikrinti PAGRINDINE SAUGA ir ESAMINE VEIKIMA, numatoma, kad naudojant pagal paskirtj
turi bati laikomasi Siy salygy:
- elektros lizdai turi veikti tinkamai

- Sviesos moduliai veikia tinkamai

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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Taciau dél netikéty iSoriniy elektromagnetiniy trukdZiy PAGRINDINES CHARAKTERISTIKOS gali

pablogeéti, o tai gali sukelti:

- pavojy vartotojui/pacientui

- elektros lizdy maitinimo nutraukima ar pertraukima

3.10. Elektromagnetiniai trukdziai

z JSPEJIMAS: Nesiojami radijo daZnio rysio jrenginiai, jskaitant antenas, gali turéti jtakos

sistemoms. Tokiy jrenginiy neturétuméte naudoti arciau kaip 30 cm (12 coliy) nuo bet kurios

sistemos dalies, jskaitant kabelius.

4. Naudojami simboliai

A
L
v
D
N
<!
?
Q

1]

<
=

54

Taikoma dalis B

Zemé (gruntas)

Ekvipotentialumas

Apsauginis jzeminimas (Zeme)

Neutralaus laidininko jungimo taskas

Slaugytojo iskvietimo mygtukas

Tiesioginis Sviesos jungiklis

Netiesioginis Sviesos jungiklis

Naudojimo instrukcijos

Medicinos prietaisas

Elektros prietaisy atliekos

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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C € 0197 CE Zenklas

REF Produkto kodas

UD' Unikalus identifikavimo kodas

Serijos numeris

Gamintojas

Gamybos data

Nuoroda j naudojimo instrukcijg

PavirSiaus pazeidimai

Gaisro pavojus

Sprogimo pavojus

Elektros pavojus

JSPEJIMAS |spéjimas

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Pirsty jstrigimo pavojus

JSPEJIMAS |spéjimas
ATSARGIAI Jspéjimas
PAVOJUS Pavojus

PP PEPEPPEPPOLEEI[
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5. Produkto informacija

UMOS yra prie luby montuojama sistema, skirta tiekti medicinines dujas, elektros energijg ir prieigg prie
rySio tasky is luby j medicinos specialisty darbo vietas. Ji ypa¢ naudojama operacinéms, ARD ir ICU

jrengimui.

Si instrukcija skirta COLUMN modeliui, kuris yra UMOS produkty asortimento dalis.
5.1. Laikymo salygos

Sio tipo produkto pakuoté susideda i$ dviejy daliy: pirmojoje yra mobilusis rankas (jrangos konstrukciné

dalis), o antrojoje — aptarnavimo galvuté.

Pirmoji sudaro kartoniné dézé su tvirta medine konstrukcija ir kartoninémis sutvirtinimais dézés viduje,

kad bty galima imobilizuoti ranka. Si pakuoté gali biiti surenkama dviejy aukiciy.
Antroji sudaro vidiné burbuliné plévelé ir iSoriné kartoniné dézé. Pakuoté negali biti sukrauta.

Jokiu bldu negalima laikyti atidarytos ar paZeistos pakuotés. Jei produktas patikrinamas gavus ir

montavimas neatliekamas per 1 dieng, produkto pakuoté turi bati vél uzdaroma.

|SPEJIM
Nesilaikant Siy instrukcijy, jranga gali bati sugadinta.
AS

Rekomenduojamas temperatiros diapazonas: nuo -20 °C iki 60 °C
Rekomenduojamas drégmés diapazonas: nuo 10 % iki 75

Atmosferos slégis: 500 hPa iki 1060 hPa

5.2. Darbinés saglygos

|SPEJIM
Nesilaikant Siy instrukcijy, jranga gali bati sugadinta.
AS

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Rekomenduojamas temperatiros diapazonas: nuo 10 °C iki 40 °C
Rekomenduojamas drégmés diapazonas: nuo 30 % iki 75

Atmosferos slégis: 700 hPa iki 1060 hPa

5.3. Tarnavimo laikas

UMOS Seimos produkty tarnavimo laikas priklauso nuo juose jmontuoty paskirstymo zarny ir

medicininiy dujy isSleidimo angy tarnavimo laiko, kuris yra 8 metai.
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5.4. Produkto aprasymas

Sios sistemos ligoninéje atlieka tris pagrindines funkcijas, priklausomai nuo srities, kuriai jos yra skirtos:

- Medicininés dujos

- Elektros, balso ir duomeny paslaugos

- Slaugytojy iskvietimas
COLUMN jranga susideda i$ dviejy atskiry daliy: konstrukcinés dalies (nuleidziamieji vamzdziai ir (arba)
rankos), kuri yra atsakinga uZ jrangos pristatyma j norima vieta, ir paslaugy galvuteés, kuri tarnauja kaip
energijos vartotojy tiekimo sgsaja, taip pat medicinos prietaisy ir priedy laikymo, saugojimo ir saugumo

vieta. Zr. 2 pav.

[ Parte estructural 1

|78razcs)‘ |

[i == /‘}’ l (E;l;ézglvde

l BErVICios

2 pav. Jrangos dalys

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

— Kroviniams surinkti gali bati naudojami tik Tedisel tiekiami COLUMN priedai (platformos,

skirtingas bazinio atraminio bloko ir atskiry priedy apkrovos salygas:
— Pagrindo atramos jrenginio apkrova apibréZiama pagal maksimaly jrangos svorj (Zr.
sistemos galvutés gaminio Zyméjimo plokstele). Prikabinant surinkimo priedus, jrangos
apkrova sumazéja tiek, kiek sveria patys priedai.

& Virsijus maksimaly jrangos keliamajj pajéguma, gali biti suzeisti darbuotojai ar

pacientai, taip pat padaryta materialiné zala.
Centras gali suteikti kabelius ir priedus.

JSPEJIMAS: 130riniy kabeliy ar priedy, kurie néra tiekiami , Tedisel”, naudojimas gali
& neigiamai paveikti EMC veikima.
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5.4.1. Kolonos variantai

COLUMN sistemos gali biiti segmentuojamos priklausomai nuo surinkimo konfigiracijos. Si konfigiiracija

skiriasi priklausomai nuo elementy, i$ kuriy ji sudaryta, tipo:

(A) Priklausomai nuo stabdziy tipo: priklausomai nuo skirtingy mechanizmy, naudojamy ranky ir
aptarnavimo galvutés sukimosi blokavimui. Tai gali bati: elektropneumatiniai (pneumatiniai),

elektromagnetiniai (E-Brake) arba trinties (Friction).

(B) Priklausomai nuo to, ar judéjimas yra padedamas: priklausomai nuo to, ar judéjimas yra
padedamas vertikaliai paslaugy galvuteés atzvilgiu. Tai gali bati: be variklio (NM), su varikliu (M),

su spyruokle (K)

(C) Priklausomai nuo ranky skaiciaus: priklausomai nuo poreikio judinti laikmenos kolong
vertikalios aSies atZvilgiu nuo jrangos tvirtinimo tasko. Tai gali bati: viengubos (S), dvigubos (D),

sukamieji (R)

(D) Priklausomai nuo aptarnavimo galvutés orientacijos: aptarnavimo galvuté gali bati

montuojama dviem orientacijomis: vertikaliai (V) arba horizontaliai (H).

(E) Pagal aptarnavimo galvuciy skaiciy: jei reikia daugiau nei vienos aptarnavimo galvutés,
nepriklausomai nuo pasirinkty konfiglracijy, jos gali bati montuojamos atskirai (I) arba kartu

(T).

Toliau pateikiama lentelé su kiekvieno varianto nomenklatdra.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

RANKY . JUDEJIMO .
. KROVUMO GEBEJIMAS STABDZIY TIPAS
SKAICIUS PAGALBA
Vieng | Dvigu | _ Varikli | Pavasari Elektrini
Zema | Viduti | Aukst Pneumati
MODELIS uba bas s s Trintis s
s nis as né

(S) (D) (™M) (K) stabdys
KOLONOS PASUKIMAS X X
STULPO TRINKI X X X X
KOLONOS ORA X X X X X
KOLONELE E-BRAKE X X X X X
KOLUMNOS VARIKLIO X

X X X X
TRINKI
AIRPLUS MOTOR COLUMN X X X X X X
KOLUMNOS VARIKLIS X X X X X X
KOLONOS VARIKLIS XL X X X X X X
KOLUMNINE SPRING X X X X X X
KOLUMINE SPRING XL X X X X X

1 lentelé Pakabinamy konstrukcijy tipai. Santrauka

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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Toliau pateiktame paveiksle pateikta COLUMN modelyje galimy skirtingy charakteristiky ir konfigtracijy

santrauka:
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Pav.3 tipologijos diagrama. Variantai

1. Tiesioginis montavimas prie luby per nuleidimo vamzdj

Si konfigiracija susideda i§ lietaus vamzdZio, kuris leidZia aptarnavimo galvute pasukti tik aplink jrangos

vertikalig asj.
2. Tvirtinimas per vieng nemotorizuotg ranka

Si konfigiracija leidZia suktis aplink dvi asis, kad aptarnavimo galvuté bity arciau taikymo vietos. Darbo

erdvé priklauso nuo rankos ilgio.
3. Tvirtinimas per nemotorizuota dviguba ranka

Si konfigiiracija leidZia suktis aplink tris asis, kad aptarnavimo galvuté bty arc¢iau taikymo vietos. Darbo

erdvé priklauso nuo abiejy ranky bendro ilgio.
4. Tvirtinimas naudojant vieng varikline ranka su sukimosi funkcija

Si konfigliracija leidZia suktis aplink dvi asis, kad aptarnavimo galvuté biity priartinta prie taikymo vietos,
taip pat leidzia vertikaliai judinti galvute su susijusia apkrova (priedais). Darbo erdvé priklauso nuo ranky

ilgio.

5. Horizontali kolony iSdéstymas

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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Tai konfigliracija, kurioje aptarnavimo galvuté yra iSdéstyta horizontaliai. Ji leidzZia alternatyviai iSdéstyti
aptarnavimo taskus. Ji gali bati tvirtinama prie luby naudojant visas esamas ranky konfiglracijas arba

naudojant nuleidimo vamzdj.

6. Tvirtinimas per motorizuotg dvigubg rankg su pasukimu

Si konfigliracija leidZia suktis aplink tris asis, kad aptarnavimo galvuté biity aréiau taikymo vietos, taip

pat leidZia vertikaly susijusio krovinio judéjima. Darbo erdvé priklauso nuo ranky ilgio.
7. Tandemas
Si konfigiracija leidZia sujungti dvi i$ minéty galimybiy tame paciame tvirtinimo taske. Darbo erdve

priklauso nuo skirtingy jrenginiy bendro ilgio.

L.4.2. Pakabinamos sistemos dalys

5.4.2.1. Nuleidimo vamzdis

Nuleidimo vamzdis yra elementas, kuris palaiko aptarnavimo galvute ir kompensuoja skirtingus luby
aukscius, kad aptarnavimo galvuté bity nustatoma norimame darbo aukstyje. Jis montuojamas visose
konfiglracijose. Nuleidimo vamzdziy ilgis priklauso nuo kiekvieno projekto ir svyruoja nuo 300 mm iki

1500 mm.

Reikia pazyméti, kad nors didZiausia leistina fiksuoto nuleidimo vamzdzio tempimo apkrova yra 4500 kg,
Siy sistemy apribojimus lemia paslaugy galvuté ir (arba) karuselés bei elementy nesikliai. Elementas su

maziausia didZiausia apkrova.

4 nuleidimo vamzdis

5.4.2.2. Kolonos sukimasis

Kai nereikia jveikti dideliy atstumy, STULPO PASUKIMAS yra skirtas paslaugy galvutei pastatyti
vertikalioje padétyje ir tinkamame aukstyje, naudojant nuleidimo vamzdj. Sie darbo auki¢iai yra tie,

kuriuos galima pasiekti naudojant nuleidimo vamzd,j.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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Be to, ji yra prijungta prie sukimosi sistemos su mechanine stabdZiy sistema (trinties stabdziais), todél

ou

paslaugy galvuté 335 ,,° “ gali suktis horizontaliai. DidZiausia leistina apkrova yra 600 kg (grynoji tempimo

apkrova sukimosi asyje).

Reikia pazymeéti, kad nors didZiausia leidZziama tempimo apkrova fiksuotam nuleidZziamajam vamzdZiui
yra 4500 kg, Siy sistemy ribojimas bus nustatomas pagal aptarnavimo galvute ir (arba) karuseles bei

elementy nesiklius. Elementas su maziausia didZiausia apkrova.

4 TL min. 300
=1 TL max. 1500

mir———m

Pav.5 STULPO PASUKIMAS

Stabdziai visais atvejais turi bati mechaniniai ir jrengti lasiniy vamzdziy virsuje.

[
Mechaninis stabdys gali bti reguliuojamas, kaip aprasyta Sio vadovo 8.4.2 skyriuje.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

5.4.2.3. Nemotorizuoti rankiniai

Rankuy ilgis priklauso nuo kiekvieno projekto ir svyruoja nuo 650 iki 1250 mm. Jos gali bati sujungtos iki
maksimalaus 2500 mm ilgio (dvigubos rankos atveju) tarp jrangos tvirtinimo tasko ir vertikalios

aptarnavimo galvutés asies. Zr. 6 pav.
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6 Paveikslas. Nemotorizuoti rankos

°Priklausomai nuo pasirinktos ilgio konfiglracijos, leistinos apkrovos svyruoja nuo 220 kg iki 846 kg.
IStraukiamieji rankai gali pasisukti 345° horizontaliai. Laidinio vamzdzZio ilgis kompensuoja skirtingus luby
aukscius, kad aptarnavimo galvuté bity nustatoma norimame darbo aukstyje. Aptarnavimo galvuté gali

pasisukti 335° horizontaliai.

IStraukiamieji rankenéliai (2) ir nuleidimo vamzdis (3) yra jrengti stabdZiais, kad iSlikty stabills bet kurioje
nustatytinéje padétyje. Yra trys stabdziy tipai: mechaninis arba trinties stabdys, kuris visada yra jrengtas,
ir du stabdZiy tipai, valdomi atitinkamais mygtukais (A) ir (B), esanciais ant aptarnavimo galvutés arba

ekrano atramos, vienas elektromagnetinis, kitas pneumatinis (veikiantis suspaustu oru).

Mechaniniai stabdziai (trinties stabdziai) uztikrina, kad rankos islikty stabilios atramos taske prie

virsutinio tvirtinimo ir tarp ranky, jei antriniai stabdziai sugesty.

[ ]
Mechaninj stabdj galima reguliuoti, kaip aprasyta Sio vadovo 8.4.1 skyriuje.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Siekiant iSvengti susidirimy su kitais komponentais ar sienomis, iSsiskleidzianciy ranky (2) pasukimo
kampa galima riboti naudojant vidinius galinius stabdZius. ISsiskleidZianciy ranky (2) galiniai stabdZiai yra

iS anksto nustatyti gamykloje.

[ .
Zr. Sio vadovo 8.4.4 skyriy apie pasukimo stabdZiy reguliavima.
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7 Paveikslas. Ne variklinés ranky versijos

Atkreipkite démesj, kad jlsy individuali pakabinama sistema gali skirtis nuo Siy iliustracijy.

Tandeminé sistema gali derinti nemotorizuotas rankenas su motorizuotomis arba
ROTA

spyruoklinémis rankenomis.

@ x
Zr. su jranga pateiktg produkto ir montavimo schema.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Friction | | Pneumatic i l E-Brake |

Pav.8 StabdZiy padétis nemotorizuotose rankose
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1 |Stogo apdaila.

2 | I8traukiamoji juosta. Vienguba — Dviguba — Galimi jvairus ilgiai.

3 | Nuleidimo vamazdis. Jvairiy ilgiy, kad buty galima kompensuoti luby aukst;.

‘ &
Aptarnavimo galvuté. , “Zr. $io vadovo 5.4.3 skyriy.

StabdZiy kreipiamasis rotavimo taske (prailginimo rankai su pneumatiniais/elektriniais

Stabdziai B (trinties/pneumatiniai/elektriniai stabdziai).

5
A | Stabdziai A (trinties/pneumatiniai/elektriniai stabdziai).
B
C

Stabdziai C (mechaniniai stabdziai).

Papildoma jranga COLUMN pakabos sistemoms, atitinkamas stabdziy kreipiamasis (5)

KOTA
pratesimo rankos pasukimo taske jjungiamas, kai stabdZiai A/B atleidZiami paspaudus
stabdziy A/B mygtuka ant aptarnavimo galvutés (4).
Dvigubo rankos Zalia virdutines pratesimo rankos pasukimo tagke.
tipo Meélyna spalva apatinés issitiesimo rankos pasukimo taske.
Vienos rankos tipas | Zalia iilginio svirties pasukimo taske.
Nuleidimo vamzdis | Meélyna spalva prie aptarnavimo galvutés pasukimo tasko
— Jei néra stabdziy kreiptuvo (5), iSilginio svirties pasukimo taske yra jvairiy spalvy Zymes,

kad stabdZius A, B baty galima rasti paspaudus atitinkamga stabdZiy mygtuka A, B.

Dvigubo rankos Zymeé vir$utinés igsikis§imo rankos pasukimo taske yra zalia.

tipo Apatiniame iilginio svirties gale ji yra mélyna.

Vienos rankos tipas | Ant iSilginio svirties pasukimo tasko esanti etiketé yra zalia.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

5.4.2.4. Motorizuotos rankos

Ranky ilgis priklauso nuo kiekvieno projekto. Motorizuotos rankos ilgis yra 1015 mm, jg galima sujungti
su kita ranka (sudaryti dvigubg rankg) be variklio, kurios ilgis svyruoja nuo 600 iki 1600 mm, taip gaunant
maksimaly 2615 mm atstuma tarp jrangos tvirtinimo tasko ir vertikalios aptarnavimo galvutés asies. Zr.

8 pav.
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~ 300

400

1015 mm

e

278

max 1600 mm 1015 mm

9 pav. Motorizuotos rankos

Rankos gali pasisukti 340° horizontaliai, be to, motorizuota ranka gali biti reguliuojama vertikaliai 20° j
virSy ir 30 laipsniy j apacig. Laidinio vamzdZio ilgis kompensuoja skirtingus luby auks¢ius, kad
aptarnavimo galvuté bity nustatoma norimame darbo aukstyje. Aptarnavimo galvuté gali pasisukti 340°

horizontaliai.

[,
L
Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U M N

Aptarnavimo galvutéje yra dvigubas mygtukas, skirtas aktyvuoti variklius, kurie pakelia arba nuleidZia

sistema, kaip parodyta 10 paveiksle.
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10 variklinis rankos pavaros mechanizmas

Siekiant iSvengti susidlrimy su kitais komponentais ar sienomis, ranky ir nuleidimo vamzdzio su ritininiu
guoliu (4) pasukimo kampas gali bati ribojamas vidiniais galiniais stabdZiais. Ranky ir nuleidimo vamzdzio

su ritininiu guoliu galiniai stabdZiai yra is anksto nustatyti gamykloje.

[ -
Zr. Sio vadovo 8.4.4 skyriy apie pasukimo stabdZiy reguliavima.

Priklausomai nuo pasirinktos ilgio konfiglracijos, leistinos apkrovos svyruoja nuo 140 kg iki 250

ROTA

kg.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N
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Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

11 pav. Motorizuotos rankos versijos

Atkreipkite démesj, kad jlsy individuali pakabinama sistema gali skirtis nuo Siy iliustracijy.

& ~
Zr. su jranga pateiktg produkto ir montavimo schema.
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12 Pavary ranky stabdZiy padeétis

1 |Luby apdaila.

IZ' IStraukiamoji juosta. Galimi jvairas ilgiai.

3 | Motorizuota ranka. Aukscio reguliavimas.

4 | Nuleidimo vamzdis. Jvairiy ilgiy, kad baty galima kompensuoti luby aukst;.

[
5 Aptarnavimo galvuté. ,,.I “Zr. $io vadovo 5.4.3 skyriy.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

6 | Netiesioginis pratesimo ranky apsvietimas.
7 | Stabdziy kreipiamasis elementas pasukimo taske (prailginimo rankos arba aptarnavimo
A | Stabdziai A.
B |Stabdziai B.
- Papildoma jranga COLUMN pakabinamoms sistemoms, atitinkamas stabdziy

kreipiamasis (7) issiskleidZiancios rankos pasukimo taske jjungiamas, kai stabdZiai A/B

atleidziami paspaudus stabdZiy A/B mygtukg ant aptarnavimo galvutés (5).

Dvigubo rankos Zalia issiskleidZiancios rankos pasukimo tagke.

tipo Mélyna motorizuotos rankos pasukimo tagke.

Vienos rankos tipas | Zalia motorizuotos rankos pasukimo tagke.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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- Jei néra stabdZiy kreiptuvo (7), skirtingy spalvy Zymés yra dedamos ant issiskleidZiancios

rankos arba variklinés rankos pasukimo tasko, kad stabdzius A arba B bity galima rasti

paspaudus atitinkama stabdZiy mygtuka A arba B.

Ant i8sikiSusio rankos pasukimo tasko esanti etiketé yra

Dvigubo rankos tipo Zalia.

Motorizuotoje rankoje ji yra mélyna.

Vienos rankos tipas Rankos pasukimo tasko etiketé yra zalia.

e Papildoma jranga COLUMN pakabinamoms sistemoms su pratesimo ranka, netiesioginis

apsvietimas (6) ant pratesimo ranky (Surround LED basic C) su jjungimo/isjungimo

jungikliu ant aptarnavimo galvutés (5).

5.4.2.5. Pavaros rankos

Sasi ilgis priklauso nuo kiekvieno projekto. Spyruoklinés rankos ilgis yra 1015 mm, jg galima sujungti su
kita (sudarydama dvigubg rankg) be variklio, kurios ilgis svyruoja nuo 600 iki 1600 mm, taip gaunant

maksimaly 2615 mm atstuma tarp jrangos tvirtinimo tagko ir vertikalios paslaugy galvutés asies. Zr. 13

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N
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13 pav. Spyruoklinés rankos
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°Rankos gali pasisukti 340 laipsniy horizontaliai, be to, spyruokliné ranka gali bati reguliuojama
vertikaliai 20 laipsniy j virSy ir 40 laipsniy j apacia. Laséjimo vamzdzio ilgis kompensuoja skirtingus luby
aukscius, kad aptarnavimo galvuté arba ekrano laikiklis baty nustatytas norimame darbo aukstyje.

Aptarnavimo galvuté ir ekrano laikiklis gali pasisukti 340 laipsniy horizontaliai.

Siekiant iSvengti susidlrimy su kitais komponentais ar sienomis, ranky ir nuleidziamojo vamzdzio su
ritininiu guoliu (4) pasukimo kampas gali biti ribojamas vidiniais galiniais stabdziais. Galiniai stabdziai

ant ranky ir nuleidZziamojo vamzdzio su ritininiu guoliu yra i$ anksto nustatyti gamykloje.

[ ] .
Zr. Sio vadovo 8.4.4 skyriy apie pasukimo stabdziy reguliavima.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U M N

14 pav. Spyruokliniy ranky versijos
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15 Paveikslas. StabdZiy padétis spyruokliniuose rankose

1 |Luby apdaila.
2 | I8traukiamoji juosta. Galimi jvairQs ilgiai.
3 | Pavasariné svirtis. Auks¢io reguliavimas.
4 | Nuleidimo vamzdis. Jvairiy ilgiy, kad buty galima kompensuoti luby aukst;.
5 | CEMOR ekrano laikiklis.
[

Aptarnavimo galvuté. , Zr. Sio vadovo 5.4.3 skyriy.
6 | Netiesioginis pratesimo ranky apsvietimas.

StabdZiy kreipiamasis elementas pasukimo taske (prailginimo rankos, aptarnavimo galvutés
7

arba ekrano atramos).
A | Stabdziai A.
B |[StabdziaiB.
- Papildoma jranga COLUMN pakabinamoms sistemomes, atitinkamas stabdziy

kreipiamasis (8) iSsiskleidZiancio rankos arba spyruoklinés rankos pasukimo taske
jjungiamas, kai stabdZiai A/B atleidZiami paspaudus stabdZiy A/B mygtuka ant

aptarnavimo galvutés (6) arba ekrano laikiklio (5).

Zalia i$siskleidZiancios rankos pasukimo taske
Dvigubo rankos tipo

Meélyna spalva spyruoklinés rankos pasukimo taske.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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Vienos rankos tipas

Zalia spalva spyruoklinés rankos pasukimo tagke.

ROTA

Jei néra stabdZiy kreiptuvo (8), ant issiskleidZian¢io rankos arba spyruoklinés rankos

pasukimo tasko uzdedamos skirtingy spalvy etiketés, kad stabdzius A, B bity galima rasti

paspaudus atitinkamg stabdZiy mygtuka A, B.

Dvigubo rankos tipo

Etiketé ant iSilginio svirties pasukimo tasko yra Zalia

ant spyruoklinés rankos — mélyna

Vienos svirties tipas

Ant svirties svirties taSko esanti etiketé yra zalia.

WOTA

Yra dvi galimos paslaugy arba Ziniasklaidos galvutés konfigiracijos, i$ kuriy dazniausia yra vertikali,

parodyta kairéje 16 pav. paveiksle, kur Ziniasklaidos galvuté yra lygiagreti su nuleidimo vamzdzio asimi.

Papildoma jranga COLUMN pakabinamoms sistemoms su issikiSimo ranka, netiesioginis

apsvietimas (7) ant i$sikiSimo ranky (Surround LED basic C) su jjungimo/i$jungimo jungikliu

ant aptarnavimo galvuteés (6).

5.4.3. Valdymo galvutés tipai

Antrojoje konfiglracijoje ji yra horizontali, parodyta desinéje 16 pav. paveiksle.

543.1
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Cabazal de servicio verhcal

{TOSHV)

Cabezal de servicw honzontal
(TDSHH)

16 Pav. Paslaugy galvutés tipai

Vertikali paslaugy galvuté TDSHV

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Sioje konfigirracijoje Ziniasklaidos galvutéje galima iSskirti dvi sritis. Pagrindiné sritis yra priekine

(krovimo sritis), kairéje 17 pav., kur yra dvi DIN bégiai, prie kuriy galima pritvirtinti jvairius priedus.

Galinéje puséje, 17 pav. centre, yra lizdai arba terminaly aptarnavimo galvutés, kurios tarnauja kaip
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energijos vartotojy, kurie gali blti prijungti prie jrangos, tiekimo sgsaja. Priklausomai nuo vaziuoklés

aukscio, yra penki standartiniai dydziai, parodyti desinéje 17 pav.

—] CARA FRONTAL | | CARA TRASERA |——
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17 Vertikalios jungciy galvutés
5.4.3.2 Horizontali jungtis TDSHH

Sioje konfigiracijoje Ziniasklaidos galvutéje galima i$skirti dvi sritis. Abiejose $oninése pusése yra
aptarnavimo sritis, kurioje yra lizdai maitinimui, balsui ir duomenims bei dujoms, kurie tarnauja kaip
energijos vartotojy, kurie gali bati prijungti prie jrangos, tiekimo sgsaja. Apatinéje puséje yra du
vamzdZiai, prie kuriy galima pritvirtinti jvairius priedus. Priklausomai nuo korpuso ilgio, yra trys

standartiniai horizontalaus aptarnavimo galvutés dydziai, kaip parodyta 18 pav. apacioje.

@ S . . .
Zr. Sio vadovo 5.4.3.4 skyriy apie priedus.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U M N
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18 pav. Horizontalios aptarnavimo galvutés

5433 Kitos aptarnavimo galvuciy savybés

1. Apdailair apdailos

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Aliuminio profiliai gali bati apdorojami neapdorotu pavidalu ir véliau poliruoti arba anoduoti.
Apdaila gali bati epoksidiné arba antibakteriné dazai.

Standartiné spalva yra matiné balta, taCiau pagal projekto specifikacijas galima pasirinkti bet kurig kitg

spalva.
2. Apsvietimas

Galima jrengti 3,2 W LED prozektoriy kolonélés apacioje, kad biity galima apsviesti vietg arba naudoti

naktinj apsvietima.
3. Valdymas

Apsvietimg galima valdyti ir reguliuoti naudojant jvairius valdymo elementus: jungiklius, mygtukus,

slaugytojo iSkvietimo mygtukus, potenciometrus arba reguliatorius ir jungiklius.
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4. Elektros lizdai

Galimybeé jrengti A ir B tipo elektros lizdus (standartinius ir ligoninéms skirtus), C, D, E, F, G, H, |, J, K, L,

M, N, O tipo ir daugiafunkcinius lizdus.

Galimybé keisti elektros lizdo spalvg pagal regioninius reglamentus ir projekto reikalavimus.
5. Balso ir duomeny bei Zemo lygio signaly lizdai

Galimybé jrengti RJ45 Cat. 5/6/6A/7/7A lizdus, RJ12 lizdus ir RJ11 lizdus.

Galimybé jdiegti su ligonine suderinamas skambuciy sistemas, kurias tiekia pati jmoné arba tiekia ir

pritaiko treciyjy Saliy tiekiamus modulius.

Galimybé jdiegti relés, nuotolinio valdymo jungiklius ir 24 V valdymo sistema, skirtg apsSvietimui jjungti

ir valdyti per skambuciy sistema.
6. Apsaugos mechanizmai ir jZeminimas
Galimybé jdiegti jZeminimo jungtis ir ekvipotencinj sujungima.
7. Vaizdo, garso ir duomeny lizdai
Galimybé jdiegti HDMI, S-VIDEO, BNC 3G, 4K SDI, VGA ir DisplayPort lizdus.
Galimybé jrengti USB 2.0/3.0/3.1 lizdus.
Galimybeé jrengti USB jkroviklius mobiliyjy jrenginiy ir plansetiniy kompiuteriy jkrovimui.
8. Ateities numatymas ir (arba) iSplétimas
Galimybé jrengti tuscias dangteles blsimiems elementams ir iSplétimui.
9. Dujy lizdai

Galimybé jrengti ir tiekti dujy iSleidimo angas pagal ISO/EN ir NFPA/CGA standartus. ISO/EN standartas
apima $iuos tipus: DIN 13260-2, AFNOR NF S 90-116 / FD S 90-119, SS 875 24 30, BS 5682:2015, CM, CSN

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

852762, ENV 737-6, EN 15908, UNI 9507, SDEGA EN ISO 9170-2.

NFPA/CGA taisyklése yra jtraukti Sie standartai: ALLIED/CHEMETRON, DISS, OHIO/OHMEDA,
PURITAN/BENNETT ir OXEQUIP/MEDSTAR.

Galimybé jrengti iSéjimus skirtingiems dujoms: 02, medicininis oras, vakuumas, N20, CO2, Air 800, N2,

varomasis oras, helioxas ir EGA i$éjimai (pasyvis arba su Venturi sistema).

[ .
Ziareékite jdiegty dujy iSéjimy naudojimo instrukcijas.
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5.4.3.4 Priedai

.gi Jrengiant elektros prietaisus sistemos galvutés saugojimo vietose, uztikrinkite, kad tarp
- saugomo prietaiso maitinimo kistuko ir (arba) jjungimo/isjungimo jungiklio ir artimiausios
deguonies (02) arba azoto oksido (N20) isleidimo angos sistemos galvutéje baty iSlaikytas ne

maZesnis kaip 20 cm saugus atstumas. Zr. 19 pav.

\Dmin 20 cm

19 pav. Minimalus atstumas nuo jtampos tasko

& Ny
Zr. Sio vadovo 2.2 punkta.

COLUMN modelio jrangos aptarnavimo galvutés yra jrengtos dviem DIN bégiais, prie kuriy galima

pritvirtinti jvairius priedus, skirtus kitai medicininei jrangai laikyti.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U M N
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Ralles 1écnicos
para acoplar
accesornos

———
Tubos lxlerales
para fijacion de
ofros accesorios

Bandeja
de carga

| Cajonera
{indivicual)

20 priedas Priedai ant vertikalios aptarnavimo galvutés

20 pav. pavaizduoti du elementy déklai ir dar vienas déklas su atskiru stalCiu bei dviem vertikaliais

vamzdeliais, kuriuose galima laikyti daugiau priedy.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

21 Priedai ant horizontalaus aptarnavimo galvutés
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21 pav. pavaizduotas pavyzdinis déklas daiktams laikyti, kitas déklas su atskiru stalciu ir dvi techninés

bégés, kuriose galima laikyti daugiau priedy.
[ J 5 . . . . .
Zr. Tedisel priedy kataloga, skirtg COLUMN aptarnavimo galvutéms.

5.5. Maksimali apkrova

Maksimali apkrova yra didZiausias svoris, kurj gali iSlaikyti ranka arba ranky rinkinys (konstrukciné dalis).
22 paveiksle pateiktame pavyzdyje yra konfigiracija su issikiSusia ranka (2) ir kita motorizuota ranka (3).
Didziausias svoris, kurj gali isSlaikyti Sis ranky rinkinys, yra apkrova, veikianti vertikaligjg asj, aplink kurig

sukasi aptarnavimo galvuté.

Reikia paiymeéti, kad 3Si maksimali keliamoji galia skiriasi priklausomai nuo pasirinktos rankos

konfiguracijos.

: {2)
Gt\mj hY

.

22 pav. Apkrovos taikymo taskas

(] .
Zr. Sio vadovo 6.8 punkta.

5.6. Maksimali keliamoji galia

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Maksimali keliamoji galia yra apkrova, kuri gali bati uzdéta ant pakabinimo sistemos, kai yra nustatytas

nuleidimo vamzdis, aptarnavimo galvuté ir montuotini priedai.

Maksimali apkrova nurodyta lipnia etikete (1) ant aptarnavimo galvutés (5). Sioje etiketéje nurodyta
maksimali rankos arba ranky komplekto (konstrukcinés dalies) apkrova, o Zemiau — maksimali apkrova,

kurig galima pakabinti ant pakabinimo sistemos.

Pavyzdinéje iliustracijoje 23 parodyta dviguba nemotorizuota rankos konstrukcija, kurios keliamoji galia
yra 180 kg. Atsizvelgus j visus prie jos pritvirtintus elementus, gauname maksimaly 100 kg keliamajj svor;j.

Sios vertés nurodytos lipnioje etiketéje (1).
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maxima

Carga O

800+1015

Set column

CEILING SUSPENDED SYSTEM @
double extension arm PAYLOAD

180 Kg |

100 Kg |

23 Krovinio etiketés vieta

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Jei nuleidimo vamzdis (4) arba aptarnavimo galvuteé (5) pakeiciami kitais, turinciais kitokias

charakteristikas, arba jei pakeiciami priedai, maksimalus keliamasis svoris (keliamoji galia)

turi bati perskaiciuotas ir nurodytas ant aptarnavimo galvutés (5) esancioje etiketéje (1).
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6. Techniniai duomenys

6.1. Laséjimo vamzdziai

Zemiau pateikta kritimo vamzdZiy schema. Atkreipkite démesj, kad jisy pakabinimo sistemos

konfiguracija gali skirtis nuo Sio paveikslo.

Longitudes disponibles:
300/400/500/600/700
800/900/1000/1100
1200/1300/1400/1500

!

= = =

Fig.24 Lasy vamzdZiy ilgiai
6.2. Kolonos sukimasis

KOLONOS PASUKIMAS pagrjstas tomis paciomis konfiglracijomis, kurios yra prieinamos
laséjimo vamzdZiui, pridedant aptarnavimo galvute ir jos virSutine tvirtinimo sistema.
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25 STULPO PASUKIMAS, trinties stabdys

6.3. Nemotorizuoti rankiniai

tediselmedic:

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Zemiau pateikiami jvairlis nemotorizuoty ranky diagramos, pagrjstos jy keliamaja galia ir stabdZiy,

naudojamy ranky sukimosi stabdymui, tipu. Tarpiniy stabdziy stabdZiai naudojami aptarnavimo galvutés

sukimosi stabdymui. Atkreipkite démesj, kad jisy pakabinimo sistemos konfigiracija gali skirtis nuo Sio

paveikslo.
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Pav.27 KOLONOS TRINKI: dviguba ranka, trinties stabdys
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28 O STULPO E-BRAKE: vienguba ranka, elektromagnetinis stabdys
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29 O STULPO E-STABDYS: dviguba svirtis, elektromagnetinis stabdys
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30 PNEUMATINIS STULPAS: vienos rankos, pneumatinis stabdys
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31 COLUMN PNEUMATIC: dviguba svirtis, pneumatinis stabdys
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6.4. Motorizuotos rankos

Zemiau pateikiami jvairGs motorizuoty ranky diagramos, pagrjstos jy keliamaja galia ir stabdiy,
naudojamy ranky sukimosi stabdymui, tipu. Tarpiniy stabdZiy stabdZiai naudojami paslaugy galvutés
sukimosi blokavimui. Atkreipkite démesj, kad jisy pakabinimo sistemos konfigiracija gali skirtis nuo Sio

paveikslo.

170

300

240

3000

2173

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

32 COLUMN MOTOR: vienos rankos, maZa keliamoji galia, elektromagnetinis stabdys
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Pav.33 COLUMN MOTOR: dviguba ranka, maZa keliamoji galia, elektromagnetinis stabdys

- COLUMN MOTOR mazos apkrovos pratesimo rankos maksimalus ilgis bus 1000 mm (*).
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34 PAVYZDYS KOLONOS VARIKLIS XL: dviguba ranka, didelé keliamoji galia, elektromagnetinis stabdys
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Pav.35 KOLONOS VARIKLIS FRICTION ir KOLONOS VARIKLIS AIRPLUS: vienos rankos, maZos apkrovos,

trinties arba pneumatinis stabdys

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U M N
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36 COLUMN MOTOR FRICTION ir COLUMN MOTOR AIRPLUS: dviguba ranka, maZa apkrova, trinties

arba pneumatinis stabdys
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6.5. Pavaros su spyruoklémis

Toliau pateikiami jvairGs spyruokliniy ranky diagramos, pagrjstos jy keliamaja galia ir stabdzZiy,
naudojamy ranky sukimosi sustabdymui, tipu. Trinties stabdZiai naudojami paslaugy galvutés fiksavimui.

Atkreipkite démesj, kad jasy pakabinimo sistemos konfigiracija gali skirtis nuo Sio paveikslo.
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37 PAV. KOLONOS SPRING: vienos rankos, maZos apkrovos, elektromagnetinis stabdys
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38 Paveikslas. STULPO SPRING: dviguba svirtis, maza apkrova, elektromagnetinis stabdys

ROTA
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Maksimalus mazos apkrovos isilginio svirties ilgis COLUMN SPRING bus 1000 mm (*)
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39 PAV. COLUMN SPRING XL: dviguba svirtis, vidutiné apkrova, elektromagnetinis stabdys
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6.6. Elektromagnetiniy stabdziy darbo ciklas

e Maksimalus elektromagnetiniy stabdziy darbo ciklas neturi virSyti 1 minutés.

e Jei elektromagnetiniai stabdziai yra jjungti ilgesnj laikg, maitinimo 3altinis gali automatiskai

iSsijungti kaip apsaugos priemoné nuo perkaitimo.

e ISjungus maitinimo Saltinj, jj reikia palikti atvésti 10 minuciy, tada 10 sekundziy atjungti nuo

elektros tinklo, pries vél jjungiant.

Tik po to galima atnaujinti jprasta sistemos veikima.

6.7. Aukscio reguliavimo mechanizmo darbo ciklas
Motorizuotose sistemose maksimalus aukscio reguliavimo mechanizmo darbo ciklas ant variklio rankos
neturi virSyti 3 minudiy.

e Jei aukscio reguliavimo mechanizmas veikia ilgg laikg, variklio svirties elektros variklis gali

automatiskai issijungti kaip apsaugos priemoné nuo perkaitimo.

e Kad iSvengtuméte elektros variklio perkrovos, prieS naudodami aukscio reguliavimo
mechanizmg, palaukite maziausiai 30 minuciy po jo jjungimo. Tada aukscio reguliavimo

mechanizma galima vél naudoti 3 minutes.
6.8. Pakabinimo sistemos svoris

Sistemos svoris neapima Zarny ar dujy iSvady, jterpty maitinimo kabeliy, elektriniy mechanizmy, luby

ploksciy, nuleidimo vamzdziy ar papildomy priedy.

6.8.1. KOLONOS PASUKIMASsystem

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Flansas, tvirtinimo detalés ir montavimo PlOKStE ........cccevivciieiiiiie e 15 kg

DangCio ploksté, tvirtinimo detalés ... e e 3 kg

5.8.2. KOLONOS vienos rankos sistema

650 MM iSSIKISIMO FANKA ..eeeeeiiiie e 28 kg
850 MM iSSIKISIMO raNKa ...oeeiiiiiiiccee e e et 33 kg
1050 MM iSSIKISIMO FaNKA ....veiiiiiieeciiie ettt e e et e e e 38 kg
IStraukiamoji ranka 1250 MM .....oiiiiiiiecceee e rre e et e e e s ere e e saae e e esreeeennees 42 kg

6.8.3. COLUMN dviguba ranky sistema

IStraukiamoji ranka 650/650 MM ........covieeirieeiieeeieeeereeeereeeeereeeeteeereesbeeeneeeeareeesseesaneeenres 58 kg

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
49376



tediselr

IStraukiamoji ranka 650/850 mm arba 850/650 MM ......cceeeeveeeriieieeeiree et cee et eree e 63 kg
IStraukiamoji ranka 850/850 MM .......eciuieeiieeeiieeteeeieeeeteeeeeteeestreesbeeestaeeebeeesraeebeeenbeeeears 67 kg
IStraukiamas rankas 1050/650 mm arba 650/1050 MM ..cooveevierireeeeiieiirieeeeeeeeseiiereeeeeeeesenns 67 kg
IStraukiamas rankas 1050/850 mm arba 850/1050 MM ......ccvvverevererecreereeeerisreeseareeerreeeeseeee s 72 kg
IStraukiamas rankas 105071050 MM ceeeviieerurreeeeeeiieireeeeeeeseessesirreeeeesssessrrereessssessrereeessesss 77 kg
IStraukiamas rankas 1250/650 mm arba 650/1250 MM c..oovivrivireirieeieeiieeereeerereesereeeeeseesseeseseens 72 kg
IStraukiamas rankas 1250/850 mm arba 850/1250 MM ....c.eeeevveeiereeeireeeireeeereeereeereeerreeeaneean 77 kg
IStraukiamas rankenas 1250/1050 mm arba 1050/1250 MM ....ceeeervrereeeeeeeeeeeereeeereeereeeereeens 81 kg
IStraukiamas rankas 125071250 MM wc.vivivuiireieeiesieseeeeiereeeeeeseesssrareeesssesesssreeesssssssssnssessees 86 kg

6.8.4. COLUMN MOTOR ir COLUMN MOTOR XL sistema

Motorizuota ranka (1015 MIM) ..eeiiieiieieceee e e et e e e tre e e e tre e e e sabe e e eetaeeeeaaaaeas 58 kg
IStraukiamas rankas, 600 mm, su motorizuotu rankas (1015 MM) ......ccceevveeiiiieeecciee e e, 83 kg
IStraukiamas rankas, 800 mm, su motorizuotu rankas (1015 MM) ...c..coeeeveeieiiieeeeiee e 86 kg
IStraukiamas rankas, 1000 mm, su varikliu (1015 MM) ...cccceeveervieeriieeiieeneeeans 89 kg

IStraukiamas rankas, 1200 mm, su varikliu (1015 MM) ......ccccoeeeviiieeeeciee e, 92 kg

6.8.5. KOLONOS VARIKLIS XXL sistema

XL pratesimo ranka, 600 mm, su varikline ranka (1015 mm) ........ccccoeeeeiieeeeiveeenns 99 kg

XL pratesimo ranka, 800 mm, su varikliniu rankenéle (1015 mm) ......ccccccvveevciveeesneennn. 104 kg

XL pratesimo ranka, 1000 mm, su varikline ranka (1015 mm) .......ccccceevveevuvennenn. 109 kg

XL iSsikiSimo ranka, 1200 mm, su varikliu (1015 MM) .....ccceevvvveeeviiieeeeiieen, 114 kg

XL pratesimo ranka, 1400 mm, su varikliniu rankos mechanizmu (1015 MM) .....ccccceeeiiiiieeeeinieeeennns 119kg
XL pratesimo ranka, 1600 mm, su varikline ranka (1015 mm) .....ccccccveeeecvveeennnnen. 124 kg

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

6.8.6. KOLONOS VARIKLIS XXL sistema

XL pratesimo ranka, 600 mm, su varikliu (1015 MM) ......cccccvreeiiieeeniiieeenns 99 kg

XL pratesimo ranka, 800 mm, su varikliniu rankenéliu (1015 mMm) ......cccceevveeeveerveennnen. 104 kg

XL pratesimo ranka, 1000 mm, su varikliniu rankenéle (1015 mm) ......ccccceeeviveeeiriennn. 109 kg

XL pratesimo ranka, 1200 mm, su motorizuota ranka (1015 MM) ......cccoeeevirieeecciieeeenns 114 kg

XL pratesimo ranka, 1400 mm, su varikliniu rankos mechanizmu (1015 MM) .....coceeeeeiiieenieeecieennns 119 kg
XL pratesimo ranka, 1600 mm, su varikliniu rankos mechanizmu (1015 mm) ......c..cccceeeevvereennnee. 124 kg

6.8.7. COLUMN SPRING ir COLUMN SPRING XL sistema

Amortizatoriaus ranka (1015 MM) .o e ee e e e e e e e eetrareeeaeeeeennen 71 kg

IStraukiamoji ranka 600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 MmM) .....ccccoeeeeiiiieiiieeeciieeen, 96 kg
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800 mm pratesimo ranka su amortizatoriaus ranka (1015 MM) ......cccoeeeeiiieieciiieecieenn. 99 kg

1000 mm pratesimo svirtis su amortizatoriaus svirtimi (1015 mm) .....ccccceeveieeecciieecciveenn. 102 kg

1200 mm pratesimo ranka su amortizatoriaus ranka (1015 MmM) ....ccceeeeveeeecieeeviveeennne 105 kg

XL pratesimo ranka 600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 MM) ...ccceevveeriieniieenieesee e 112 kg
XL pratesimo ranka 800 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) ......cccocceveeeecveeecnnenn. 117 kg

XL pratesimo ranka 1000 mm su amortizatoriumi (1015 Mm) ....ccceeevvereiiiiee e, 122 kg

XL pratesimo ranka 1200 mm su amortizatoriaus ranka (1015 Mm) ....cccceveeveevcieeevieenne 127 kg

XL pratesimo ranka 1400 mm su amortizatoriaus ranka (1015 Mm) ....cccceveeveeecieeeineennne 132 kg

XL pratesimo ranka 1600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) .....ccccccveeeecvveeennnenn. 137 kg

6.8.8. Prijungimas prie luby

Sieninis tVIrtiniMO PIOKSTE ....ooveeeeceee ettt sttt st s e et st ae e s e nas etassanas 25 kg

5.8.9. Pasukamieji jtaisai ir nuleidimo vamzdis

Trinties sukiojamas elementas (NUIEIdIMO VAMZAIS) ...cccvieiieeiiieiieecie et 7
kg

TRINTIES sukiojamas elementas (TriNTiS) .....cccceiierrererrieierie sttt st ser e et ser e e sere s seseae s 19 kg
Oro sukiojimo jtaisas (PNEUMATINIS) .....c.erurieuireeirireeiiee ettt eee sttt ee et seeseseaes e s seae s 21 kg
E-BRAKE sukiojamas jtaisas (elektromagnetinis) .........cccceeeeiiiieeiiiiie e 23 kg
NUIEIAIMO VAMZAIS veveevirieeeeee ettt e ettt et e e s e e ettt eeeeesseseaaraaeeeesessasssasteessesassaeerereeeseesssnsnanre 8,6 kg/m

6.8.10. Aptarnavimo galvuté

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

TDSHYV vertikali aptarnavimo galvuté (500 MM) ......cooociiiiiiiiiiee e e et e e ar e e 14 kg

Vertikali aptarnavimo galvuté TDSHV (750 MM) .cooiuiiiriiiiiiiiieenieeneeenieesee et 18 kg

Vertikali paslaugy galvuté TDSHV (1000 MM) .eeriiiiiiieiiiieeeiieeee e esreeeeseeeeeeeee e snneeeee 21 kg

Vertikali aptarnavimo galvuté TDSHV (1250 MM) ..cccuviiiiiiiiie et et e e e e e e 25 kg

TDSHH horizontalus aptarnavimo galvuté (600 MM) .......cccueieeiiiieeiiiie e eeciiee e e e e e 18 kg

TDSHH horizontalus aptarnavimo galas (750 MM) .....ccceeeiieeeiee e srae e 20 kg

Horizontali aptarnavimo galvuté TDSHH (1000 MM) ..ccouiiiiiiiiiee ettt e e aee e 23 kg
6.8.11.Priedai

Déklas vertikalioje aptarnavimo SalVULEJE .........uvveeiiiiiiiiieeee et 9 kg

Vertikalios aptarnavimo galvUtes STalCius ........cceeeeiiiiiiiiiee e e e e e 16,5 kg
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1 milgio 38 mm skersmens vamzdziy rinkinys priedams pritvirtinti ...........ccccccooeiiiiiiiiee e, 3 kg
Padéklas horizontalios aptarnavimo GalVULES .......cc.eeeeeciiiiiiiie et e e sre e e e e are e e e e eeanes 6
kg

Stumdomoji déZute ant horizontalaus aptarnavimo galvutés
.................................................................................. 14 kg

Flansy rinkinys 38 mm skersmens vamzdZiams ...........cccceeecvieiiiieeeccieeesciee e seeeeeseree e 0,35 kg

Dvigubas neridijancio plieno techninis bégiy rinkinys ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=500 mm) ....
1,6 kg

Dvigubas techninis bégiy rinkinys i$ nerddijancio plieno ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=700 mm)

Dvigubas techninis bégiy rinkinys i$ aliuminio ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=500 mm) ....... 1,4 kg

Dvigubas techninis bégiy rinkinys i$ aliuminio ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=700 mm) ....... 1,7 kg

6.9. Pakabinamos sistemos apkrova

5.9.1. KOLONOS PASUKIMAS system

Maksimali apkrova ant SUKIMOSI @SIES .......ccceceeieurieririeecte sttt se et eree e e s sebessereas s seneeaen 600 kg

6.9.2. Vienguba nemotorizuota rankena KOLONOS sistema

650 MM iSSIKISIMO raNKa ..eeeeiieieeeee e et 846 kg
IStraukiamas rankas 850 MM ......coiiiiiiiiiiiiee et e b s esaree e 647 kg
IStraukiamas rankas 1050 MM ...cooiuiiiiiiiriiieee ettt ettt st sae e e sbaeesaee s sbeesane s 524 kg

IStraukiamas rankas 1250 MM ......uiiiiiiieeeeciee et e e ecire e e e et e e e eetae e e saaeeeesateeaeesseseessaeeesssanaeans 300 kg

6.9.3. COLUMN sistema su dviguba nemotorizuota ranka

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

IStraukiamas rankas 650/650 MM .......ccceeeirieriieeiieeeieeeiteeeeireeesteeeeteeeeteeeseesbeesseesbeensneeens 423 kg
IStraukiamas rankas 650/850 mm arba 850/650 MM .......ccueeeiviiiieiiieie e eetee e e 367 kg
IStraukiamoji ranka 850/850 MIM ......c.eecveeieeiieiteeeie ettt eteeere e e reeebeeebeebeeeaees 324 kg
IStraukiamas rankas 1050/650 mm arba 650/1050 MM ..cocveeeiiirieeiiiereee e esreeeseereeeeseeaeas 324 kg
IStraukiamas rankas 1050/850 mm arba 850/1050 MM .....eeeeveiiiiiiiueeeiiieee e eteee e s veee e 289 kg
IStraukiamas rankas 1050/1050 MM ....cccveriiiirerieeeeeieieriesreeseesaessessessessesseesesseessessensenses 262 kg
IStraukiamas rankas 1250/650 mm arba 650/1250 MM ..cooveeviuvrieeeeeiieiieeeeeeeeeeeiiereeeeeeeesenans 289 kg
IStraukiamas rankenas 1250/850 mm arba 850/1250 MM .....oeviviuiiiiiceeieiiieeeeeeeee e 262 kg
IStraukiamas rankas 1250/1050 mm arba 1050/1250 MM ....ccovuiieiviiieiieeee e 239 kg
IStraukiamas rankas 125071250 MM ceeevirierurieiieeeieeeieeeeeeeseesseserreeeesssebaereeessesesbereeeesessas 220 kg
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£.9.4. KOLONOS VARIKLIO sistema

Variklio ranka (1015 MM) .eeiiiiiei e e e e re e e e sare e e e sareeeesstaeessesrnsaeeesnneaeaeans 150 kg
IStraukiamas rankas, 600 mm, su variklio rankena (1015 MM) ...cccocveecenicieeniee e 150 kg
IStraukiamas rankas, 800 mm, su variklio rankas (1015 MmM) .....cccceeeviieeeiciee e 150 kg
IStraukiamas rankas, 1000 mm, su variklio rankas (1015 MM) .....cceicviieeeiiieee e e 150 kg
IStraukiamas rankas, 1200 mm, su variklio rankas (1015 MmM) ....ccceecvieriieiiiieeniee e e sree e 140 kg

6.9.5. KOLONOS VARIKLIS XL sistema

XL variklio ranka (1015 MIM) coioiiieeiiee e e et re e e sere e e s naeeeseteeesnsaeesnseseneeaas 210 kg
IStraukiamas rankas, 600 mm, su XL variklio rankas (1015 mMM) ....ccccceevveevveesiieesieesieeenens 210 kg
IStraukiamoji ranka, 800 mm, su XL variklio ranka (1015 MmM) ......ccoievieeeeiiee e 180 kg
IStraukiamoji ranka, 1000 mm, su XL variklio ranka (1015 MM) .....ccccoveeeeiieeeeciiee e 160 kg
IStraukiamas rankas, 1200 mm, su XL variklio rankas (1015 Mm) .......ccccceevieeveeniieecieeseee e 140 kg

6.9.6. KOLONOS VARIKLIS XXL sistema

XXL variklio ranka (1015 MIM) coueiiiieeiie ettt este e et e e s aae e saae e s aaeeeaaeesaaeesnseas 250 kg
XL pratesimo ranka, 600 mm, su XXL variklio ranka (1015 Mmm) .....cccceceevueveneneneneeneee 250 kg
XL pratesimo ranka, 800 mm, su XXL variklio ranka (1015 mm) .......ccceeevvveeeinieeecinieeenn, 250 kg
XL pratesimo ranka, 1000 mm, su XXL variklio ranka (1015 mm) .......cccccovveeeiveeernneennn. 250 kg
XL pratesimo ranka, 1200 mm, su XXL variklio ranka (1015 mm) .......ccccceeveercueneeniennnenn 250 kg
XL pratesimo ranka, 1400 mm, su XXL variklio ranka (1015 mm) .......ccccceevvveerveerneennen. 240 kg
XL pratesimo ranka, 1600 mm, su XXL variklio ranka (1015 mm) .......cccccovereeiieeeccrneenn. 200 kg

6.9.7. KOLONOS SPRING sistema

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Amortizatoriaus ranka (1015 MM) ..eeiiiiiiiiiiiieceiee e ese e e rtre e e et e e e e stre e e eearaeaeeeases 180 kg
IStraukimo ranka 600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 MM) ......ccceeeeviieeeeecieeeenneen. 180 kg
IStraukiamoji ranka 800 mm su amortizatoriaus ranka (1015 MM) c...ccceriiieeieeiieeere e 170
ke

1000 mm iSsitiesimo svirtis su amortizatoriaus svirtimi (1015 MM) ...cocccviiiiiiiieeeiiieeeeee e, 150 kg
1200 mm iSsitiesimo ranka su amortizatoriaus ranka (1015 MM) ....cccocvreeeeeeeeiinirennennen. 130 kg

XL pratesimo ranka 600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) ......cccoeceeeeecvneesnnenn. 180 kg

XL pratesimo ranka 800 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) ......c..cccceeeecvreeennee.. 180 kg

XL pratesimo ranka 1000 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) .......cccceeeecveeeennen. 180 kg

XL pratesimo ranka 1200 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) ....cccccccveeeecieeevnnenn. 180 kg

XL pratesimo ranka 1400 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) .......ccccoeiiiiiieeeiiee e 180 kg

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
53i876



tediselr

XL pratesimo ranka 1600 mm su amortizatoriaus ranka (1015 mm) .......cccceeeecreeeennnenn. 180 kg

Yra skirtingy versijy spyruokliniy jrenginiy su skirtingais apkrovos diapazonais: 22-40 kg,
NOTA

30-60 kg, 50-80 kg, 70-110 kg, 80-135 kg, 120-180 kg.

6.9.8. Aptarnavimo galvuteé

Vertikali tarnybing galvute TDSHV ......cccciiiiiiie ettt e st e e e e e eaeees 200 kg

Horizontali aptarnavimo galvuteé TDSHH ......c..oiiiiiiiiiie e 150 kg

£.9.9. Priedai

Déklas vertikalioje aptarnavimo GalVULEJE .......coueiieriiiieriieeeeet e e e 50
kg

StalCius vertikalioje aptarnavimo galVULEJe .........ceeeciiiiieiiieee e e 40 kg

1 m 38 mm skersmens vamzdziy rinkinys priedams pritvirtinti .........ccccceeeeeeeeiiieeecciee e 150 kg
Déklas horizontalios aptarnavimo GalVULES .........cceeiiiiiiiriiiieiece e e 50 kg

Stumdomoji dézé ant horizontalaus aptarnavimo galvutés

Dvigubas techninis bégiy rinkinys i$ nertdijancio plieno ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=300 mm) ....
25 kg
Dvigubas techninis bégiy rinkinys iS nertdijancio plieno ant 38 mm skersmens vamzdZio (L=500 mm) ....
25 kg

Dvigubas techninis bégiy rinkinys i$ nertdijancio plieno ant 38 mm skersmens vamzdzio (L=700 mm) ....

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

25 kg
6.10. Elektriniai duomenys
6.10.1.STULPELISsystem
[\ oY g1 o =Y N = o o ¥ IR PRRR 230 V kintamoji
srove
NOMINAIUS AAZNIS .uvteieiieiieee ettt ettt e b e st e sbeesbeesbeesanee s 50 Hz
[\ ToT o a1 a P YL ==Y L T TSP iki 220 W
6.10.1. KOLONINES SPRING sistema
[\ oY g 1T a Y (VI = 1 o] o - ISP PUPPRN 230V kintamosios
sroves
NOMINAIUS AAZNTS 1..eveeeeieiieeriie ettt st e st st e et e e baeebeesabaesseesares 50 Hz
[\ ToT o a1 Ta =Y LN ==Y L T ST USPTN iki 220 W
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Netiesioginio apsvietimo pratesimo rankena ..........oocociiiiii i e DC 12
Vv
2/4 apsvietimo moduliai (maitinimo jtampa 12 V DC, 2 apsvietimo plokstés, kiekviena prijungta

nuosekliai prie 24 V DC)

6.10.2.COLUMN MOTOR, COLUMN MOTOR XL ir COLUMN MOTOR XXL

sistemos
oY a YT a T Y L = Laa] o ¥- TS 230V AC
NOMINGIUS AAZNTS 1vvveieieeiieeiee ettt st e st e sbe e s sbte e sbteebeesbaesbeesabeesaneesas 50 Hz
Nominaliné srové esant 230 V Kintamajai STOVEI ......cccueeeiiiiiiiiiieiieeeeeeeeee e 5A
Netiesioginio apsSvietimo iSPIELIMO FaNKa .......cocccuiieieiiie e e e e et e e 12V

DC
2 / 4 apsvietimo ploks$tés (maitinimo jtampa 12 V DC, 2 apsvietimo plokstés, kiekviena prijungta

nuosekliai prie 24 V DC)

6.11. TriukSmo lygis
Garso galios IYgiS ....cccveeiiiieeeeiee e, 65 db(A) (EN ISO 3746) nevirSijamas
6.12. Stabdymo momentas

Kai néra aktyvuoti, elektromagnetiniai ir pneumatiniai stabdziai sukuria Siuos stabdymo
sukimo momentus, kad bty iSvengta nepageidaujamo judéjimo.

6.12.1.Nemotorizuoti iSsiskleidZiantys rankiniai

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Jjungtas pneumatinis Stabdys ..o apytikriai 100 Nm
Jiungtas elektromagnetinis Stabdys ......cccceviiiiiiiiiii e apytikriai 100
N-m

6.12.2. Motorizuoti arba spyruokliniai iSsikiSimo rankos

Pneumatinio stabdZio sukimo momentas, veikiantis issiskleidziancigjg rankg .......cccccovvieeveciereiiinnnn.

apytikriai 70 Nm

Pneumatinio stabdZio sukimo momentas variklio rankoje ...,

apytikriai 70 Nm

Elektromagnetinio stabdZio sukimo momentas iSilgiNéje SVIrtyje ....ccccocvvvieeeiiiieeeccee e

apytikriai 70 Nm
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Elektromagnetinio stabdzZio sukimo momentas, taikomas variklio rankai ..........cccccccceeeiiennnis apytikriai
70 N'-m
Elektromagnetinis stabdZiy sukimo momentas, veikiantis XL iSsitiesimo rankg .................... apytikriai 150
Nm

6.13. Dinaminis sukimo momentas (atleidus stabdzius)

Mechaniniai stabdZiai (trinties stabdZiai) uzkerta kelig nekontroliuojamam lasiniy vamzdziy
arba iSilginio svirties judéjimui, sukuriant tokj pasiprieSinima:

NUIEIIMO VAMZAIS ..vveiiiiieiiiiiiie ettt ettt e e s e s saae e s sesbeeessabeaeesnanee apytikriai 15 N-m
Nuleidimo vamzdis (su varikliu ir spyruokle) .......ccccceeeviieeieecii e, apytikriai 15 Nm
Trinties stabdys (be Variklio) ........ccecieierieiiereee e apytikriai 15 Nm

Trinties stabdys (motorizuotas arba spyruoklinis) .........cccccoveeeeiieiiiiiieeecee e, apytikriai 15 Nm

Mechaninis stabdziy sukimo momentas varikliniuose ir spyruokliniuose sviriuose ...........ccccceevcveerueennee.

apytikriai 15 Nm

R Priklausomai nuo padéties ir krovinio.

7. Paskirtis

UMOS yra luby pakabinimo sistema, skirta medicininiy dujy tiekimui, elektros energijos ir rysio tasky
tiekimui i$ luby j medicinos specialisty darbo vietas. Ji ypa¢ naudojama operaciniy saliy, ARD ir

intensyviosios terapijos skyriy jrangai.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

7.1. Netinkamas naudojimas

Negalima virsyti luby pakabinimo sistemos ir jos komponenty maksimalios apkrovos, kaip nurodyta 6.9

skyriuje ,,Pakabinimo sistemos apkrova“.

[ Ny
Zr. Sio vadovo 6.9 skyriy.

7.2. Kontraindikacijos

e Pakabinimo sistema neturi biti naudojama stipriy magnetiniy lauky artumoje.
e  BF arba CF taikymo dalys pagal IEC 60601-1 negali bQti tiesiogiai prijungtos prie luby

pakabinimo sistemos.
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ngos naudojimas

COLUMN jranga yra skirta nuolatiniam darbui. Naudojant jranga, batina atsizvelgti j kiekvieno funkcinio

elemento specifikacijas:

(F)
(G)
(H)
n

Elektros, balso ir duomeny grandinés.
Slaugytojy iSkvietimas
Apsvietimas

Dujy iSleidimo angos

ROTA

Kambaryje/palatoje, kur jrengta jranga, gali bati jungikliai, skirti jjungti ap3Svietimo

A\

8.1.

modulius.

Zitrékite prie jrangos pridéta produkto ir montavimo schema.

PASTABA: Produkto apibréZimo schemoje iSsamiai aprasyti elementai ir jy

charakteristikos.

Produkto paruosimas

Prie3 PALEIDIMA, PRIEZIOROS, PATIKRINIMO, APTARNAVIMO metu ir po REMONTO montavimo vietoje

turi bati

jgaliotas
Sis reikal

1.

A\

INF-041
57i876

atliktas funkcinis bandymas. $j funkcinj bandyma turi atlikti operatorius arba operatoriaus

asmuo, o operatoriaus jgalioti asmenys turi biti tinkamai apmokyti.
avimas laikomas jvykdytu, jei:
Uztikrinamas pakabinimo sistemos ir aptarnavimo galvutés funkcinis patikimumas.

maksimali leistina apkrova (krovinio apkrova) buvo saugiai nustatyta ir nurodyta ant

aptarnavimo galvutés pritvirtintoje etiketéje.

Jrenginio teisingas veikimas buvo patvirtintas operatoriaus per pirmajj paleidimg ir uzfiksuotas

pasirasant bandymo ataskaitg pagal EN 62353 prieda G.

Zr. $io vadovo 3 punkta.

PASTABA Siekiant iSvengti netycinio valdymo elementy aktyvavimo, uztikrinkite, kad visi

kabeliai ir lanksciosios Zarnos baty pakankamai toli nuo valdymo elementy.
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8.2. Aplinka. Aplinkos sglygos

[ ~
Zr. Sio vadovo 5.2 skyriy.

8.3. Mokymas

Jrangg naudojantys darbuotojai turi blti tinkamai apmokyti ir kvalifikuoti kliento. Jrangg gali naudoti tik

jgalioti darbuotojai. Asmenys, kurie:

1. yra baige medicininius mokymus ir yra tinkamai registruoti (jurisdikcijose, kuriose tokie registravimai

yra privalomi pagal teisés aktus).

2. buvo apmokyti naudoti §j jrenginj remiantis Siuo naudojimo vadovu.

3. yra pajégus jvertinti atliekamas uzduotis remdamiesi savo profesine patirtimi ir mokymu atitinkamy
saugos taisykliy srityje ir gali atpaZinti galimus darbo pavojus.

8.4. Reguliavimas

c Pries atliekant bet kokius reguliavimus, atjunkite jrangg nuo maitinimo 3altinio, taip pat bet
kokig jrangg, maitinamg per aptarnavimo galvute, kad jrangg maitinancios laidinés dalys

nesiliesty su sistemos laidinémis dalimis.

8.4.1. Mechaninio stabdZio reguliavimas ant ranky

Papildomy stabdZiy (pneumatinés arba elektromagnetinés) gedimo atveju papildomi mechaniniai
stabdZiai (trinties stabdZiai) iSlaiko stabilig iSsikiSimo rankg ir variklio ranka. Reguliuokite stabdymo jéga

taip, kad variklio ranka arba iSsikiSimo ranka likty stabili bet kurioje padétyje ir jg bty galima patogiai

reguliuoti.
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Brazos No motorizados Y i | Brazos con resone

40 Paveikslas. Trinties stabdZiy reguliavimas

Mechaniniai stabdziai (trinties stabdziai) laiko iSsiskleidZziamajj rankeng (2) bet kurioje nustatytame
padétyje. Reguliuokite stabdymo jéga taip, kad iSsiskleidZiamasis rankenas (2) likty stabilus bet kurioje
padétyje ir vis tiek bty galima jj patogiai reguliuoti. Jei stabdZiai néra tinkamai sureguliuoti,

iSsiskleidZiamasis rankenas gali judéti nekontroliuojamai.

— Laikykités 8 skyriuje pateikty rekomendacijy dél galinio stabdzio ir jsitikinkite, kad

stabdziy varztai yra priverzti prie luby vamzdZio, o ne prie apatinés issitiesimo rankos
atramos tasko. Tai palengvina apatinés iSsitiesimo rankos lenkimg ir leidzia apatinés

iSsitiesimo rankos guolio mazgui laisvai suktis.

[ Ny
Zr. Sio vadovo 8.4.4 skyriy.

Naudokite tinkamg dinamometrinj raktg, kad sureguliuotumeéte stabdZius.

e Norédami padidinti stabdymo jégg, priverzkite stabdZiy varztus su grioveliais (1), vienodai

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

pasukdami juos j deSine (pagal laikrodZio rodykle). Priverzkite iki 1,6 Nm.

e Norédami sumazinti stabdymo jégg, atsukite stabdZio (1) varztus su jpjovomis, sukdami juos

tolygiai j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Funkcinio bandymo atlikimas

8.4.2. Mechaninis stabdziy reguliavimas nuleidziamajai vamzdziai

8.4.2.1. Nemotorizuoti rankiniai

StabdzZiy varztas (trinties stabdziai) reguliuojamas vienodai visy skirtingy pakabos sistemos versijy

atveju. Reguliuokite atitinkamo galinio jtaiso stabdymo jégg taip, kad galinis jtaisas likty stabilus bet

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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kurioje nustatytame padétyje ir vis dar bity galima jj patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle

parodyta reguliavimo schema aptarnavimo galvutei.

41 Paveikslas. Trinties stabdZiy reguliavimas nuleidZziamajame vamzdyje, STULPO PASUKIMAS ir

nemotorizuoti rankiniai

Naudokite tinkama plokscios galvutés atsuktuva.

e Norédami padidinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdZiy varztus (1) ir pasukite

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

ji j desine (pagal laikrodZio rodykle).

e NorédamisumaZinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdZiy varZtus (1) ir pasukite

ji i kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaziavima.

8.4.2.2. Motorizuota arba spyruokliné ranka (su trinties guoliu)

Stabdziy varztas (trinties stabdys) reguliuojamas vienodai visose skirtingose pakabos sistemos versijose.
Reguliuokite atitinkamo galinio jtaiso stabdymo jéga taip, kad galinis jtaisas likty stabilus bet kurioje
nustatytame padétyje ir vis dar baty galima jj patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle parodyta

reguliavimo schema.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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42 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas ant laSinio vamzdZio su trinties guoliu

Naudokite tinkamg plokscios galvutés atsuktuva.

e Norédami padidinti stabdymo jégg, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdZiy varztus (1) ir pasukite

ji i deSine (pagal laikrodZio rodykle).
e NorédamisumaZinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdZiy varZtus (1) ir pasukite
ji i kaire (pries laikrodzio rodykle).

e  Atlikite funkcinj bandyma.

8.4.2.3. Motorizuotas arba spyruoklinis svirtis (su guoliu)

Stabdziy varztai (trinties stabdzZiai) reguliuojami vienodai visose pakabos sistemos versijose. Lasinio
vamzdZio su guolio pasukimo jtaisu atveju mechaniniai stabdZiai (1) (3 trinties stabdZiai) laiko galinj
jrenginj (pvz., aptarnavimo galvute) nustatytame padétyje. Nustatykite stabdymo jégg taip, kad
atitinkamas galinis jrenginys (pvz., aptarnavimo galvuteé) likty stabilus bet kurioje nustatytinéje padeétyje

ir vis dar baty galima jj patogiai reguliuoti.
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43 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas lasiniame vamzdyje su guoliu

Naudokite tinkamg dinamometrinj raktg, kad sureguliuotumeéte stabd,j.

e Norédami padidinti stabdymo jégg, jsukite stabdZio (1) varZtus su grioveliais, juos tolygiai

sukdami j deSine (pagal laikrodZio rodykle). Priverzkite iki 1,6 N-m.

e Norédami sumazinti stabdymo jéga, atsukite stabdZio varztus su jpjovomis (1), sukdami juos

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

tolygiai j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaZiavima.

8.4.3. Galimi reguliavimo jtaisai pasukamiesiems stabdziams

IStraukiamasis rankas ir nuleidZiamasis vamzdis yra jrengti bent viena sukiojama stabdziy sistema, kuri
apsaugo vidinius kabelius nuo sugadinimo. Jrengus vieng rutulj, sukiojimo kampas yra ribojamas iki tam
tikro laipsniy skaiciaus, priklausomai nuo jrengtos stabdziy sistemos. Jrengus du rutulius, sukiojimo

kampas gali bati ribojamas dar labiau.

R Nemotorizuotos rankos turi pasukimo stabdzius tik iSsiskleidZianciose rankose.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
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44 Paveikslas Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas

NuleidZiamojo vamzdzio ir rankos versijy pasukimo kampai skiriasi:

Nemotorizuota ranka: reguliuokite virSutinés ir apatinés iSsikiSusios rankos pasukimo kampg 15
laipsniy Zingsniais. Naudokite vieng M16 tvirtinimo varztg ir du @12 mm rutulinius stabdZius
kiekvienai iSsikiSusiai rankai.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankiniai: maZos keliamosios galios versijose virsutinio ir
apatinio iSsikiSimo ranky pasukimo kampa reguliuokite 22,5 laipsniy Zingsniais. Naudokite vieng
M16 tvirtinimo varitg ir du @ 12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienam issikiSimui arba

motorizuotam rankiniui.

Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijose su vidutine apkrova reguliuokite virsutinés
iSsitiesiancios rankos pasukimo kampg 15,0 laipsniy Zingsniais, o apatinés iSsitiesiancios rankos
pasukimo kampa — 22,5 laipsniy Zingsniais. VirSutinei iSsikiSimo rankai naudokite 1 M20
tvirtinimo varztg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius. Apatinei iSsikisimo rankai naudokite 1 M16

tvirtinimo varitg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius.
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Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijose su dideliu keliamuoju pajégumu
reguliuokite virSutinio ir apatinio rankenéliy pasukimo kampga 15,0 laipsniy Zingsniu. Naudokite

1 M20 tvirtinimo varZtg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius kiekvienam rankenéliui.

Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijose su pneumatiniais ir trinties stabdZziais
reguliuokite virSutinés ir apatinés iSsikiSimo rankos pasukimo kampa 15,0 laipsniy Zingsniais.

Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienai i$sikisimo rankai.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidziamu vamzdZiu su trinties guoliy
bloku (ritininiu guoliu) reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampg 15,0 laipsniy Zingsniais.
Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienam nuleidZziamam

vamzdZziui.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidZiamu vamzdzZiu su
elektromagnetiniu stabdziu, reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampg 22,5 laipsniy
Zingsniais. Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienam

nuleidZziamam vamzdziui.

— Kamuolio stabdZiui perkelti reikalingas magnetinis kaiStis arba panaSus jrankis.

Teleskopinis magnetinis paémimo jrankiy rinkinys yra prieinamas kaip papildoma

jranga.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankos: versijoms su dvigubomis rankomis ir trinties guoliu tarp
jy rekomenduojama montuoti 2 rutulinius stabdZius (3). ISsamioje iliustracijoje parodyta

tarpiné guolis (11) (be iSorinio Ziedo) ir stabdZio varzto (1) padétis ant rutuliniy stabdZiy (3).
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45 Dviguby ranky sistema ir trinties guolis tarp ranky

Reguliuojant galinj stabdj, kaip parodyta 45 paveiksle, mirties tasko zona yra 45°. Tai reiSkia, kad
spyruoklinés rankos (3) maksimalus judesio amplitudé yra apie 315°. Jei reguliuojant stabdzZius ant
tarpinio guolio (11) ir luby guolio (10) galiniame stabdzZyje néra nustatytas minimalus nustatymas, gana
sunku sulenkti pakabinimo sistema i$ iStiestos padéties (12) ir pasukti jg spyruoklinio svirties (3) tarpinio

guolio (11) atzvilgiu.

Perkeliant adapterj lasinio vamzdyje (4) is iStiestos padéties (12), kyla pavojus, kad iStiestosios svirties ir
spyruoklinés svirties svirties pasisuks aplink luby guolj (10), nors blty pageidautina sulenkti tarpinio

guolio (11) srityje.

B.4.4. Sukamuyjy stabdziy reguliavimas

8.4.4.1. Reguliavimas nemotorizuotoms rankenoms

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti pasukimo stabdZiy padétj, kad baty galima pasukti nemotorizuotas

iSsikiSimo rankas.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N
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46 Paveikslas. Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas, nemotorizuoti rankenéliai

e [Ssukite tvirtinimo varztg (1) i srieginés skylés (2).

e Pasukite rankeng arba nuleidZiamajj vamzdj, kol srieginéje skyléje (2) bus matomas rutulinis

stabdiklis (3).

e Naudodami teleskopinj magnetinj paémimo jrankj, iSimkite rutulinj stabdj (3) is srieginés skylés

(2) ir laikykite jj saugioje vietoje.

e  Pasukite pratesimo rankeng j norimg galutine stabdymo padétj ir jdékite 1 rutulinj stabdj (3) j

sriegine skyle (2).
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e Jsitikinkite, kad rutulys yra tvirtai pritvirtintas. ISplétimo rankg galima pasukti, kai rutulys (3) yra
visiskai jkiStas j vieng is tvirtinimo priedy (4). Kitaip Sie fiksatoriai ir rutulio stabdiklis (3) turi bati

jstumti j viena i$ tvirtinimo priedy (4), tuo paciu atsargiai pasukant iSplétimo rankg atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng j norima antrojo galinio stabdZio padétj ir j sriegine skyle (2) jdékite

dar viena rutulinj stabdj (3).

e Siek tiek pasukite pratesimo rankeng ir tada jsukite tvirtinimo varztg (1) j sriegine skyle (2) iki
galo. Tvirtinimo varztas (1) dabar tarnauja kaip galinis stabdis sumontuotam rutuliniam

stabdZiui (3) ir riboja pratesimo rankenos arba nuleidZiamojo vamzdZio pasukimo kampa.

e  Prisukite varztg (1) 40 N-m sukimo momentu.

e Norint patikrinti, ar pasukimo stabdis veikia tinkamai, pratesimo rankos arba nuleidZziamojo
vamzdZio pasukimo kampas turi biti ribojamas iki maZiau nei 360 laipsniy.

8.4.4.2. Reguliavimas varikliniams arba spyruokliniams rankenéliams

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti nuleidZiamojo vamzdZio ir ranky galinj stabdj. Galinio stabdzZio

reguliavimo procedira yra identiSka nuleidZziamajam vamzdzZiui su elektromagnetiniu stabdziy bloku.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N
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47 Paveikslas. Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas, variklinés ir spyruoklinés rankos

e [Ssukite tvirtinimo varztg (1) i$ srieginés skylés (2).
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e Pasukite rankeng arba nuleidimo vamzdj, kol srieginéje skyléje (2) bus matomas rutulinis

stabdis (3).

e Naudodami teleskopine magnetine paémimo priemone, iSimkite rutulinj stabdj (3) i3 srieginés

skylés (2) ir laikykite jj saugioje vietoje.

e Pasukite iSsikiSusig rankeng arba konsolés vamzdj j norimg galutine stabdzio padétj ir jdékite 1

rutulinj stabdj (3) j sriegine skyle (2).

e  Jsitikinkite, kad rutulinis stabdiklis yra tvirtai jtvirtintas. Pratesimo rankg arba nuleidimo vamzdj
galima pasukti, kai rutulinis stabdiklis (3) yra visiSkai jdétas j vieng i$ tvirtinimo detaliy (4).
PrieSingu atveju jie uzsifiksuos ir rutulinis stabdiklis (3) turés bati jstumtas j vieng is tvirtinimo

detaliy (4), tuo paciu atsargiai pasukant pratesimo rankeng arba nuleidimo vamzdj atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng arba konsolés vamzdj j norima antrojo galinio stabdzio padétj, tada

j sriegine skyle (2) jdékite 1 papildoma rutulinj stabdj (3).

e Siek tiek pasukite pratesimo rankena arba nuleidimo vamzdj, tada jsukite tvirtinimo varztg (1) j
sriegine skyle (2) iki galo. Tvirtinimo varztas (1) dabar tarnauja kaip galinis stabdis sumontuotam
rutuliniam stabdziui (3) ir riboja pratesimo rankenos arba nuleidimo vamzdzio pasukimo

kampa.
e  Prisukite fiksavimo varzta (1) iki 40 Nm.

e Norint patikrinti, ar sukiojamojo stabdZio veikimas yra tinkamas, pratesimo rankos arba

nuleidZiamojo vamzdzio pasukimo kampas turi bati ribojamas iki maZiau nei 360 laipsniy.
9. Valymas

Atlikite Sig operacijg naudodami Siek tiek drégnus valymo jrankius, kad j jrangg nepatekty skysciy.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

Kadangi né viena sistemos dalis ar komponentas néra invazinis, sterilizuoti nebatina.

fj Nenaudokite abrazyviniy arba labai kiety valymo priemoniy, kurios gali pazeisti iSorinius
dangcius, pvz., dezinfekanty, kuriy sudétyje yra natrio hipochlorito, nes jis yra labai

korozinis aliuminiui.

& JSPEJIMAS: Gali sugadinti jranga

Rekomenduojame naudoti formaldehido neturincius dezinfekantus, pvz., ,,Saint Nebul Ald“ (gamintojas

,Proder Pharma“) arba Svelny muilo tirpalg su jprastu indy plovikliu.
Naudojimo bidas:

e 4 pompos gamintojo pateikto skyscio praskieskite 5 litrais vandens.
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e Nesipurkskite misinio ant produkto; nuvalykite pavirsiy vidutiniskai drégnu skuduréliu ir palikite

veikti 15 minuciy.
e Nuvalykite vandeniu arba muilo tirpalu, naudodami Svary, iSgreztg skudurélj.

& ISPEJIMAS Pakabinimo sistemos dalys ir tvirtinimo detalés yra pagamintos i$
plastiko. Tirpikliai gali iStirpdyti plastiko medziagas. Stiprios rugstys,

bazés ir priemonés, kuriy alkoholio koncentracija didesné nei 60 %, gali

padaryti plastiko medziagas trapios. Laisvos dalelés gali patekti j atviras

Zaizdas. Jei skystos valymo priemonés pateks j pakabinimo sistemg ir

tvirtinimo detales, perteklinis valymo skystis gali [adéti j atviras Zaizdas.

A ISjunkite maitinima.

Kontaktas su jtampa turiniomis dalimis gali sukelti elektros smugj.

e PrieS valydami ir dezinfekuodami prietaisg, visada atjunkite jj nuo pagrindinio

maitinimo saltinio.

Negalima jkisti daikty j prietaiso angas.

9.1. Dezinfekcija

Dezinfekavimo priemonése gali bGti medZiagy, kurios yra pavojingos sveikatai ir, patekusios ant odos ar
j akis, gali sukelti suZalojimus, o jkvéptos — paveikti kvépavimo organus. Laikykités Siy apsaugos

priemoniy:
e Laikykités higienos taisykliy.

e lLaikykités dezinfekavimo priemonés gamintojo nurodymy.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

e Dezinficuokite pavirsius kiekvieng darbo dieng ir uztersimo atveju.

- Trinimas yra standartinis dezinfekavimo metodas, nustatytas pakabinamajai sistemai.

Operatorius turi nustatyti higienos taisykles ir saugos instrukcijas, susijusias su taikytinais dezinfekavimo

metodais.

e UZtersus potencialiai infekcinémis medzZiagomis (pvz., krauju, kiino iSskyromis ar iSmatomis),

pavirsiai turi bati nedelsiant ir specialiai dezinfekuojami.
e  Uztikrinkite, kad dezinfekantas bity naudojamas tinkama koncentracija.
e  Pavirsiy dezinfekcijai nenaudokite purskimo, o nuvalykite pavirsius.

e [Svalyti pavirsiai gali bati naudojami tik po to, kai dezinfekantas isdzius.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
70i876



tedisel:

10. Atlieky tvarkymas

Atitinka Direktyvg WEE2012/19 ir Direktyvg RoHS 2011/65/ES, pakeitimg 2015/863/ES. Jranga turi
elektros ir elektroniniy komponenty, todél jos negalima iSmesti kaip organiniy atlieky, o kaip

elektros/elektroniniy atlieky.

11. Vartotojo informacija apie jspéjimus
A Jokiu bidu vartotojas neturi nuimti jokios jrangos korpuso dalies, kad atlikty patikrinimus.

11.1. Apsvietimo problemos

Jei apsvietimo sistemose atsiranda gedimas ar veikimo sutrikimas, patikrinkite uzdegimg is visy nurodyty

aktyvikliy. Jei problema neissprendziama, kreipkités j techninés prieziiros personala.
11.2. Maitinimo problemos

Jei j maitinimo bloka prijungta jranga sugedo arba veikia netinkamai, patikrinkite jrangg, prijungdami jg
prie kito lygiavercio maitinimo bloko. Jei problema neiSsprendZiama, kreipkités j techninés prieZitros

personala.
11.3. Medicininio dujy tiekimo problemos

Jei medicininiy dujy tiekimo sistema sugedo arba veikia netinkamai, patikrinkite Siuos dalykus:

e Ar bandote prijungti prie tinkamo dujy i$éjimo.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

e Ardujy isleidimo voztuvas veikia tinkamai ir néra uzblokuotas.

Jei problema neiSsprendziama, kreipkités j techninés priezitiros personala.
12. PraneSimas apie incidentg ,information “

Apie bet kokj rimtg incidentg, susijusj su produktu, privaloma pranesti ,Tedisel Ibérica“ ir

kompetentingai institucijai toje valstybéje naréje, kurioje yra jsisteiges naudotojas ir (arba) pacientas.

[ .
Zr. Sio vadovo 1 punkta.
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13.

13.1. Jrangos klasifikacija

Pagal naujg MDD 93/42/EEB reglamentg dél medicinos prietaisy, $i produkty grupé klasifikuojama kaip:
- IIb klasé, pagal Il priedg, iSskyrus 4 skirsnio 11 taisykle.
- IP20 apsaugos lygis pagal IEC 60529

Jranga, skirta nuolatiniam darbui.
13.2. Nuorodos standartai

Prietaisas atitinka Siy standarty ir direktyvy saugos reikalavimus:
ISO11197: Medicininés tiekimo jrangos vienetai

IEC 60601-1: Elektromedicininé jranga. 1 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy charakteristiky

reikalavimai.

IEC 60601-1-2: Medicininé elektros jranga. 1-2 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy

charakteristiky reikalavimai. Papildomas standartas. Elektromagnetiniai trukdziai.
13.3. Elektromagnetinis suderinamumas

Pagal EN 60601-1-2:2015, $i jranga skirta naudoti toliau nurodytoje elektromagnetinéje aplinkoje. Sios

jrangos naudotojas turi uztikrinti, kad ji bty naudojama tokioje aplinkoje.

Naudojimo ir valymo instrukcija CO L U I\/I N

TrukdZiy emisijos matavimai Atitiktis Pastaba

AF emisijos pagal CISPR 11 1 grupé Maitinimo blokas naudoja AF energijg tik savo
vidiniam VEIKIMUI. Todél jo AF emisijos yra
minimalios ir trukdZiai artimiems jrenginiams yra

mazai tiketini.

INF-041 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.
72i876



tedisel:

AF emisijos pagal CISPR 11 A klasé Luby maitinimo blokas tinka naudoti ne
Harmoniniy emisijy atitiktis | A klasé gyvenamosiose patalpose ir tose, kurios yra tiesiogiai
standartui prijungtos prie VIESOJO TIEKIMO TINKLO, kuris taip
IEC 61000-3-2 pat tiekia elektros energija gyvenamiesiems
Jtampos Atitinka pastatams.

svyravimai/trumpalaikiai

iSmetimai atitinka worn Dél Sio jrenginio EMISIJOS charakteristiky jis

standarta tinka naudoti pramoninése zonose ir

IEC 61000-3-3 ligoninése (CISPR 11 A klasé). Naudojant
gyvenamojoje APLINKOIJE (kuriai paprastai reikalinga
CISPR 11 B klasé), Sis jrenginys gali neuztikrinti
tinkamos radijo dazniy rySio paslaugy apsaugos,
Vartotojas gali turéti imtis mazinimo priemoniy, pvz.,
perkelti arba pakeisti jrangos orientacija.

Atsparumas Bandymo lygis pagal | Atitikties lygis Aplinka/gairés

IEC 60601

Elektrostatinis
iSkrovimas (ESD)
pagal

IEC 61000-4-2

+8 kV kontaktineé
iSkrova

15 kV oro iSkrova

+8 kV kontaktiné
iSkrova

15 kV oro iSkrova

Grindys turi bati pagamintos
iS medZio, betono arba
keraminiy plyteliy. Jei grindys
padengtos sintetine
medZziaga, santykinis oro
drégnumas turi bati ne

mazesnis kaip 30 %.

Greiti elektriniai
trukdzZiaiamplitudes/
iniai impulsai pagal
standartg

IEC 61000-4-4

+2 kV maitinimo
kabeliams
11 kV jvesties ir

iSvestiescables

+2 kV maitinimo
kabeliams
+1 kV jvesties iiSvesties

» “ kabeliams

Maitinimo jtampos kokybé
turéty bati tipiska komercinei

arba ligoninés aplinkai.

Pagal standarta
nustatytos
vir§jtampiy (bangy)
vertes

IECEI5

+1 kV jtampa tarp
faziy
12 kV jtampa tarp

fazés ir Zemes

+1 kV jtampa tarp
faziy
12 kV jtampa tarp

fazés ir Zemes

Maitinimo jtampos kokybé
turéty bati tipiska komercinei

arba ligoninés aplinkai

Maitinimo jtampos

kritimai ir

100 %
Unsumazéjimas per

0,5 laikotarpj 100 %

100 % Upnkritimas
0,5 periodas

100 % kritimas UN 1

Maitinimo jtampos kokybé
turéty bati tipiska komercinei

arba ligoninés aplinkai.
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svyravimai pagal
standartg
IEC 61000-4-11

UNsumazéjimas for
1 laikotarpj 30 %
U(N) sumazéjimas

for 25 laikotarpius

Pastaba:
UN yra kintamoji
tinklo jtampa pries

taikant bandymo

periodas 30 % kritimas

UN 25 periodai

Jei luby maitinimo bloko
naudotojas reikalauja
nepertraukiamo veikimo net
ir esant maitinimo
pertraukoms,
rekomenduojama luby
maitinimo blokg maitinti is
nepertraukiamo maitinimo

Saltinio arba baterijos.

IEC 61000-4-11

UN yra kintamosios
sroves tinklo
jtampa pries
taikant bandymo

lygj

lygj
Trumpi maitinimo 100% 5 s Maitinimo jtampos kokybé
jtampos sutrikimai turéty bati tipiné komercinei
pagal standartg Pastaba:

arba ligoninés aplinkai.

Jei luby maitinimo bloko
naudotojui reikalingas
nepertraukiamas veikimas net
ir esant maitinimo
pertraukoms,
rekomenduojama luby
maitinimo blokg maitinti is
jrenginio su nepertraukiamo
maitinimo Saltiniu () arba

baterija.

Magnetinis laukas
elektros dazniams
(50/60 Hz) pagal
standartg

IEC 61000-4-8

30 A/m

30 A/m

Maitinimo daznio sukurti
magnetiniai laukai turéty bati
tipiniai komercinei arba

ligoninés aplinkai.

Atsparumas trukdziams

Bandymo lygis pagal
IEC 60601

Atitikties lygis

Aplinka/gairés

AF trukdziai,
sukeliami pagal

IEC 61000-4-6

3 Vrms 150 kHz iki 80 MHz

6 Vrms ISM juosta

3Vrms
6 Vrms

AM moduliacija 1 kHz
Gylis 80
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Indukuotas AF
trukdymas pagal
IEC 61000-4-3

RANGE FREQUENCY MODULATION STEP LEVEL
A 80-1000MHz AM 1 kHz Prof 80% LOG 1% 10 Vim
B 1000-2000MHz AM 1 kHz Prof: 80% LOG 1% 10 Vim
C 2000-2700MHz AM 1 kHz Prof: 80% LOG 1% 10 Vim
D 385MH=z PM 18 Hz Cyele: 50% - 27 Vim
E 450MH= FM 1 kHz Deswvi= 5 kHz - 28 Vim
F 810-930MH= PM 18 Hz Cycle: 50% - 28 Vim
G 1720-1970MH=z PM 217 Hz Cyele: 50% - 28 Vim
H 2450MHz PM 217 Hz Cyele: 50% - 28 Vim
I 5240-3785MHz PM 217 Hz Cyele: 50% - 9WVim

Nominalus siystuvo galingumas

Saugus atstumas priklausomai nuo perdavimo daznio Aplinka/gairés (m)

150 kHz iki 80 80 MHz iki 800 800 MHz iki 2,5
MHz MHz GHz
D=r12P D=1.2P D=2as,3P

0,01 0,12 0,12 0,23

0,1 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3 3,8 7
10 12 12 23

JSPEJIMAS: Jrenginio sukrovimas arba montavimas 3alia kitos jrangos gali turéti

jtakos sistemos veikimui dél EMI trukdziy.
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