CEow

tediselmedical

COLUMN

PRIEZIUROS VADOVAS

““‘ ot

tediselmedical.com



tedisel

Turinys

i C =T o 1 a1 (o Y- [P PP PPPPPPPPPPPPRE 4 Z
DY 10T o T [0 {o] o o o= ol | - ST 4
2.1. Jspéjimai apie SUZaloJiMO PAVOJU ....cuueeeiiiiieeieiieieeetieee e ettee e e eire e e e ette e e e ebreeeeebaeeeeeans 4 2
2. ISPEJimMai apie ZaloS MZIKG...ieiiieriiei it 4
2.3. Papildomi simboliai, naudojami saugos instrukcijose .........cccvvvveviricieeeciiieeeeiinennn 5 D
2.4 Papildoma iNfOrmMacija......ccuueeieciiie e e e 5
2.5. Tinkamas deguonies NAUAOJiMaS.......ccccuviiiiriiiininicre e 5 J
2.5.1. DEGUONIES SPrOZIMAS ...eveeiieiieeiiiieeee e e e e eriirtte e e e e e ettt e e e e e s s sbbbeeeeeessessnnrneeens 5
2.5.2. GAISIO PAVOJUS .c.vviiiiiiiiiiieiie ittt s 5 O
2.6. Tl 1T 0l o I o] [0 & 1SR 6 O
2.7. Derinimas su kity gamintojy produktais. ........ccccueeeeciieieeiiiee e 6
B RIZIKA ettt bbbt st ettt b e bt e sae e st e b e e eenbeenreas 7 %
3. DUJU SPIOZIMAS ceeeiiiieiiiiiiieeeeeeesiiiittee et s s s siabtaeeeeesssaaabereeeeesseassnsesaeeeessssssssreaeeeessnns 7 C>)
3. Jrenginio 8edimo FZIKa ....ueii i e 7 -r';c
3. GISTO PAVOJUS...uvvreeeeeeeeriiiriteeeeeeesssiittaeeeeessssaareraeeeeessssassastaseesssssssrssaeeeesssnsansseseeees 7 8
3.4, Elektros SMUZIO PAVOJUS ......eeiieiiiee ittt ettt e e e et e e e e sara e e e eanae e e ensaaeean 7 E:
3.5. Svarbs veikimo ir pagrindiniai saugos aspektai .......ccccceeevecieeiiciiee e, 8 >cT,)
3. Elektromagnetiniai trukdZiai.........ccoveuiiiiiciiieiciiie e 8 E
4. Naudojami SIMDBOTIAi.....cccuiieiiciiee e 8
TR o Yo [V 1 G o T [8) 4 V=T o 1V U 10
5.1. LaiKYMO SGIYEOS «.eeeeeiiieeeeee ettt et e e e e e ara e e e e eares 10
5. EKSPlOatavimo SGIYZO0S ..eeeieiiieeceiee ettt ettt e a e e 10
5.3. TarnNaViMO l@IKas ...cooveeriiiiieeee et 10
5.4. Produkto Paskirtis.....cuueeeeciieiiiiiiie e e 11
T ] ATV AU - T TSROSO PPRRPPRRPRR 11
6.1. Y Te) 1472 0 = 1T SR 11
6. Preliminaris VEIKSMAT . ...cocuieiiiieerieeeee et s 11
6.2.1. Aptarnavimo galvutés Soniniy dang€iy atidarymas. .......ccccceeveveeeeiciveeescnnennn. 12
6.3. Konstrukcijos ir judéjimo patikrinimas ........ccceecieeeiiiiee e e 12
6.3.1. Galimi pasukamujy stabdziy reguliavimai .........cccceeeecieeeiciiie e, 13
6.3. Pasukamuyjy stabdZiy reguliavimas ..........cccceeeeciiiieeciieee e 16
6.3.3. Mechaninio stabdZio reguliavimas ant ranky .........cccccceeeeiiieeinciiee e, 20
6.3.4. Mechaninio stabdZio reguliavimas laséjimo vamzdZiui ........ccccccvveeevcveeeennnnen. 22
INF-241 Versija5| 2025 m. balandzio 9 d. 28

49



tedisel

6.3.5. Vertikalaus kélimo reguliavimas variklio rankoje.......cccccccveeviiieeicciieeecciien, 25
6.3.6. Vertikalaus variklio rankos aptarnavimo galvutés islyginimas...........cccecuveeen. 26
6.3.7. Pagalbinés svirties keliamosios galios reguliavimas........c.cccceevvcieeeiiiieereennen, 28
6.3.8. Vertikalaus pakélimo reguliavimas spyruokliniame svirtyje .......ccccccvveeecnnneenn. 30 2
6.3.9. Stabdziy indikatoriai (tik atnaujinimo atveju)......cccccceecieeeiiieee e 31
6.3.10. Rankos apsvietimo montavimas (tik atnaujinant) ........ccccccvveeeeciieeeecien e, 33 E
6.3.11. CEMOR monitoriaus laikiklio arba aptarnavimo galvutés vertikalaus
I A a1 g Yo T e g =T== 1Y/ 0 = LSRR 34 ,
6. Lanksciy medicininiy dujy Zarny tikrinimo ir keitimo procedira..........cccccevveeenneen. 36
6.4.1. Lanksciy medicininiy dujy Zarny keitimas ........ccccceeecieeeiiiiee e 38 J
6. T AT g T o - o I PSP TST 41 O
£ 117, 0 - 1P 45
8. AthieKY TVAIKYMAS . ....oii it e e e et e e e e bt e e e s e bae e e e ertaeesereeeeeaans 45 ‘ ’
LS T =Y =0 o V=T o | - USRSt 46
9.1, Komandy KIaSifiKaCija ......ceerevevereeiiieeeeeeceieieteeceeseetees ettt s s see s 46 =
>
9.2. FAN Y T (e IR 2= o 1o 1 - | R 46 (@)
©
9.3. Elektromagnetinis SUderinamuMas. ......ccccciieeiiiieeeeiiieee e e 46 f>U
n
O
P -
15
SN
g
P =
o
INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 3is

49



tedisel

1. Gamintojas

Gamintojas: TEDISEL IBERICA S.L.

Adresas: C/ Sant Lluc, 69-81. 08918 - Badalona (Barselona) ISPANIJA
Tel.

Faksas +34 933 984 547

tedisel@tedisel.com

www.tediselmedical.com

wl

2. Saugos informacija

Svarbios pastabos Siose naudojimo instrukcijose pazymétos grafiniais simboliais ir jspéjamaisiais

Zodziais.

wes COLUMN

2.1. Jspéjimai apie suzalojimo pavojy

()
>
. wn
Jspéjamieji ZodZiai, tokie kaip PAVOJUS, |SPEJIMAS arba ATSARGIAI, apibadina suzalojimo pavojaus ®)
S
laipsnj. Jvairas trikampiai simboliai vizualiai pabréZia pavojaus laipsnj. 1S
SN
Q
] Nurodo potencialiai pavojingg situacijg, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali =
ISPEJIMAS o
sukelti mirtj ar sunky suzalojima.
Nurodo potencialy pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti
ATSARGIAI
nedidelj ar lengvg suzalojima.
Reiskia tiesioginj pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti mirtj ar
PAVOJUS
sunky suzalojima.

é Pavojus, kad pirstai gali jstrigti.

2.2. |spéjimai apie Zalos rizika
|spéjamasis Zodis ,DEMESIO“ apiblidina materialinés Zalos rizikos laipsnj. Trikampis simbolis vizualiai
pabrézia pavojaus laipsnj.

fj PavirSiaus paZeidimas: jspéja apie pavirSiaus pazeidimus, kuriuos gali sukelti netinkami

valymo ir dezinfekavimo priemonés.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 43
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ISPEJIMAS
Nurodo potencialy pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sugadinti jrangg.

2.3. Papildomi simboliai, naudojami saugos instrukcijose

>

A Sprogimo pavojus Ispéja apie sprogiy dujy misiniy uzsidegima.

Ispéja apie elektros smigius, kurie gali sukelti rimtus suzalojimus
Elektros pavojus

& Gaisro pavojus

ar net mirt;j.

& Krito pavojus Stogo atraminés sistemos gedimas.
& Susiddrimo pavojus

2.4. Papildoma informacija

wes COLUMN

()

— PASTABA pateikia papildoma informacija ir naudingus patarimus, kaip saugiai ir efektyviai ;
naudoti prietaisa. 9

15

SN

2.5. Tinkamas deguonies naudojimas. L
S

o

2.5.1. Deguonies sprogimas

Deguonis tampa sprogi medziaga, kai susiliecia su aliejais, tepalais ir lubrikantais.

Suspaustas deguonis kelia sprogimo pavojy:
e |sitikinkite, kad deguonies ir dujy iSleidimo angos yra be aliejy, riebaly ir tepaly!

* Nenaudokite valymo priemoniy, kuriy sudétyje yra aliejaus, riebaly ar tepaly.

2.5.2. Gaisro pavojus

A PAVOJUS I[Ssiskiriantis deguonis yra degus.

¢ Dirbant su deguonimi draudziama naudoti atvirg ugnj, jkaitintus daiktus ar atviras Sviesos $altinius!

e Nertkyti!
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49



tediselmedic:

2.6. Paciento aplinka

Paveikslélyje pateikti matmenys iliustruoja minimalig paciento aplinkos ribg neapribotoje zonoje pagal

IEC 60601-1.
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1 MaZiausias PACIENTO APLINKA
2.7. Derinimas su kity gamintojy produktais.

Pakabinimo sistema yra sujungta su aptarnavimo galvute. Siekiant iSvengti pavojingy perkrovy, kurios
gali sugadinti arba sugadinti aptarnavimo galvute ir pakabinimo sistemg, batina laikytis nurodytos

maksimalios apkrovos.

[ J Ny
Zr. jrangos naudojimo ir valymo instrukcijos 6.9 skyriy.

Maitinimo paketai, skirti galutiniams jrenginiams maitinti, turi uZtikrinti elektrine izoliacijg ir dvi

apsaugos priemones pagal IEC 60601-1.
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— UZ visos sistemos patvirtinimg atsako jrenginj eksploatuojanti Salis. Prireikus turi bati

atlikta atitikties vertinimo procedira ir pateikta atitikties deklaracija pagal Medicinos

prietaisy reglamento (ES) 2017/745 22 straipsn;.

! Perskaitykite iSorinio gamintojo pateiktas naudojimo instrukcijas, kad gautumeéte

informacija, reikalingg galutiniam jrenginiui naudoti.

3. Pavojai

3.1. Dujy ,,explosion s“

.@ Deguonis tampa sprogi medZiaga, kai susilieCia su aliejais, tepalais ir lubrikantais.

Susiliete su deguonimi ore, medicininiai dujos gali sudaryti sprogig arba labai degig dujy misinj. Jranga
netinka naudoti aplinkoje, kurioje yra degiy anestetiky misiniy su didelés koncentracijos deguonimi arba

azoto oksidu.

Jei prietaiso aplinkoje susidaro tokios didelés koncentracijos degiy anestetiky misiniy su deguonimi arba

wes COLUMN

azoto oksidu, tam tikromis sglygomis kyla uzsidegimo pavojus. (>U
n

I : : o

3.2. Prietaiso gedimo pavojus S

SN

)

=

(el

i\- jSPEJIMAS Jei prietaisas prijungtas prie jrangos ir sukelia atitinkamg grandinés apsaugos
mechanizma sveikatos prieZilros jstaigoje, kiti prie jo prijungti prietaisai taip

pat negaus elektros energijos.

3.3. Gaisro pavojus

QE Medicininés dujos tiekimo jungtys neturi liestis su alyva, tepalais ar degiomis medziagomis.

3.4. Elektros smugio pavojus

c Signalo kabeliai (tinklo, garso, vaizdo ir kt.) turi bati elektriSkai izoliuoti nuo jrangos ir
pastato jungciy galy, kad baty iSvengta salyCio su srovémis, kurios gali sukelti rimtus

suzalojimus ar net mirt;j.
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3.5. Bitini veikimo ir pagrindiniai saugos reikalavimai
Siekiant uztikrinti PAGRINDINE SAUGA ir BUTINA VEIKIMA, numatoma, kad naudojimo metu turi biti
laikomasi Siy salygy:
- elektros lizdai turi veikti tinkamai
- Sviesos moduliai veikia tinkamai

Tactiau dél netikéty iSoriniy elektromagnetiniy trukdziy BUTINOS VEIKIMAS gali pablogéti, o tai gali

sukelti:
- pavojaus vartotojui/pacientui

- elektros lizdy maitinimo nutraukimg ar pertraukima
3.6. Elektromagnetiniai trukdziai

C JSPEJIMAS: NeSiojami radijo daznio ry$io jrenginiai, jskaitant antenas, gali turéti jtakos
sistemy veikimui. Tokiy jrenginiy negalima naudoti arciau kaip 30 cm (12 coliy) nuo bet

kurios sistemos dalies, jskaitant kabelius.

wes COLUMN

()
>
4. Naudojami simboliai 8
S
N
. Q
x Taikoma dalis B —
(a1
L Zemé (gruntas)

Ekvipotentialumas

Apsauginis jZzeminimas (Zzeme)

N Neutralaus laidininko jungimo taskas
. Slaugytojo iskvietimo mygtukas
? Tiesioginis Sviesos jungiklis

Q' Netiesioginis Sviesos jungiklis
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DE Naudojimo instrukcijos

M D Medicinos prietaisas

;j Elektros prietaisy atliekos
C € 0197 CE Zenklas

REF Produkto kodas

UDl Unikalus identifikavimo kodas

Serijos numeris

wes COLUMN

Gamintojas

©
>
8
Gamybos data —
15
SN
g
Nuoroda j naudojimo instrukcija E

PavirSiaus pazeidimai

Gaisro pavojus

Sprogimo pavojus

Pavojinga jtampa

JSPEJIMAS |spéjimas

Pirsty jstrigimo pavojus

PEEPPRPPIELEI|E

JSPEJIMAS |spéjimas
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A ATSARGIAI Jspéjimas
A PAVOJUS Pavojus

5. Produkto informacija

UMOS yra prie luby montuojama sistema, skirta tiekti medicinines dujas, elektros energijg ir prieigg prie
rySio tasky i$ luby j medicinos specialisty darbo vietas. Ji ypa¢ naudojama operacinéms, ARD ir ICU

jrengimui.

Si instrukcija skirta COLUMN modeliui, kuris yra UMOS produkty asortimento dalis.
5.1. Laikymo saglygos

Sio tipo produkto individuali pakuoté susideda i$ vidinés burbulinés plévelés ir i§orinés kartonines dézes.

Pakuotés negalima krauti viena ant kitos.

wes COLUMN

Jokiu bldu negalima laikyti atidarytos ar paZeistos pakuotés. Jei produktas patikrinamas gavus ir S
montavimas neatliekamas per 1 dieng, produkto pakuoté turi bati vél uzdaroma. wn
@)

S

. 15

JSPEJIMAS  Nesilaikant Siy instrukcijy, jranga gali bati sugadinta. NN

]

=

o

Rekomenduojamas temperatiros diapazonas: nuo -20 °C iki 60 °C
Rekomenduojamas drégmés diapazonas: nuo 10 % iki 75

Atmosferos slégis: 500 hPa iki 1060 hPa

5.2. Darbinés saglygos

& ISPEJIMAS  Nesilaikant $iy instrukcijy, jranga gali biti sugadinta.

Rekomenduojamas temperatiros diapazonas: nuo -10 °C iki 40 °C
Rekomenduojamas drégmés diapazonas: nuo 30 % iki 75

Atmosferos slégis: 700 hPa iki 1060 hPa
5.3. Tarnavimo laikas

UMOS seimos produkty tarnavimo laikas priklauso nuo juose jmontuoty medicininiy dujy iSleidimo angy

tarnavimo laiko, kuris yra 8 metai.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 108
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Nereikia jokiy specialiy instrukcijy, kad baty i$laikytas PAGRINDINIS SAUGUMAS ir BUTINAS VEIKIMAS,

susijes su ELEKTROMAGNETINIAIS TRIKDZIAIS per NUMATOMA NAUDOJIMO LAIKA.
5.4. Produkto paskirtis

Sios sistemos ligoninéje atlieka tris pagrindines funkcijas:

- Medicininés dujos
- Elektros, balso ir duomeny paslaugos
- ApSvietimas
- Slaugytojy iskvietimas
Jos susideda i$ aliuminio profiliy pagaminto korpuso, kuriame integruota elektros jranga, iSkvietimo,

balso ir duomeny sistemos, taip pat medicininiy dujy iSvady jrengimas ir kanalai.
6. Prieziura

Pakartotiniai patikrinimai turi bati atliekami pagal standartg EN 62353.

wes COLUMN

6.1. Mokymas S

>

v

Techninés prieZiGros personalas turi bati tinkamai apmokytas ir kvalifikuotas kliento. Asmenys, kurie: 9
15

1. buvo apmokyti priziGréti $j jrenginj, remdamiesi Siuo naudojimo instrukcijos vadovu. >’CTIJ
=

2. yra pajégus jvertinti atliekamas uzduotis remdamiesi savo profesine patirtimi ir mokymu atitinkamy ol

saugos standarty srityje bei gali atpazinti galimus darbo pavojus.

6.2. Preliminarus veiksmai

e Atjunkite visus pakabinimo sistemos ir aptarnavimo galvutés polius nuo elektros tinklo ir

uztikrinkite, kad jie nebty vél prijungti.
e Jsitikinkite, kad visi per aptarnavimo galvute prijungti prietaisai yra atjungti nuo elektros tinklo.

e  Palaukite, kol galinis jrenginys (pvz., auksSto daznio chirurginis jrenginys, plokscias ekranas ir kt.)

atveés.

Batini techninés prieziliros darbai turi bati atliekami pagal Sioje instrukcijoje pateikta tikrinimo plang.

Trediyjy Saliy gamintojy jmontuoti komponentai turi bati tikrinami ir priziGrimi, kaip
NOTA

nurodyta atitinkamose naudojimo instrukcijose.
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6.2.1. Aptarnavimo galvutés Soniniy dangciy atidarymas.

Norédami atlikti Sio vadovo 6.4 ir 6.5 skyriuose aprasytus veiksmus, turésite atidaryti serviso galvutés

dangcius.

Atidarykite serviso galvutés Soninius dangcius @, iSsukdami M4 x 16 @ SeSiakampes varztas is virSaus
ir apacios. Dabar galite atidaryti Soninj dangtj, kaip parodyta 2 paveiksle, ir atidengti serviso galvutés

vidy.

é Nulenkiame gaubto dangtj naudodami plastikine siurbtukg @

wee COLUMN

Ziuros va

Prie

2 pav. Serviso galvutés sony atidarymas

Paveiksle pavaizduota vertikali aptarnavimo galvuté, kuri yra labiausiai paplites tipas. Procedira yra

identiSka horizontalioms aptarnavimo galvutéms.
6.3. Konstrukcijos ir judéjimo patikrinimas

Reikia atlikti visos pakabos sistemos patikrinimg ir sureguliuoti visus parametrus, kurie nukrypsta nuo

pradiniy specifikacijy.
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e Atlikite vizualine patikrg, kad nustatytuméte, ar néra netinkamai pritvirtinty komponenty ir ar néra

deformuoty ar pazeisty komponenty.
e  Patikrinkite pasukimo stabdZius kiekviename pasukimo taske ir, jei reikia, juos sureguliuokite.

e  Patikrinkite, ar pneumatiniai/elektromagnetiniai stabdziai veikia tinkamai, t. y. ar jie atrakinami, kai

paspaudzZiami atitinkami mygtukai.
e  Patikrinkite, ar iSsikiSimo rankos lengvai juda j norimg padét;.

e  Patikrinkite, ar dujy Zarnos néra susuktos ar jtemptos; jei reikia, atlaisvinkite jas ir vél prijunkite be

jtampos bei patikrinkite sistemos pasukimo stabdZius, kad jie vél nesusukty/nejsitempty.

e Jeireikia, sureguliuokite trinties stabdZius kiekviename pasukimo taske.
6.3.1. Galimi pasukamuyjy stabdZiy reguliavimai

IStraukiamasis rankas ir nuleidimo vamzdis yra jrengti bent vienu pasukamuoju stabdziu, kuris apsaugo
vidinius kabelius nuo pazeidimy. Jrengus vieng rutulinj stabdj, pasukimo kampas yra ribojamas iki tam
tikro laipsniy skaiciaus, priklausomai nuo jrengto stabdzio. Jrengus du rutulinius stabdZzius, pasukimo

kampas gali bati ribojamas dar labiau.

R Nemotorizuotos rankos turi pasukimo stabdj tik iSsikiSusiose rankose.

esaosasons COLUMN
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Brazos NO motorizados Brazos motorizados Brazos con resorte

pesaosasons COLUMN

3 Paveikslas Pasukimo stabdZiy reguliavimas

NuleidZiamojo vamzdzio ir rankos versijy pasukimo kampai skiriasi:

e Nemotorizuota ranka: reguliuokite virSutinés ir apatinés iSsikiSimo rankos pasukimo kampg 15
laipsniy Zingsniais. Naudokite vieng M16 tvirtinimo varztg ir du @12 mm rutulinius stabdZius
kiekvienai iSsikisSimo rankai.

e  Motorizuoti arba spyruokliniai rankiniai: maZos keliamosios galios versijose virSutinio ir apatinio
iSsikiSimo ranky pasukimo kampa reguliuokite 22,5 laipsniy Zingsniais. Naudokite vieng M16
tvirtinimo varZtg ir du @ 12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienam i$sikiSimui arba motorizuotam

rankiniui.

e Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijose su vidutine apkrova reguliuokite virSutinés
iSsitiesiancios rankos pasukimo kampga 15,0 laipsniy Zingsniais, o apatinés iSsitiesiancios rankos
pasukimo kampg — 22,5 laipsniy Zingsniais. VirSutinei iSsikiSimo rankai naudokite 1 M20 tvirtinimo
varztg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius. Apatinei i$sikis$imo rankai naudokite 1 M16 tvirtinimo

varitg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 14 i8
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e  Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijose su dideliu keliamuoju pajégumu reguliuokite
virsutinio ir apatinio rankenéliy pasukimo kampg 15,0 laipsniy zZingsniu. Naudokite 1 M20 tvirtinimo

varztg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius kiekvienam rankenéliui.

e Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijose su pneumatiniais ir trinties stabdZiais reguliuokite
virsutinés ir apatinés iSsikiSimo rankos pasukimo kampg 15,0 laipsniy Zingsniais. Naudokite 1 M16

tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienai issikis§imo rankai.

e  Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidziamu vamzdziu su trinties guoliy
bloku (ritininiu guoliu) reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampa 15,0 laipsniy Zingsniais.
Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienam nuleidZziamam

vamzdZziui.

e Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidziamu vamzdZiu su
elektromagnetiniu stabdziu, reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampg 22,5 laipsniy
Zingsniais. Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienam

nuleidZziamam vamzdziui.

— Kamuolio stabdZiui perkelti reikalingas magnetinis kaiStis arba panaSus jrankis.

Teleskopinis magnetinis paémimo jrankiy rinkinys yra prieinamas kaip papildoma jranga.

e  Motorizuoti arba spyruokliniai rankos: versijoms su dvigubomis rankomis ir tarp jy esanciu trinties
guoliu rekomenduojama montuoti 2 rutulinius stabdzZius @ (Zr. 4 pav.). ISsamioje iliustracijoje

parodyta tarpiné guolis @ (be iSorinio Ziedo) ir stabdzio varzto @ padétis ant rutuliniy stabdziy

pesaosasons COLUMN
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4 Dviguby ranky sistema ir trinties guolis tarp ranky

Reguliuojant galinj stabdj, kaip parodyta 4 pav., mirties tasko zona yra 45°. Tai reiSkia, kad spyruoklinés
rankos @ maksimalus judesio amplitudé yra apie 315°. Jei reguliuojant stabdZius ant tarpinés atramos
@ ir luby atramos galinis stabdys néra nustatytas j maziausig padétj, pakabinamajg sistemg gana

sunku sulenkti i$ iStemptos padéties @ ir pasukti ant spyruoklinés rankos @ tarpinés atramos @

Perkeliant adapterj laSiniame vamzdyje @ i$ iStrauktos padéties @, kyla pavojus, kad iStraukimo svirtis
ir spyruokliné svirtis pasisuks aplink luby guolj , nors bty pageidautina sulenkti tarpinio guolio @

srityje.
6.3.2. Pasukamuyjy stabdziy reguliavimas

6.3.2.1. Reguliavimas nemotorizuotoms rankenoms

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti pasukimo stabdziy padétj pasukimams ant nemotorizuoty issitiesimo

ranky.
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wee COLUMN

Ziuros va

Prie

5 Paveikslas. Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas, nemotorizuoti rankenéliai

e  ISsukite tvirtinimo varztg @ i$ srieginés skylés @

e Pasukite rankeng arba nuleidZziama vamzdj, kol srieginéje skyléje @ bus matomas rutulinis

stabdiklis @

e Naudodami teleskopinj magnetinj paémimo jrankj, iSimkite rutulinj stabdj @ iS srieginés skylés
@ ir laikykite jj saugioje vietoje.

e  Pasukite pratesimo rankeng j norimg galutine stabdymo padétj ir jdékite 1 rutulinj stabdj @ i

sriegine skyle @
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e Jsitikinkite, kad rutulys yra tvirtai jtvirtintas. IStraukiamajg rankeng galima pasukti, kai rutulys
@ yra visiskai jdétas j vieng is tvirtinimo detaliy @ PrieSingu atveju jos uzsiblokuos ir rutulio
stabdj @ reikés jstumti j vieng i tvirtinimo detaliy @, tuo paciu atsargiai pasukant
iStraukiamajg rankeng atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng j norimg antrosios galinés stabdymo padéties padétj ir jdékite 1
papildoma rutulinj stabdj @ j sriegine skyle @

o Siek tiek pasukite pratesimo rankena ir tada jsukite tvirtinimo varzta @ j sriegine skyle @ iki
galo. Tvirtinimo varztas @ dabar veikia kaip sumontuoto rutulio stabdzio @ galinis stabdys ir

riboja pratesimo rankenos arba nuleidimo vamzdZzio pasukimo kampa.
e  Prisukite varzta @ iki 40 N-m.

e Norédami patikrinti, ar pasukimo stabdis veikia tinkamai, iSilginio svirties arba nuleidZziamojo

vamzdZio pasukimo kampas turi bati ribojamas iki maZziau nei 360 laipsniy.
6.3.2.2. Reguliavimas varikliniams arba spyruokliniams rankenoms

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti galinj stabdj nuleidZiamajame vamzdyje ir rankose. Galinio stabdzio

wes COLUMN

reguliavimo procedira yra identiSka nuleidZziamajam vamzdzZiui su elektromagnetiniu stabdziy bloku.

Ziuros va

Prie
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pesaosvaaos. COLUMNMN

6 Paverstiniy stabdZiy reguliavimas, variklinés ir spyruoklinés rankos

e  ISsukite tvirtinimo varztg @ i$ srieginés skylés @
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e Pasukite rankeng arba nuleidimo vamazdj, kol srieginéje skyléje @ bus matomas rutulinis

stabdis @

e Naudodami teleskoping magnetine paémimo priemone, iSimkite rutulinj stabdj @ iS srieginés

skylés @ ir laikykite jj saugioje vietoje.

e Pasukite iSsikiSusig rankeng arba konsolés vamzdj j norimg galutine stabdymo padétj, tada

jdékite 1 rutulinj stabdj @ j sriegine skyle @

e Jsitikinkite, kad rutulinis stabdis yra tvirtai pritvirtintas. IStraukiama rankeng arba nuleidZziama
vamzdj galima pasukti, kai rutulinis stabdiklis @ yra visiSkai jdétas j vieng i$ tvirtinimo detaliy
@. Kitaip jos yra uzfiksuotos ir rutulinis stabdiklis @ turi bati jstumtas j vieng is tvirtinimo
detaliy @, tuo paciu atsargiai pasukant iStraukiamg rankeng arba nuleidziamg vamzdj

atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng arba konsolés vamzdj j norimg antrosios galinés stabdymo

padéties vietg, tada jdékite 1 papildoma rutulinj stabdj @ j sriegine skyle @

e Siek tiek pasukite pratesimo rankena arba nuleidimo vamzdj, tada jsukite tvirtinimo varztg @

j sriegine skyle @ iki galo. Tvirtinimo varztas @ dabar veikia kaip sumontuoto rutulinio

wes COLUMN

stabdzio @ galinis stabdys ir riboja pratesimo rankenos arba nuleidimo vamzdzio pasukimo (>U
kampa. 8

P -

e  Prisukite nustatymo varztg @ iki 40 Nm. :’::5‘
g

e Norédami patikrinti, ar pasukimo stabdis veikia tinkamai, iSsukamojo rankos arba E

nuleidZziamojo vamzdZzio pasukimo kampas turi bti ribojamas iki maziau nei 360 laipsniy.

6.3.3. Mechaninio stabdZio reguliavimas ant ranky

Papildomy stabdZiy (pneumatinés arba elektromagnetinés) gedimo atveju papildomi mechaniniai
stabdziai (trinties stabdziai) iSlaiko iSsikiSimo ranka ir variklio rankg stabilias. Reguliuokite stabdymo jéga
taip, kad variklio ranka arba issikiSimo ranka likty stabilios bet kurioje padétyje ir jas vis dar bty galima

patogiai reguliuoti.
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7 Paveikslas. Trinties stabdZiy reguliavimas

Mechaniniai stabdZiai (trinties stabdZiai) laiko iSsiskleidimo rankeng @ bet kurioje nustatytame
padétyje. Reguliuokite stabdymo jéga taip, kad iSsiskleidimo rankena @ likty stabili bet kurioje padétyje

ir jg bty galima patogiai reguliuoti.

Susiddrimo Jei stabdziai néra tinkamai sureguliuoti, iSsiskleidimo ranka gali
pavojus judéti nekontroliuojamai.

— Laikykités 6.3.1 skyriuje pateikty rekomendacijy dél galinio stabdzio ir jsitikinkite, kad

stabdziy varztai yra priverzti prie stogo vamzdzio, o ne prie apatinés iSsitiesimo rankos
atramos tasko. Tai palengvina apatinés iSsitiesimo rankos lenkima ir leidzia apatinés

iSsitiesimo rankos guolio blokui laisvai suktis.

E Zr. $io vadovo skyriy ,6.3.1 “.

Naudokite tinkamg dinamometrinj raktg, kad sureguliuotumeéte stabdzius.
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e Norédami padidinti stabdymo jéga, priverzkite stabdZiy varztus su jpjovomis @, vienodai

pasukdami juos j desSine (pagal laikrodZio rodykle). Priverzkite iki 1,6 Nm.

e Norédami sumazinti stabdymo jéga, atsukite stabdZio skylinius varztus @, sukdami juos tolygiai j

kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Funkcinio bandymo atlikimas
6.3.4. Mechaninis stabdziy reguliavimas Zemyn einanciai vamzdziai

6.3.4.1. Nemotorizuoti rankiniai

StabdZiy varZtas (trinties stabdys) reguliuojamas vienodai visoms pakabos sistemos versijoms.
Reguliuokite atitinkamo galinio jrenginio stabdymo jéga taip, kad galinis jrenginys likty stabilus bet
kurioje nustatytame padétyje ir jj bty galima patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle parodyta

reguliavimo schema.

wee COLUMN

Ziuros va

Ve

Prie

Pav.8 Trinties stabdZiy reguliavimas ant nuleidimo vamzdZio, COLUMN ROTATION ir nemotorizuoty

ranky

Naudokite tinkamg plokscios galvutés atsuktuva.
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e Norédami padidinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdziy varztus @ ir pasukite

ji i deSine (pagal laikrodZzio rodykle).

e Norédamisumazinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuva j stabdZiy varztus @ ir pasukite

ji i kaire (pries laikrodzio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaZziavima.
6.3.4.2. Motorizuota arba spyruokliné svirtis (su trinties guoliu)

Stabdziy varztas (trinties stabdys) reguliuojamas vienodai visose skirtingose pakabos sistemos versijose.
Reguliuokite atitinkamo galinio jtaiso stabdymo jégg taip, kad galinis jtaisas likty stabilus bet kurioje
nustatytame padétyije ir vis dar bty galima jj patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle parodyta

reguliavimo schema.

Brazos motorizados » Brazos con resodte

wee COLUMN

Ziuros va

Prie

9 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas ant lasinio vamzdZio su trinties guoliu

Naudokite tinkamg plokscios galvutés atsuktuva.

e Norédami padidinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdziy varztus @ ir pasukite

ji i deSine (pagal laikrodZzio rodykle).

e Norédamisumazinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuva j stabdziy varztus @ ir pasukite

ji i kaire (pries laikrodzio rodykle).

e Atlikite bandomajj paleidima.
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6.3.4.3. Motorizuotas arba spyruoklinis svirtis (su guoliu)

Stabdziy varztai (trinties stabdziai) reguliuojami vienodai visose pakabos sistemos versijose. Jei laseliné
turi guolio pasukimo jrenginj, mechaniniai stabdziai @ (3 trinties stabdziai) laiko galinj jrenginj (pvz.,
aptarnavimo galvute) nustatytame padétyje. Reguliuokite stabdymo jéga taip, kad atitinkamas galinis
jrenginys (pvz., aptarnavimo galvuté) likty stabilus bet kurioje nustatytame padétyje ir vis dar bity

galima jj patogiai reguliuoti.

Brazos motorizados Brazos con resorte

10 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas lasiniame vamzdyje su guoliu

Naudokite tinkamg dinamometrinj raktg, kad sureguliuotuméte stabd;.

e Norédami padidinti stabdymo jéga, jsukite stabdZio @ varztus su jpjovomis, vienodai sukdami

juos j desine (pagal laikrodZio rodykle). Priverzkite iki 1,6 N-m.

e Norédami sumazZinti stabdymo jéga, atsukite stabdZio skylinius varztus @, sukdami juos

tolygiai j kaire (pries laikrodzio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaZiavima.
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6.3.5. Vertikalaus kélimo reguliavimas ant variklio rankos

Supaprastintame paveikslélyje parodyta issikiSimo ranka ir variklio ranka be pritvirtinty kabeliy.

Reguliuojama visy versijy atveju vienodai.

Variklio ranka gali bati pakelta vertikaliai +20 laipsniy j virsy ir =30 laipsniy j apacia. Vertikaly pakélimg

galima riboti tiek j virsy, tiek j apacia.

T ®
| '. ¢
H—

E-U‘E;
1

11 Atidarymas apatinio galinio dangcio ir komponenty detalés

e Norint reguliuoti variklio rankos aukstj, rutulinio sraigto verzlés @ galinis stabdys (8) nukreipiamas

j 2 virSutinius ribinius jungiklius @/@ ir 2 apatinius ribinius jungiklius /@, kurie iSjungia variklj.

e Ribinis jungiklis @ arba , kurj pirmiausia suaktyvina galinis stabdys , uztikrina Svelny variklio

paleidimg arba sustabdyma.
e Antrasis ribinis jungiklis @ arba @ iSjungia variklj.

e VirSutinis ir apatinis vertikalGs keltuvai reguliuojami atskirai ir vienas po kito. Norédami reguliuoti
vertikaly keltuva, perkelkite variklio svirtj j norimg virsutine arba apatine aukscio padét;.
c Atjunkite visus pakabinimo sistemos polius nuo elektros tinklo ir uztikrinkite, kad ji nebaty

vél jjungta.

e Naudokite SeSiakampj raktg (dydis 2,5) ir atsukite 2 M4 x 6 mm jleidZiamus SeSiakampius varZtus

(@) -150 7380 - 10.9.
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e  Stumkite plokste su ribiniais jungikliais @/@ link galinio stabdzio , kol ribinis jungiklis @ arba
@ garsiai jsijungs, tada priverzkite 2 jleidziamus SeSiakampius varztus M4 x 6 mm @ —1SO 7380 —
10.9.

C PASTABA Jei variklio svirtis judinama be tinkamai jrengto ribinio jungiklio, variklio svirtis

gali b{ti paZeista ir jg reikés pakeisti.

Vertikalaus kélimo nustatymas gali palaipsniui keistis eksploatacijos metu, jei M4 x 6 mm jleidZiamieji
SeSiakampiai varztai @ —1SO 7380 — 10.9 nebuvo tinkamai priverzti. Tokiu atveju kyla pavojus, kad

variklio svirtis atsitrenks j lubas ar kitg virSutine sistema.

@ Prisukite M4 x 6 mm jleidZiamus SeSiakampius varztus @ 3 Nm jéga.

e Uzdarykite apatinj galinj dangtelj @, kaip aprasyta kitame punkte, ir atlikite bandomajj paleidima.

e Jeireikia, pakartokite Siuos veiksmus ribiniams jungikliams /@.

6.3.5.1. Apatinio galinio dangcio atidarymas/uzdarymas

wes COLUMN

Norédami atidaryti apatinj galinj dangtelj, naudokite seSiakampj rakta (dydis 2).

©
e [Ssukite 2 M3 x 10 mm jleidziamus SeSiakampius varztus @ iS 2 angy @ 7
o
o Atleiskite 2 fiksatorius (2). =
N
e Rankiniu bidu nuleiskite galinj apatinj dangtelj @ visiskai Zemyn, kol jis bus visiskai vertikalioje q:)
o

padétyje.

e Norédami nuimti dangtelj @, pasukite jj mazdaug 45 laipsniais Zemyn.

e  Pries atleidZiant dangtelj @, jsitikinkite, kad jis yra Sioje padétyje.

Norédami uzdaryti apatinj galinj dangtelj, uzdékite jj, kol dvi fiksatorius @ uzsifiksuos.

e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy dangciy be jokiy tarpy.

e |dékite du M3 x 10 mm jleidZziamus SeSiakampius varztus @ j du dangcio @ angas @ ir juos
priverzkite.

6.3.6. Vertikalaus servo galvutés iSlyginimas ant variklio rankos

Pritvirtinus galinj jrenginj (pvz., medicininj jrenginj ir pan.), gali prireikti vertikaliai isSlyginti $j galinj

jrenginj.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 268
49



tediselmedical

wee COLUMN

12 variklio rankos apkrovos reguliavimas ir galinio apatinio dangcio uZdarymas

©
>
v
e Atidarykite galinj apatinj dangtelj, kaip aprasyta 6.3.5.1 skyriuje. (@)
P -
15
e Naudokite $esiakampj rakta (dydis 4) ir verZliaraktj (dydis 36). SN
]
e Pagalbinés raktu atsukite M4 @ — DIN 914 varita. E

e UZdenkite rakta ant SeSiakampio varzto @
e Indikatoriaus varitas (6) nukreiptas zemyn (3io varito neatsukite).

e Norédami nuleisti déklg, kaip parodyta 12 pav. pavyzdyje, pasukite SeSiakampj varztg @ taip, kad

indikatorius @ bty nukreiptas j priekj (j jus). Zr. 12 pav. I§samus vaizdas, apacioje desinéje.

e Norédami pakelti padéklg, kaip parodyta 12 pav. pavyzdyje, pasukite SeSiakampj varitg @ taip, kad

indikatorius @ bty nukreiptas atgal (nuo jasy). Zr. 12 pav. I8samus vaizdas, apacioje deginéje.
e Atlikite bandomajj paleidima.
e  Prisukite M4 varitg @ —DIN 914.

Jei M4 tvirtinimo varztas @ — DIN 914 néra tinkamai priverztas, vertikalus iSlyginimas naudojimo metu
gali palaipsniui keistis. Tokiu atveju aptarnavimo galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis nebeliks

stabilus nustatytame padétyje.
@ Prisukite M4 fiksavimo varztg @ —DIN 914 iki 2 Nm.
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e UZdarykite apatinj galinj dangtelj, kaip aprasyta 6.3.5.1 skyriuje.
6.3.7. Atsparos svirties apkrovos reguliavimas

Supaprastintame paveikslélyje parodyta iSsikiSimo ranka ir spyruokliné ranka be pritvirtinty kabeliy.
Reguliuojama visy versijy atveju vienodai. Spyruokliné ranka turi 1 arba 2 spyruokles, kurios
kompensuoja CEMOR arba aptarnavimo galvutés su galiniu jrenginiu (pvz., ploks¢iuoju ekranu,

medicininiu jrenginiu ir pan.) svorj.

wee COLUMN

Ziuros va

Prie

Fig.13 Spyruoklinio svirties apkrovos reguliavimas ir galinio apatinio dangcio uZdarymas

Sureguliuokite spyruoklinio svirties apkrovos pajéguma taip, kad spyruokliné svirtis su aptarnavimo
galvute arba CEMOR monitoriaus laikikliu ir galinis jrenginys (pvz., plokscias ekranas, medicininis

jrenginys ir pan.) likty nejudami bet kurioje nustatytame padétyje.
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— Jei spyruokliné ranka po spyruoklés jtempimo reguliavimo neislieka nustatytoje padétyje,

ja turi pakeisti serviso technikas.
Galimos spyruoklés jrangos versijos: 30—60 kg, 50-80 kg, 70-110 kg, 80-135 kg, 120-180 kg.

Krovinio keliamosios galios diapazonai ir maksimali keliamoji galia nurodyti ant spyruoklinés rankos

gaminio plokstelés.
e Naudokite SeSiakampj raktg (dydis 10) ir Zvaigzdés raktg (dydis 24).

ISsukite M8 x 16 mm @ — DIN 7984 cilindrinj SeSiakampj varztg su Zvaigzdés raktu.

o  |kiskite SeSiakampj raktg j reguliavimo varztg @

e  Pakelkite spyruoklinj svirtj apie 10 laipsniy vir$ horizontalés (0 laipsniy padétis), kad sumazintuméte

reguliavimo varzto @ jtampa.
e Jei spyruoklinis svirtis juda Zemyn, apkrova yra per maza.
e  Pasukite SeSiakampj rakta j kaire (pries laikrodZio rodykle), kaip parodyta paveikslélyje.

e Jei spyruoklinis svirtis juda aukstyn, apkrova yra per didelé.

wes COLUMN

e Pasukite SeSiakampj raktg j desSine (pagal laikrodZio rodykle), kaip parodyta paveikslélyje.

©
>
e Atlikite bandomajj paleidima. 8
P -
1>
e |sukite ir priverzkite M8 x 16 mm @ — DIN 7984 cilindrinj SeSiakampj varztg su zvaigzdeés raktu. N
)
Jei M8 x 16 mm @ — DIN 7984 cilindrinis SeSiakampis varztas néra tinkamai priverztas, apkrovos E

pajégumas gali palaipsniui keistis eksploatacijos metu. Tokiu atveju spyruoklinis svirtis nebeliks stabilus

nustatytame padétyje.

@ Prisukite M8 x 16 mm 3eSiakampius varztus @ iki 12 Nm.

6.3.7.1. Galinio apatinio dangcio atidarymas/uzdarymas

Norédami atidaryti galinj apatinj dangtel;:

o  |kiskite tinkamg atsuktuvg j 2 angas @ vieng po kitos ir atlaisvinkite 2 fiksatorius @
e Atlenkite galinj apatinj dangtel; @

Norédami uzdaryti galinj apatinj dangtelj, uzdékite jj atgal, kol 2 fiksatoriai @ uzsifiksuos.

e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy dangciy be jokiy tarpy.
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6.3.8. Vertikalaus pakeélimo reguliavimas ant spyruoklinio svirties

Keiciant galinj jrenginj (pvz., ploksciaekranj televizoriy, medicininj jrenginj ir pan.), spyruoklinis svirtis

turi bati nustatytas j horizontalig padétj (0 laipsniy padét;).

pesaosasons COLUMN

Pav.14 Vertikalaus pakélimo reguliavimas ant spyruoklinio rankos

e Naudokite SeSiakampj rakta (dydis 10) ir ZvaigZzdés raktg (dydis 18).
e Atlaisvinkite ir atsukite M12 SeSiakampe verzle @ —1S0 4035.
e  |kiskite SeSiakampj raktg j reguliavimo varitg @

e Norédamisumatzinti vertikalyjj pakélimg, pasukite SeSiakampj raktg j kaire (pries laikrodZio rodykle),

kaip parodyta 14 paveiksle.

e Norédami padidinti vertikaly pakélimga, pasukite SeSiakampj raktg j desine (pagal laikrodZio rodykle),

kaip parodyta 14 paveiksle.
e  Atlikite bandomajj paleidima.
e  Prisukite M12 SeSiakampe verzle @ —1S0 4035.

Vertikalus pakélimas gali palaipsniui keistis eksploatacijos metu, jei M12 @ — 1SO 4035 seSiakampé

verzlé nebuvo tinkamai priverzta. Tokiu atveju:
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é Jei M12 @ — ISO 4035 seSiakampé verzlé néra tinkamai priverzta, yra pavojus, kad

spyruoklinis svirtis atsitrenks j lubas ar kitg pakabinamg sistema.

@ Prisukite M12 @ —1S0 4035 SesSiakampe verzle 30 N-m sukimo momentu.

6.3.8.1. Priekinio virsutinio dangcio atidarymas/uzdarymas

Norédami atidaryti priekinj virSutinj dangtelj:

o  Jkiskite tinkama atsuktuvg j 2 angas @ vieng po kitos ir tada atleiskite 2 fiksatorius @
e  Pakelkite priekinj virSutinj dangtelj @, kol jis uZsifiksuos.

Norédami uzdaryti priekinj virSutinj dangtelj

e Nulenkiate priekinj virsutinj dangtelj @ taip, kad 2 fiksatoriai @ uzsifiksuoty.

e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy ploksciy be jokiy tarpy.

6.3.9. StabdZiy indikatoriaus mazgas (tik atnaujinimui)

wes COLUMN

©

6.3.9.1. StabdZiy indikatoriai ant nemotorizuoty ranky ;

@)

P -

Toliau pateiktame paveiksle parodyta nemotorizuota dviguba rankena. Stabdziy indikatorius yra S
>N

montuojamas kaip priedas ant kiekvieno iSilginés rankenos galo @, kad rodyty atitinkamo stabdzio Q
P =

o

aktyvacija. Vienguba rankena turéty i viso 2 stabdziy indikatorius, o dviguba rankena —i$ viso 4

stabdziy indikatorius.
Sie stabd?iy indikatoriai daugiausia pagristi LED juosta, jmontuota pratesimo rankos apdailoje @
Sie indikatoriai montuojami pagal $ig procediira:

e ISsukite du M4 x 12 jleidZiamus SeSiakampius varztus — DIN 7991 @

e  Atskirti apdailos detale @ nuo pratesimo rankos tiek, kad bty galima prieiti prie jungiamojo
kabelio @
Bikite atsargis, kad nepatrauktumeéte per stipriai, nes tai gali sulauzyti jungiamajj

kabelj (@).

e Atskyrus apdailos detale, atjunkite jungiamajj kabelj @ nuo indikatoriaus.

HOTA

e Nuémus apdailos detale @, prie jos pritvirtintas stabdziy indikatorius, ir galite pradéti
stabdziy indikatoriaus keitimg. Norédami tai padaryti, turite nuimti indikatorius nuo apdailos

detalés naudodami du galinius varztus.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 3118
49



tediselmedical

Indikatoriaus lempuciy @ spalvy kodai: virSutiné pratesimo ranka ,, = “ Zalia, o apatiné pratesimo

ranka,, = “ mélyna.

e  Norédami vél surinkti, atlikite auks¢iau nurodytus veiksmus atvirkstine tvarka.

Pav.15 StabdZiy kreiptuvo nuémimas

6.3.9.2. Stabdziy indikatoriai ant varikliniy ir spyruokliniy ranky

Kai sistema pristatoma i$ gamyklos, yra sumontuotos $ios opcijos:

pesaosvaaos. COLUMNMN

Pav.16 StabdZiy indikatoriy montavimas
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Paveiksle pavaizduotas pratesimo rankena @ su spyruokline rankena @ XL pratesimo rankenos
versijos su spyruokline rankena @ montavimo procedira yra identiska. Stabdziy indikatoriai

montuojami ant rankeny pasukimo arba stabdziy tasky.
Taigi, dvigubo rankos sistema turi 4 stabdziy indikatorius , o vieno rankos versija turi tik 2.

e Atsargiai atkabinkite 2/4 plastikinius dangtelius @ ant 4 fiksatoriy @, nuimkite juos ir laikykite

saugioje vietoje.
e  Prijunkite vieng maitinimo kabelio jungtj @ prie jungties lizdo @ apSvietimo plokstéje @
Apsvietimo ploksciy spalvy kodai: virsSutinis guolis = Zalias, tarpinis guolis = mélynas.

3. Prakiskite maitinimo kabelj @ per skyle @ (zr. rodykle) link pratesimo rankos. Jsitikinkite, kad

kiStukai ir maitinimo kabelis @ néra pazeisti ir kad maitinimo kabelis @ yra visiskai jkiStas j

pratesimo ranka.

e 4. Apsvietimo plokste @ uzkabinkite apacia j montavimo anga @ ir atsargiai stumkite, kol ji
uzsifiksuos; NESISTUMKITE jos jéga.

e 5. Patikrinkite, ar apsvietimo ploksté @ yra teisingai jstatyta; ji turi bati jstatyta j montavimo angg

wes COLUMN

@, bet neturi uZsifiksuoti.

©

>

- Plastikiniai dangteliai @ yra Zalios spalvos vienos rankos sistemose ir Zalios spalvos 8
S

virSutiniame dangtelyje bei mélynos spalvos apatiniame dangtelyje dviejy ranky 1=
sistemose. >’CTI.)

=

o

e 6. Svelniai stumkite 2/4 plastikinés dangtelés @ j montavimo angg @, kol 4 fiksatoriai @ garsiai

uzsifiksuos.

e 7. Patikrinkite, ar plastikiniai dangteliai @ yra tinkamai jstatyti ir jsitvirtine montavimo angoje @,

nesuspaudZiant jy.

e 8. Pasirinkite aptarnavimo galvute (arba CEMOR laikiklj, jei taikoma) po pakabinama sistema, kaip

aprasSyta aptarnavimo galvutés montavimo instrukcijose.
6.3.10. Rankos apsvietimo mazgas (tik atnaujinimui)

Pristatymo iS gamyklos metu yra i$ anksto jdiegti Sie variantai.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d. 3318
49



tediselmedica
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<

>

17 Paveikslas Netiesioginio apsvietimo modulio surinkimas %)

o

Netiesioginis apSvietimas @ ant pratesimo rankos @ (ilgis nuo 800 mm iki 1000 mm XL modeliui) yra NN
sumontuotas ant rankos virSutinés dalies. 17 paveiksle pateiktas supaprastintas vaizdas, kuriame q:)
a

matoma tik pratesimo ranka ir spyruokliné ranka @ be i$ anksto sumontuoty kabeliy.

e Nuimkite 3 sandarinimo kamscius (nenurodyti paveikslélyje) nuo pratesimo rankos virSaus ir

iSmeskite juos pagal teisés akty reikalavimus.

e  Prijunkite jungiamajj kabelj @ iS pagrindinio laikiklio su LED @ per montavimo angg @ prie
pratesimo rankos, jo nelenkdami.

e Uzdenkite pagrindinj laikiklj su LED @ dangteliu @ ir pritvirtinkite jj 2 jleidZiamais varztais M4 x
16 mm @ —DIN EN ISO 10642.

e  Patikrinkite, ar apsvietimas ant pratesimo rankos @ yra teisingai iSdéstytas ir lygiagretus su

pratesimo ranka, ar jungiamasis kabelis @ yra pratesimo rankoje ir ar varztai yra tvirtai prisukti.

6.3.11. CEMOR monitoriaus laikiklio arba aptarnavimo galvutés vertikalaus islyginimo

koregavimas

Pritvirtinus galinj jrenginj (pvz., ploksciaekranj, medicininj jrenginj ir pan.), kyla pavojus, kad aptarnavimo
galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis dél galinio jrenginio svorio nebebus tiksliai vertikalioje
padétyje.
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wee COLUMN

18 Serviso galvutés arba CEMOR monitoriaus laikiklio vertikalaus islyginimo koregavimas (>U

wn

e Atidarykite apatinj galinj dangtelj, kaip aprasyta 6.3.7.1 skyriuje. 9
15

e Naudokite $esiakampj raktg (dydis 4) ir verzliaraktj (dydis 36). ”q\‘)
=

o

e Atlaisvinkite M4 tvirtinimo varzta @ —DIN 914.
e UZdenkite verzliarakciu SeSiakampj varitg @
e Indikatoriaus varztas @ nukreiptas Zemyn (Sio varzto neatsukite).

e Norédami nuleisti déklg, kaip parodyta 18 paveiksle, pasukite SesSiakampj varzta @ taip, kad
indikatorius @ blty nukreiptas j priekj (j jus).

e Norédami pakelti 18 paveiksle parodytg déklg, pasukite SeSiakampj varzta @ taip, kad indikatorius
@ baty nukreiptas atgal (nuo jasy).

o  Atlikite bandomajj paleidima.
e  Prisukite M4 @ — DIN 914 varzta.

Jei M4 fiksavimo varzitas @ — DIN 914 néra tinkamai priverztas, vertikalus iSlyginimas gali palaipsniui
keistis naudojimo metu. Tokiu atveju aptarnavimo galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis nebeliks

stabilus nustatytame padétyje.
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@ Prisukite M4 @ — DIN 914 varztg 2 Nm jéga.

e UZdarykite apatinj galinj dangtelj, kaip apradyta 6.3.7.1 skyriuje.

tediseln

6.4. LanksCiy medicininiy dujy Zarny tikrinimo ir keitimo procedura

A Prie$ pradedant tikrinima, rekomenduojama atjungti jrangg nuo maitinimo 3altinio.

Veiksmas

Aprasymas

DaZinumas Reikalingi

jrankiai/priemonés

ISsamus vizualinis patikrinimas:

A) Atidarykite aptarnavimo galvute,
atlikdami veiksmus, nurodytus 6.2.1 skyriuje
»AnksCiau nurodytos aptarnavimo galvutés

soniniy dangciy atidarymas”.

[
B) Patikrinkite kiekvieng

lanksc¢iy Zarny centimetrg, atkreipdami
démesj j spalvos pasikeitimus, sukietéjimus,
jtrakimus, iSsipdtimus ar bendrg
nusidévéjima.

C) Taip pat apZzilrékite vietas, kuriose Zarnos
jungiasi su kitais komponentais, ieSkodami

nusidévéjimo pozymiy jungtyse.
Spaustuvy patikrinimas:

A) Patikrinkite visas Ziedines spaustuvas,
kad jsitikintuméte, jog jos néra surtdijusios,

nusidévéjusios ar deformuotos.

B) Patikrinkite, ar spaustuvai tvirtai tvirtina

Zarnas ir ar néra slydimo.
Jungciy patikrinimas:

A) Patikrinkite kiekvieng Zarnos jungtj prie

grioveliuoto niplio ir T tipo atSakos.

B) Jsitikinkite, kad jungtys yra tvirtos, be

laisvumo.

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.

49

Kasmet Zibintuvélis arba
prozektorius, apsauginés

pirstinés.

Kasmet Zibintuveélis arba

prozektorius

Kasmet Apsauginés pirstinés

363
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5.1

5.2

C) Patikrinkite jungtis rankomis, kad
jsitikintumeéte, jog néra slydimo ar

nereikalingy judesiy.

Nuotékio nustatymas:

A) Paruoskite muilo tirpalg inde.

B) Teptuku arba Sepeciu uztepkite tirpalg
ant Zarnos jungciy.

C) Stebékite, ar nesusidaro burbuliukai,

rodanciy nuotékj.

D) Jei aptikote nuotékj, pazymékite tg vietg,

kad véliau jg bty galima sutvarkyti.
Zarnos keitimas
Zarny keitimas

Zr. 6.4.1 punkta Lanksciy medicininiy dujy

Zarny keitimas

Pakeitimo po bandymo

Zr. 6.4.1 skyriy ,, Lanksciy medicininiy dujy

Zarny keitimas“

.
PrieZilros jrasas:

A) Po kiekvienos patikros ar intervencijos
uzregistruokite visus duomenis, pvz., datg,
iSvadas, atliktus veiksmus, techniko vardg ir
pavarde, pakeistas dalis, dokumente arba

valdymo sistemoje.

B) 5j jrada tvarkykite ir laikykite prieinama,
kad galétumeéte juo naudotis ateityje ir

audito metu.
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Du kartus Muilo tirpalas, teptukas

per metus | arba Sepetys

wes COLUMN

Kas 8 metai | -
- Pakeitimo Zarna,

reguliavimo jrankiai,
naujos spaustuves (>U
wn
@)
S
15
" SN
- Muilo tirpalas, teptukas @
=
arba Sepetys o

Visada PrieziGros Zurnalas
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Papildoma pastaba: UZtikrinkite, kad baty laikomasi visy atitinkamy saugos taisykliy ir rekomendacijy.
Batina, kad uZ Sias uzduotis atsakingi darbuotojai bty tinkamai apmokyti ir naudoty asmenines

apsaugos priemones.

6.4.1. Lanksciy medicininiy dujy Zarny keitimas

Dujy Zarnos yra i$ anksto sumontuotos ant aptarnavimo galvutés. Jos turi bati keiCiamos kas 8 metus,
kad buty uZztikrintas tinkamas jrangos veikimas.

e Atjunkite jrangos maitinimag ir medicininiy dujy tiekima.

e Atidarykite vieng i$ serviso galvutés Soniniy dangteliy @

[ .
Zr. Sio vadovo 6.2.1 skyriy.

e Atjunkite kei¢iamas Zarnas nuo Saltinio (sgsajos plokstés) ir galinio jrenginio, esancio aptarnavimo

galvutés viduje.

Kad bty lengviau dirbti, nuimkite aptarnavimo galvute taip:

esaosasons COLUMN

19 Serviso galvutés iSardymas/surinkimas ant nuleidimo vamzdzio.

e  Atlaisvinkite 4 cilindrines M8 varztas @, kurios tvirtina aptarnavimo galvute.
e Dabar aptarnavimo galvuté yra laisva.

e  Nuimkite kei¢iamas Zarnas.
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e  Atsargiai perkiskite naujas Zarnas @ per pakabinimo sistemg ir link sgsajos plokstés, kaip parodyta

20 paveiksle.

1Y)

@

wes COLUMN

20 Zarny pravedimas per pakabinimo sistemgq

©
>
e  Prijunkite naujas Zarnas prie pradinio tasko (sgsajos plokstes). 8
P -
Tada vél sumontuokite aptarnavimo galvute :’::Sl
g
e Veskite aptarnavimo galvute, nesukeldami jokios jtampos tiekimo Zarnoms @ DL_

e Naudodami darbo platformg, paslaugy galvute pastatykite pries rankos sistemos (-y) nuleidimo

vamzdij.
e Pradékite dujy Zarnas per virsutine angg aptarnavimo galvutéje.

e |dékite 4 cilindrines M8 varztas @ i 4 angas, esancias aptarnavimo galvutés virSuje, kaip parodyta

19 paveiksle.

e  Prie kiekvieno M8 cilindrinio SeSiakampio varzto @ pritvirtinkite 1 S10 fiksavimo poverizle @ (kaip
parodyta 19 paveiksle), kad plokscia poverzZlé baty tarp aptarnavimo galvutés virSutinés uzdarymo

dalies (vidinéje puséje) ir atitinkamos SeSiakampés verzlés @
@ M8 cilindriniai SeSiakampiai varztai @ — DIN EN ISO 10642 turi bati priverzti 40 N-m jéga.

e Tvirtinant aptarnavimo galvute, prijunkite dujy zZarnas prie atitinkamo dujy terminaly bloko.
e sitikinkite, kad dujy tipai yra teisingai priskirti.

Dujy tipas yra nurodytas spalva ant dujy tiekimo zarny. Sios Zarnos yra jrengtos sandarinimo kamséiu,

kuris gali bati nuimtas tik montavimo metu.
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Patikrinkite, ar Zarnos ir vamzdZiai néra uZsiterse, ir iSvalykite juos alyvos neturinciu oru.

Uzdenkite dujy tiekimo zarng Zarnos spaustuku, nuimkite sandarinimo kamstj ir jstumkite zarng j
tinkama dujy tiekimo iSéjima.
Naudojant Y jungtis, prie dujy voztuvo galima prijungti iki 3 dujy tiekimo zarny ir iki 2 vakuuminiy

Zarny.
Paspauskite Zarnos spaustukg ir patikrinkite, ar jis tvirtai laikosi.

Prijunkite ir pritvirtinkite anestezijos dujy siurbimo Zarnas.

Lankstusis -
Zarnas
Spaustukas su

vienu ausies

Mo,

- Dujy jvado
laikiklis

pesaosvaaos. COLUMNMN

21 Dujy grandinés vidinés sudedamosios dalys
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22 Dujy Zarnos prijungimo ir anestezijos dujy evakuacijos sistemos pavyzdys

6.5. Priezilros planas

Tikrinamas Aprasymas

elementas

talpa*

ir savo vietoje*

UZztikrinkite funkcionaluma ir

Svarumg

INF-241 Versija5| 2025 m. balandzio 9 d.
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UZtikrinti stipruma ir apkrovos

DaZnumas

UZtikrinti, kad kolona islikty tvirta Kasmet

Kas sesis

menesius

Tikrinimo metodas

Vizualinis patikrinimas, ar néra

nusidéveéjimo ar korozijos pozymiy
Buaklés ir tvirtumo patikrinimas (1)

Vizualinis patikrinimas ir stabilumo

patikrinimas

Vizualinis patikrinimas ir

imituojamas apkrovimas (2)

Buklés ir tvirtumo patikrinimas (1)

4113

pesaosvaaos. COLUMNMN



Lasy surinkimo dézés ir kity

elementy patikrinimas

Buaklés ir funkcionalumo

patikrinimas*

Buaklés ir funkcionalumo

patikrinimas ir patvirtinimas*

L\

Pries pradedant tikrinima,
rekomenduojama atjungti jrangg

nuo maitinimo Saltinio

Tikrinimas ir baklés patikrinimas*

YN

Prie$ pradedant tikrinima,
rekomenduojama atjungti jranga

nuo maitinimo saltinio.

Lanksciy dujy Zarny keitimas*

A\

Pries pradedant tikrinima,
rekomenduojama atjungti jrangg

nuo maitinimo $altinio.

Funkcionalumo ir reguliavimo

patikrinimas*

INF-241 Versija 5| 2025 m. balandzio 9 d.

49

Kasmet

Kasmet

Kasmet

Du kartus per

metus

8 metai

Kasmet

tediselmedical

Vizualinis patikrinimas ir

imituojama apkrova (2)
Baklés ir tvirtumo patikrinimas (1)

Vizualinis patikrinimas ir
funkcionalumo testas.
Prijungimo ir atjungimo
paprastumas

Nusidévéjimas ar pazeidimai
Zyméjimai ir etiketés
Vizualinis patikrinimas.

Spaustuvy patikrinimas.

Jungciy patikrinimas.

©

Zr. 6.4 punkta ,,Medicininéms
dujoms skirty lanksciyjy Zarny

tikrinimo ir keitimo procedira“.

Nuotékio nustatymas.

©

Zr. 6.4 punkta ,,Lanksciy
medicininiy dujy Zarny tikrinimo ir

keitimo proceddra”,

©

Zr. 6.4.1 skyriy ,Lanksciy

medicininiy dujy Zarny keitimas”.

Funkcionalumo bandymas ir

reguliavimas

©

423

pesaosvaaos. COLUMNMN



Funkcionalumo ir reguliavimo Kasmet

patikrinimas*

(jei taikoma)

Funkcionalumo patikrinimas ir Kasmet

reguliavimas*

(jei taikoma)

Patikrinkite LED juostas, skirtas Kas pusmetj
netiesioginiam apsvietimui ant
svirties, ir ,, “ LED proZektoriy,

skirtg naktiniam apsvietimui

Skambucio sistemos veikimas Kas pusmetj
Apsvietimo veikimo patikrinimas Kasmet
Balso ir duomeny lizdy Kasmet
patikrinimas

Jrangos maitinimo $altinio Kas pusmetj

patikrinimas*

Buaklés ir funkcionalumo Kasmet

patikrinimas ir patvirtinimas*

A\

Prie$ pradedant tikrinima,
rekomenduojama atjungti jrangg

nuo maitinimo Saltinio
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Zr. 6.3 skyriy Konstrukcijos ir
judéjimo patikrinimas
Funkcionalumo bandymas ir

reguliavimas

©

Zr. 6.3.5 skyriy , Vertikalaus
pakélimo reguliavimas ant variklio

rankos”.

Funkcionalumo patikrinimas ir

reguliavimas

©

Zr. 6.3.7 punkta Spyruoklés svirties

apkrovos reguliavimas

Vizualinis patikrinimas ir funkcinis

bandymas

Skambucio ir sistemos atsako
imitavimas. Uztikrinti veiksminga

bendravima su slaugos personalu

Funkcionalumo testas. Veikimo

patikrinimas

Prijungimas prie jrenginiy ir

duomeny perdavimo testas

Multimetro naudojimas maitinimo
jtampai ir laidumui patikrinti (3)

bei prietaisy prijungimas

Vizualiné apzitra ir funkcionalumo
patikrinimas. Patikrinkite jungtis ir

teisingg Zenklinima.

Patikrinkite pagal galiojancius

reglamentus

©

433
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Zr. 6.2.1 punktg Anksciau
nurodytos aptarnavimo galvutes

Soniniy dangciy atidarymas.

Vaizdo ir garso HDMI, USB ir kt. lizdy veikimas. Kasmet Prijungimas prie jrenginiy ir

lizdai duomeny/vaizdo/garso
perdavimas

Apsaugos JZeminimo ir apsaugy Kasmet Multimetro (3) naudojimas

mechanizmai patikrinimas* testinumo bandymams

Apdaila ir Dazy buklés patikrinimas Kasmet Vizualinis patikrinimas ir lytéjimo

apdailos darbai bandymas (4)

Sugadinti, deformuoti arba trikstami komponentai turi bati kuo greiciau pakeisti. Tokiu atveju

kreipkités j jrangos tiekéja.

*Jei tikrinimo metu nustatoma, kad kuris nors i$ minéty punkty neatitinka reikalavimy, sistema turi
biti nedelsiant iSjungta kaip atsargumo priemoné, siekiant iSvengti tolesnés Zalos Zmonéms ir jrangai.
Nedelsiant praneskite sistemos tiekéjui.

(1) Patikrinkite bakle ir tvirtuma:

e Sisvertinimas atliekamas atliekant i§samy vizualinj patikrinima, iedkant akivaizdZiy paZeidimy,

nusidévéjimo ar korozijos pozymiy. Tvirtumui jvertinti galima atlikti fizinius bandymus,
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pavyzdziui, rankiniu bldu pritaikant jégg jvairiose vietose, kad bty patikrintas jy atsparumas.

e Kad konkreti konstrukcija ar ploksté baty laikoma geros biklés, ji neturi turéti matomy
pazeidimy, pernelyg didelio nusidévéjimo ar korozijos pozymiy. Be to, jai neturi bati
deformacijy ar judéjimy, virSijanciy leisting ribg, kai jai veikia jéga.

(2) Imituojama apkrova:
e TaireiSkia svorio ar jégos taikyma, imituojantj ekstremaliausias naudojimo sglygas, kurioms

jranga gali bati veikiama praktikoje. Si apkrova naudojama siekiant jvertinti, ar jranga gali

atlaikyti kasdienius operacinés salés reikalavimus.
e  Konkreti apkrovos verteé priklausys nuo jrangos specifikacijose nurodyty duomeny.
(3) Multimetro naudojimas:

e Jis bus naudojamas siekiant patikrinti, ar elektros lizdai ir susije komponentai veikia tinkamai.
Jo pagalba galima matuoti tokias vertes kaip jtampa (siekiant uztikrinti, kad lizdai tiekia
tinkama jtampa), varza (siekiant nustatyti galimus gedimus ar trumpuosius jungimus) ir

testinumas (siekiant uztikrinti, kad grandinés yra uzbaigtos ir néra pertrauky).

(4) Lytéjimo bandymas:
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e TaireiSkia pavirsSiaus ar komponento vertinima lytéjimu. Pavyzdziui, perbraukdami ranka ar
pirstais per konstrukcijos dazus, galite nustatyti, ar yra kokiy nors nelygumu, iskilimy ar

atsilupimy.

e Bandymas bus laikomas sékmingu, jei lieciant pavirSius yra lygus, be pastebimy nelygumy ir

be atsilupimo ar susidévéjimo pozymiy.
7. Valymas

Atlikite Sig operacijg naudodami Siek tiek drégnus valymo jrankius, kad jrangg nepasiekty skysciai.

Kadangi né viena sistemos dalis ar komponentas néra invazinis, sterilizuoti nebatina.

f} Nenaudokite abrazyviniy ar labai kiety valymo priemoniy, kurios galéty pazZeisti iSorinius
dangcius, pvz., dezinfekanty, kuriy sudétyje yra natrio hipochlorito, nes jis yra labai

korozinis aliuminiui.

& JSPEJIMAS  Tai gali sugadinti jranga.

Rekomenduojama naudoti formaldehido neturincius dezinfekcinius preparatus, pvz., ,Saint Nebul Ald“
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©

(gamintojas ,,Proder Pharma“). Naudojimo bldas: >
8

1. 4 gamintojo pateiktus siurblio paspaudimus praskiesti 5 litrais vandens. IS

2. Misinj purkskite ant produkto ir palikite veikti 15 minuciy. >’q\‘)

=

o

3. Nuvalykite vandeniu arba muilo tirpalu, naudodami iSgrezta Sluoste.

A ISjunkite maitinima.

Kontaktas su jtampa turinciomis dalimis gali sukelti elektros smugj.
* Prie$ valydami ir dezinfekuodami prietaisa, visada atjunkite jj nuo elektros tiekimo.

* Nejkiskite daikty j prietaiso angas.
8. Atlieky tvarkymas

Atitinka EE) atlieky direktyvg 2012/19 ir RoHS direktyvg 2011/65/ES, pakeitimg 2015/863/ES. Jranga turi
elektros ir elektroniniy komponenty, todél jos negalima iSmesti kaip organiniy atlieky, o kaip

elektros/elektroniniy atlieky.
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9.1. Jrangos klasifikacija

Pagal naujg MDD 93/42/EEB reglamentg dél medicinos prietaisy, $i produkty grupé klasifikuojama kaip:
- IIb klasé, pagal Il priedg, iSskyrus 4 skirsnio 11 taisykle.
- IP20 apsaugos lygis pagal IEC 60529

Jranga, skirta nuolatiniam darbui.
9.2. Nuorodos standartai

Prietaisas atitinka Siy standarty ir direktyvy saugos reikalavimus:
ISO11197: Medicininés tiekimo jrangos vienetai

IEC 60601-1: Elektromedicininé jranga. 1 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy charakteristiky

reikalavimai.

wes COLUMN

IEC 60601-1-2: Medicininé elektros jranga. 1-2 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy o
>

charakteristiky reikalavimai. Papildomas standartas. Elektromagnetiniai trukdziai. w)
o

- I 1S

9.3. Elektromagnetinis trukdymas (compatibility. ) NN

Q

=

o

Pagal EN 60601-1-2:2015, $i jranga skirta naudoti toliau nurodytoje elektromagnetinéje aplinkoje. Sios

jrangos naudotojas turi uztikrinti, kad ji bty naudojama tokioje aplinkoje.

Trukdziy emisijos matavimai Atitiktis Pastaba

AF emisijos pagal CISPR 11 1 grupé Maitinimo blokas naudoja AF energijg tik savo
vidiniam veikimui. Todél jo AF emisijos yra
minimalios ir trukdZiai artimiems jrenginiams yra

mazai tikétini.

AF emisijos pagal CISPR 11 A klase Luby maitinimo blokas tinka naudoti ne
Harmoniniy emisijy atitiktis | A klasé gyvenamosiose patalpose ir tose, kurios yra tiesiogiai
standartui prijungtos prie VIESOJO TIEKIMO TINKLO, kuris taip
IEC 61000-3-2 pat tiekia elektros energija gyvenamiesiems
|tampos Atitinka pastatams.

svyravimai/trumpalaikiai

iSmetimai pagal standartg Dél sio jrenginio EMISIJOS charakteristiky jis

HOTA

IEC 61000-3-3 tinka naudoti pramoninése zonose ir

ligoninése (CISPR 11 A klasé). Naudojant
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gyvenamojoje APLINKOIJE (kuriai paprastai reikalinga
CISPR 11 B klasé), Sis jrenginys gali neuZztikrinti
tinkamos radijo dazniy rySio paslaugy apsaugos,
Vartotojas gali turéti imtis mazinimo priemoniy, pvz.,

perkelti arba pakeisti jrangos orientacijg.

Atsparumas

Bandymo lygis pagal
IEC 60601

Atitikties lygis

Aplinka/gairés

Elektrostatinis
iSkrovimas (ESD)
pagal IEC 61000-4-2
()

+8 kV kontaktiné
iSkrova

15 kV oro iSkrova

+8 kV kontaktinis
iSkrovimas

15 kV oro iSkrova

Grindys turi bati pagamintos
iS medzio, betono arba
keraminiy plyteliy. Jei grindys
padengtos sintetine
medZziaga, santykinis
drégnumas turi bati ne

mazesnis kaip 30 %.

Greiti elektros
tranzientiniy
trukdziy/sprogimy
amplitudés pagal
standartg

IEC 61000-4-4

+2 kV maitinimo
kabeliams

+1 kV jvesties ir
iSvesties

kabeliams

+2 kV maitinimo
kabeliams
+1 kV jvesties iiSvesties

kabeliams

Maitinimo jtampos kokybeé
turéty bati tipiska komercinei

arba ligoninés aplinkai.

Perkrovos (sroviy
Suoliai) pagal
standartg
|ECEI0DS

+1 kV jtampa tarp
faziy
12 kV jtampa tarp

fazés ir Zemés

+1 kV jtampa tarp
faziy
12 kV jtampa tarp

fazés ir Zemés

Maitinimo jtampos kokybé
turéty bati tipiska komercinei

arba ligoninés aplinkai

Maitinimo jtampos
kritimai ir
svyravimai pagal
standartg

IEC 61000-4-11

100 % Upnkritimas
0,5 periodo metu
100 % UNKkritimas
for 1 periodo metu
30 % UNkritimas for

25 periody metu

Pastaba:

UN yra kintamoji
tinklo jtampa pries
taikant bandymo

lygj.

100 %
UNsumazéjimas ,, “
0,5 laikotarpio metu
100 % Upnkritimas 1
laikotarpiui 30 %
UNkritimas 25

laikotarpiams

Maitinimo jtampos kokybé
turéty bati tipiska komercinei
arba ligoninés aplinkai.

Jei luby maitinimo bloko
naudotojas reikalauja
nepertraukiamo veikimo net ir
esant maitinimo pertraukoms,
rekomenduojama luby
maitinimo blokg maitinti is
nepertraukiamo maitinimo

Saltinio arba baterijos.
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Trumpi maitinimo
jtampos sutrikimai
pagal standartg
IEC 61000-4-11

100%5s

Pastaba:

UN yra kintamosios
srovés tinklo
jtampa pries taikant

bandymo lygj

Maitinimo kokybé turéty bati
tipiSka komercinei arba
ligoninés aplinkai.

Jei luby maitinimo bloko
naudotojas reikalauja
nepertraukiamo veikimo net ir
esant elektros tiekimo
pertraukoms,
rekomenduojama luby
maitinimo blokg maitinti i$
nepertraukiamo elektros

tiekimo 3altinio arba baterijos.
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Maitinimo dazniy 30 A/m 30 A/m Maitinimo daznio sukurti
(50/60 Hz) magnetiniai laukai turéty bati
magnetinis laukas tipiniai komercinei arba
pagal standartg ligoninés aplinkai.
IEC 61000-4-8
Atsparumas trukdziams | Bandymo lygis pagal Atitikties lygis | Aplinka/gairés
IEC 60601
AF trukdziai, -
3 Vrms 150 kHz iki 80 MHz 3 Vrms AM moduliacija 1 kHz
sukeliami pagal .
6 Vrms ISM juosta 6 Vrms Gylis 80
IEC 61000-4-6
AF trukdziai, RANGE FREQUENCY MODULATION STEP LEVEL
A §0-1000MHz AM 1 KHz Prof 80% LOG 1% 10 V/im
sukeliami pagal B 1000-2000MHz AM 1 kHz Prof. 80% LOG 1% 10 V/im
C 2000-2700MHz AM 1 kHz Prof. 80% LOG 1% 10 V/im
D 385MHz PM 18 Hz Cycle: 50% - 77 V/m
IEC 61000-4-3 E 450MHz FM 1 kHz Desv= 5 kHz] - 28 Vim
F §10-930MHz PM 18 Hz Cycle: 50% - 28 V/m
G 1720-1970MHz | PM 217 Hz Cycle: 50% - 28 V/m
H 2450MHz PM 217 Hz Cycle: 50% - 28 V/m
i 5240-5785MHz | PM 217 Hz Cycle: 50% - 9 Vim
48 is
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Nominalus siystuvo galingumas Saugus atstumas priklausomai nuo perdavimo daznio Aplinka/gairés (m)
150 kHz iki 80 80 MHz iki 800 800 MHz iki 2,5
MHz MHz GHz
D=1.2pP D=1.2 D=2,3P
0,01 0,12 0,12 0,23
0,11 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3 3,8 7
10 12 12 23

2 JSPEJIMAS: Jrenginio sukrovimas arba montavimas $alia kitos jrangos gali turéti jtakos

sistemos veikimui dél EMI trukdziy.
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