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1. Gamintojas

Gamintojas: TEDISEL IBERICA S.L.

Adresas: C/ Sant Lluc, 69-81. 08918 - Badalona (Barselona) ISPANIJA
Tel.

Faksas +34 933 984 547

tedisel@tedisel.com

www.tediselmedical.com

wl

2. Saugos informacija

Svarbios pastabos Siose naudojimo instrukcijose pazymétos grafiniais simboliais ir jspéjamaisiais

Zodziais.

2.1. Jspéjimai apie suzalojimo pavojy

|spéjamieji ZodZiai, tokie kaip PAVOJUS, |SPEJIMAS arba ATSARGUMAS, apibidina suZalojimo pavojaus

laipsnj. Jvairas trikampiai simboliai vizualiai pabréZia pavojaus laipsnj.

JSPEJIMAS Nurodo potencialiai pavojingg situacijg, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali

sukelti mirtj ar sunky suzalojima.

Montavimo instrukcija CO L U M N

ATSARGIAI Nurodo potencialy pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti nedidel;

ar lengva suzalojima.

PAVOJUS Reiskia tiesioginj pavojy, kuris, jei nebus iSvengtas, gali sukelti mirtj ar

sunky suzalojima.

Pavojus, kad pirstai gali jstrigti.

D

2.2. |spéjimai apie Zalos rizika
|spéjamasis Zodis ,DEMESIO“ apiblidina materialinés Zalos rizikos laipsnj. Trikampis simbolis vizualiai
pabrézia pavojaus laipsnj.

ij PavirSiaus pazeidimas: jspéja apie pavirSiaus pazeidimus, kuriuos gali sukelti netinkami

valymo ir dezinfekavimo priemonés.
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C JSPEJIMAS  Nurodo potencialy pavojy, kuris, jei nebus ivengtas, gali sugadinti jranga.

2.3. Papildomi simboliai, naudojami saugos instrukcijose

ég Gaisro pavojus

A Sprogimo pavojus |spéja apie sprogiy dujy misiniy uzsidegima.

>

Elektros pavojus
ar net mirt;j.

& Krito pavojus. Stogo atraminés sistemos gedimas.
& Susiddrimo pavojus

2.4. Papildoma informacija

ROTA

naudoti prietaisa.

2.5. Tinkamas deguonies naudojimas.

2.5.1. Deguonies sprogimas

.g Deguonis tampa sprogi medziaga, kai susiliecia su aliejais, tepalais ir lubrikantais.

Suspaustas deguonis kelia sprogimo pavojy:
e |sitikinkite, kad deguonies ir dujy iSleidimo angose néra aliejy, riebaly ir tepaly!

¢ Nenaudokite valymo priemoniy, kuriy sudétyje yra aliejaus, riebaly ar tepaly.

2.5.2. Gaisro pavojus

Q PAVOJUS  I3siskiriantis deguonis yra degus.

e Dirbant su deguonimi draudziama naudoti atvirg ugnj, jkaitintus daiktus ar atvirg Sviesg!

o Nerikyti!

2.6. Paciento aplinka

Ispéja apie elektros smugius, kurie gali sukelti rimtus suZalojimus

PASTABA pateikia papildoma informacijg ir naudingus patarimus, kaip saugiai ir efektyviai

Paveikslélyje pateikti matmenys iliustruoja minimalig paciento aplinkg neapribotoje erdvéje pagal IEC

60601-1.

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d.
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1 MaZiausias PACIENTO APLINKA

Montavimo instrukcija CO L U M N

2.7. Derinimas su kity gamintojy produktais.

Pakabinimo sistema yra sujungta su aptarnavimo galvute. Siekiant iSvengti pavojingy perkrovy, kurios
gali sugadinti arba sugadinti aptarnavimo galvute ir pakabinimo sistemg, batina laikytis nurodytos

maksimalios apkrovos.

[ 3 .
Zr. jrangos naudojimo ir valymo instrukcijos 6.9 skyriy.

Maitinimo paketai, skirti galutiniams jrenginiams maitinti, turi uztikrinti elektrine izoliacijg ir dvi

apsaugos priemones pagal IEC 60601-1.

- UZ visos sistemos patvirtinimg atsako jrenginj eksploatuojanti Salis. Prireikus turi bati

atlikta atitikties vertinimo procedira ir pateikta atitikties deklaracija pagal Medicinos

prietaisy reglamento (ES) 2017/745 22 straipsn;.

! Perskaitykite iSorinio gamintojo pateiktas naudojimo instrukcijas, kad gautuméte

informacija, reikalingg galutiniam jrenginiui naudoti.
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3. Pavojai

3.1. Dujy sprogimas

.g Deguonis tampa sprogi medziaga, kai susilieia su aliejais, tepalais ir lubrikantais.

Susiliete su deguonimi ore, medicininiai dujos gali sudaryti sprogia arba labai degig dujy misinj. Jranga
netinka naudoti aplinkoje, kurioje yra degiy anestetiky misiniy su didelémis deguonies arba azoto

oksido koncentracijomis.

Jei jrenginio aplinkoje susidaro tokios didelés koncentracijos degiy anestetiky miSiniy su deguonimi

arba azoto oksidu, tam tikromis sglygomis kyla uzsidegimo pavojus.
3.2. Prietaiso gedimo pavojus

é JSPEJIMAS  lei prietaisas prijungtas prie jrangos ir sukelia atitinkama grandinés apsaugos
mechanizmg sveikatos priezZitiros jstaigoje, kiti prie jo prijungti prietaisai taip

pat negaus elektros energijos.

3.3. Paciento uzterSimo ir infekcijos pavojus

C JSPEJIMAS Pakabinimo sistemos dalys ir priedai pagaminti i$ plastiko. Tirpikliai gali

iStirpdyti plastikines medziagas, o tie, kuriy alkoholio koncentracija

Montavimo instrukcija CO L U M N

didesné nei 60 %, gali padaryti plastikines medziagas trapios.
Atsiskyrusios dalelés gali patekti j atviras Zaizdas. Be to, jei skysti valymo
priemonés patenka j pakabinimo sistema ir priedus, perteklinis valymo
skystis gali laséti j atviras Zaizdas. Stiprios rigstys, bazés ir labai
ésdinancios medziagos taip pat gali rimtai pazeisti sistemos plastiko ir
metalo komponentus, pakenkdamos jos struktdrinei ir funkcinei

vientisumui.

3.4. Gaisro pavojus

ét Medicininés dujos tiekimo jungtys neturi liestis su alyva, riebalais ar degiais skysciais.

3.5. Elektros smugio pavojus

é Signalo kabeliai (tinklo, garso, vaizdo ir kt.) turi bati elektriskai izoliuoti nuo jrangos ir pastato

jungciy galy, kad baty iSvengta salycio su srovémis, kurios gali sukelti rimtus suZalojimus ar

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 8is
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net mirt;j.

3.6. Susiddrimo pavojus

f; Susiddrus su kitais prietaisais, sienomis ar lubomis, pakabinimo sistema ir aptarnavimo
galvuté gali bati paZeistos, o svarbios pacienty priezilros sistemos gali sugesti. Po
susiddrimo aptarnavimo galvuté ir pakabinimo sistema turi bati patikrintos, ar néra

pazeidimy.

3.7. Sistemos gedimo dél perkrovos rizika

Visy pritvirtinty komponenty svoris ir pritvirtinty kroviniy svoris neturi virSyti bazinio
atraminio elemento maksimalios apkrovos svorio.

Jei virSijama maksimali apkrova, kyla pavojus, kad pakabinimo sistema arba jos

B> B

komponentai gali atsikabinti nuo tvirtinimo jtaiso ir nukristi.

e Negalima virsyti pakabinamos sistemos ir jos komponenty maksimalios apkrovos!

Zr. jrangos naudojimo ir valymo instrukcijy 6.9 skyriy.

e Prie pratesimo ranky, aptarnavimo galvutés ir galiniy jrenginiy netvirtinkite ir nemontuokite

jokiy papildomy kroviniy.

Montavimo instrukcija CO L U M N

3.8. Sistemos nukritimo pavojus dél netinkamo montavimo

@ Jei sistemos jvairiy daliy tvirtinimo elementai néra teisingai iSdéstyti arba nesilaikoma

priverZimo momento, pakabinimo sistema gali atsikabinti nuo tvirtinimo ir nukristi.

4. Naudojami simboliai

ﬂ Taikoma dalis B

L Zemé (gruntas)

% Ekvipotentialumas
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Apsauginis jZeminimas (Zemé)
Neutralaus laidininko jungimo taskas

Slaugytojo iskvietimo mygtukas

Netiesioginis Sviesos jungiklis

Naudojimo instrukcijos

Medicinos prietaisas

Elektros prietaisy atliekos

D

N

?' Tiesioginis $viesos jungiklis
Q_

1]
MD

54
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Nuoroda j naudojimo instrukcija
é PavirSiaus pazeidimai
& Gaisro pavojus
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Sprogimo pavojus
Elektros pavojus
JSPEJIMAS |spéjimas

Pirsty jstrigimo pavojus

JSPEJIMAS |spéjimas
ATSARGIAI Ispéjimas
PAVOJUS Pavojus

>B>BBBBP

5. Montavimo reikalavimai

5.1. Montavimui reikalinga jranga

e Kélimo jrenginys arba Sakeés su leistina keliamaja galia ne maziau kaip 250 kg. Jei vietos yra mazai,

Montavimo instrukcija CO L U M N

galima naudoti kélimo gerve su leistina keliamaja galia ne maziau kaip 250 kg:

C JSPEJIMAS Prie$ keldami pakabinamg sistemg jsitikinkite, kad ji yra pakankamai tvirtai
pritvirtinta.

C JSPEJIMAS Kélimo metu uZtikrinkite, kad nebdty susidirimy su kitomis

pakabinamomis sistemomis, jrenginiais, lubomis ar sienomis ir kitais

mazgais.
e Apsauginés pirstinés
e Skaitmeninis gulsciukas
¢ Dinamometrinis raktas
e Multimetras
e Standartinis jrankiy rinkinys
® 36 mm raktas
¢ 1 teleskopiniy magnetiniy paémimo jrankiy rinkinys
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e Darbo platforma (pvz., kopécios) pagal konkrecios Salies darbo saugos ir sveikatos taisykles
5.2. Atsekamumas Pakuoté ir Zenklinimas
Jrangos korpusas ir rankenos pristatomi atskirai supakuoti. Abiejose pakuotése yra ta pati atsekamumo

etiketé, nes sumontuoti jie sudaro vieng jrangos vieneta.

Atidarydami pakuote, bitina patikrinti, ar abiejose vidinése dalyse taip pat yra tos pacios atsekamumo
etiketés. Jos turi sutapti, kad bty uztikrinta, jog abi dalys priklauso tai paciai jrangai. Sis patikrinimas

yra labai svarbus, siekiant uztikrinti teisingg sistemos montavima ir veikima.

5.3. Mokymas

Jrangg montuojantis personalas turi bati tinkamai apmokytas ir kvalifikuotas kliento. Jrangg gali

montuoti tik jgaliotas personalas. Asmenys, kurie:

1. yra baige mokymus ir yra tinkamai registruoti (jurisdikcijose, kuriose teisés aktai reikalauja tokio

registravimo).
2. buvo apmokyti montuoti §j jrenginj, remdamiesi Siuo naudojimo instrukcijos vadovu.

3. yra pajégus jvertinti atliekamas uzduotis remdamiesi savo profesine patirtimi ir mokymu atitinkamy

saugos taisykliy srityje ir gali atpazinti galimus darbo pavojus.

Montavimo instrukcija CO L U M N
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6. Montavimas ir prijungimas

6.1. Montavimo nuorodos

M
Montavimo instrukcija CO L U I\/I N

2 pav. STULPO PASUKIMAS

1 Tvirtinimas prie grindy plokstes
Komplekte

esantys — 1 jungiamoji ploksté (virsutineé)
elementai:

— 1 tvirtinimo flansas (apatinis)

— 12 izoliacijos diskai

— 18 storos ploksciosios poverzlés DIN 6340 M20 (50 iSorés x 21 vidaus x 6 esp.)
— 18 ploksciosios poverzlés DIN 125 M20

— 18 NFE 25511 M20 kontaktinés poverzlés

— 18 M20 SeSiakampés verzlés

— 6 srieginés strypai M20 x 300 mm

2 Pakabinamos lubos (priklausomai nuo montavimo)

3 Luby apdaila
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Zr. $io vadovo 6.9.1 skyriy.

Jtrauktos
— 2 luby apdailos
medZiagos:
— 6 ECT M6 varztai
— 6 M6 SeSiakampiai tarpikliai
— 6 DIN 7991 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai — M6 x 50 mm
4 Nuoteky vamzdis

@ .
Zr. Sio vadovo 6.6 skyriy.

Komplekte esantys
— 1 lietaus vamzdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

Montavimo instrukcija CO L U M N

elementai:
— 1 jzeminimo kabelis, 2,5 mm? + 2 cilindriniai $eSiakampiai varztai M6 x 10 mm
+ 2 dantytos poverZlés DIN 6798 — M6
— 8 M8 x 35 mm SeSiakampiai varztai — 8,8 + 8 NFE 25511 M8 kontaktinés
poverzlés
1 -
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Pav.3 STULPO TRINKI, STULPO ORO, STULPO ELEKTRINIS STABDYMAS

1 Tvirtinimas prie grindy plokstes

Komplekte esantys
— 1 sgsajos ploksté (virsutine)

medZziagos:
— 1 tvirtinimo flansas (apatinis — i$ anksto surinktas)
— 12 izoliacijos diskai
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— 18 storos ploksciosios poverzlés DIN 6340 M20 (50 iSorés x 21 vidaus x 6 esp.)
— 18 ploksciosios poverzlés DIN 125 M20

— 18 NFE 25511 M20 kontaktinés poverzlés

— 18 M20 SeSiakampés verzlés

—6 M20 x 300 mm srieginés strypai

2 Pakabinamos lubos (pritaikytos montavimui)
3 Luby apdaila
[ 3 5 . .
& Zr. Sio vadovo 6.9.1 skyriy
Jtrauktos
— 2 luby apdailos
medZiagos:
— 6 ECT M6 varitai
— 6 M6 Sesiakampiai tarpikliai
— 6 DIN 7991 jleidZziamieji SeSiakampiai varztai — M6 x 25 mm
4 IStraukiamasis rankas — dvigubo rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys
— 2 pratesimo rankos (virSutiné ir apatiné — i$ anksto surinktos)

Montavimo instrukcija CO L U M N

elementai:
— 2 jzeminimo kabeliai, 2,5 mm? (i$ anksto surinkti)
— 2 M16 varztai su fiksatoriais — DIN EN ISO 4028
— 4 rutuliniai stabdZiai @12 mm — DIN 5401, 1SO 3290
— 4 galiniai dangteliai pratesimo rankai (su stabdZiy kreipiamuoju, priklausomai
nuo versijos)
— 8 M8 x 40 mm SeSiakampiai varztai — 8,8 + 8 NFE 25511 M8 kontaktinés
poverzlés

5 IStraukiamoji ranka — vienos rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys
— 1 pratesimo ranka (apatiné —i$ anksto surinkta)

elementai:
— 1 jzeminimo kabelis, 2,5 mm? (i$ anksto surinktas)
— 1 M16 varztas su fiksatoriumi — DIN EN 1SO 4028
— 2 rutuliniai stabdZiai @12 mm — DIN 5401, I1SO 3290
— 2 galiniai dangteliai pratesimo rankai (su stabdziy kreipiamaja, priklausomai
nuo versijos)
— 8 M8 x 40 mm SeSiakampés varztos — 8,8 + 8 NFE 25511 M8 kontaktinés
poverzlés
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7 Nuleidimo vamzdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 nuleidimo vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)
elementai:

— 1 jzeminimo kabelis, 2,5 mm? + 2 cilindriniai $eSiakampiai varztai M6 x 10 mm E

+ 2 dantytos poverZlés DIN 6798 — M6

— 8 M8 x 45 mm SeSiakampiai varztai — 8,8 + 8 NFE 25511 M8 kontaktinés )

poverzlés
©
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Montavimo instrukcija CO L U M N

(”‘}

Pav.4 COLUMN MOTOR, COLUMN MOTOR XL, COLUMN MOTOR XXL

1 Sasajos plokste (vienguba/dviguba) — i$ anksto surinkta
2 Pakabinamos lubos (pritaikytos montavimui)
3 Luby apdaila (priklausomai nuo versijos)
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Zr. $io vadovo 6.9.1 skyriy

Jtrauktos
— 4/6 metaliniai varZtai, 4/6 dangtelio varztai ir 1 sekciné juosta
medZiagos:

—4/6 M10 x 360 mm srieginiai varztai, 4/6 M10 SeSiakampés verzlés

4 Motorizuota ranka su i$ anksto sumontuotu luby vamzdZiu — vienos rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys

— 1 varikliné ranka
elementai:

— 1 maitinimo kabelis

— 1 maitinimo kabelis elektromagnetiniam stabdziui

— 1 signalinis kabelis elektromagnetiniam stabdZziui (apsauginiame vamzdyje)
— 3 jzeminimo kabeliai, 4 mm?

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN5401, I1SO 3290 @12,7 mm rutulinis
stabdiklis

— 2 jtampos pasirinkimo kistukai 120 V/230 V maitinimui

— 2 galiniai dangteliai pratesimo rankai

— 4 3oniniai skydai, priekiné desiné/kairé jungtis variklio rankai

— 1 dangtis, galiné jungtis, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 danggtio dirzeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 danggcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

Montavimo instrukcija CO L U M N

— 12 M16 SeSiakampeés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés
— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai
diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

5 Motorizuotas rankas su i$ anksto sumontuotu luby vamzdziu — dvigubo rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys
— 1 pratesimo ranka su pritvirtinta variklio ranka

elementai:

— 1 maitinimo kabelis
— 1 maitinimo kabelis elektromagnetiniam stabdZziui
— 1 signalinis kabelis elektromagnetiniam stabdZiui (apsauginiame vamzdyje)
— 4 jzeminimo kabeliai, 4 mm? (3 — nemontuojamam stogo vamzdziui)

— 2 x DIN EN ISO 4028 M16+ 4x DIN5401 rutulinis stabdiklis, ISO 3290 #12,7 mm

(MOTOR COLUMN)
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— 1 x DIN EN ISO 4028 M16+ varztas + 2x DIN5401, 1SO 3290 #12,7 mm rutulinis stabdiklis
— 1 x DIN EN ISO 4028 M20 varitas + 2x DIN5401, ISO 3290 rutulinis stabdiklis @16 mm
(Skirta COLUMN MOTOR XL)

— 2 jtampos pasirinkimo kistukai 120 V / 230 V maitinimo $altiniui

— 4 3oniniai skydai, priekinis desinysis/kairysis jungimas variklio rankai

— 1 dangtis, galiné jungtis, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés

— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

6 Stogo vamazdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 luby vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

medZiagos:
— 1 jZzeminimo kabelis, 4 mm?

— 1 ilgas vamzdZziy raktas (skirtas 500 ir 700 mm ilgio luby vamzdzZiams)

— 8 cilindriniai SeSiakampiai varztai M10 x 25 mm — 8,8 — DIN EN ISO 4762
(COLUMN MOTOR)

— 10 cilindriniy SeSiakampiy varzty M10 x 30 mm — 8,8 — DIN EN I1SO 4762

Montavimo instrukcija CO L U M N

(COLUMN MOTOR XL)

— 8 510 fiksavimo poverizlés

(COLUMN MOTOR)

— 10 S10 fiksavimo poveriliy
(COLUMN MOTOR XL)

7 Laséjimo vamzdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 nuleidimo vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

elementai:
— 1 jzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1 tvirtinimo ploksté 8 x M10
— 8 jleidZziamieji SeSiakampiai varztai M10 x 18 mm — 10,9 — DIN EN ISO 10642
(Jtraukta j serviso galvutés pakuote)
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Montavimo instrukcija CO L U M N

5 PAVYZDYS STULPO VARIKLIS AIRPLUS, STULPO VARIKLIS FRICTION

Sgsajos ploksté (vienguba/dviguba) — i$ anksto surinkta

Pakabinamos lubos (pritaikytos montavimui)

W N =

Luby apdaila (priklausomai nuo versijos)

Zr. $io vadovo 6.9.1 skyriy
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Jtrauktos

— 4/6 metaliniai varZtai, 4/6 dangtelio varztai ir 1 sekciné juosta
medZziagos:

—4/6 M10 x 360 mm srieginiai varztai, 4/6 M10 SeSiakampés verzlés
4 Motorizuota ranka su i$ anksto sumontuotu luby vamzdziu — vienos rankos variantas
Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy
Pridedamos

— 1 varikliné ranka
medZiagos:

— 1 maitinimo kabelis
— 2 pneumatinés vamzdziai stabdziy valdymui (tik AIRPLUS)

-3 jzeminimo kabeliai, 4 mm?

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN 5401, I1SO 3290 @12,7 mm rutulinis stabdiklis
(Skirta AIRPLUS MOTOR COLUMN)

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN 5401, 1ISO 3290 rutulinis stabdiklis @10 mm
(COLUMN MOTOR FRICTION)

— 2 jtampos pasirinkimo kistukai 120 V / 230 V maitinimui

— 2 galiniai dangteliai pratesimo rankai

— 4 Soniniai skydai, priekiné desiné/kairé jungtis variklio rankai
— 1 dangtis, galiné jungtis, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 danggio dirZeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

Montavimo instrukcija CO L U M N

— 12 M16 SeSiakampés verzZlés ir 6 spyruoklinés poverzlés
— 12 ploksciosios poverilés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

5 Motorizuotas rankas su i$ anksto sumontuotu luby vamzdziu — dvigubo rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys

— 1 pratesimo ranka su pritvirtinta variklio ranka
elementai:

— 1 maitinimo kabelis

— 3 pneumatinés vamzdziai stabdziy valdymui (tik AIRPLUS)

— 4 jzeminimo kabeliai, 4 mm? (3 skirtos nemontuojamam stogo vamzdZiui)

—2 x DIN EN ISO 4028 M16+ 4x rutulinis stabdis DIN 5401, ISO 3290 #12,7 mm
(AIRPLUS MOTOR COLUMN)

— 2 x DIN EN ISO 4028 M16+ 4x rutuliniai stabdZiai DIN 5401, ISO 3290 #10 mm varZtai
(COLUMN MOTOR FRICTION)

— 2 jtampos pasirinkimo kistukai 120 V / 230 V maitinimo $altiniui
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— 4 3oniniai skydai, priekinis desinysis/kairysis variklio rankos jungimas

— 1 dangtis, galinis jungimas, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 danggio dirZeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés

— 12 ploksciosios poveriZlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

6 Stogo vamzdis

& .
Zr. Sio vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 luby vamzdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

medZziagos:
—1 jzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1 ilgas vamzdZziy raktas (skirtas 500 ir 700 mm ilgio luby vamzdZiams)
— 8 cilindriniai SeSiakampiai varztai M10 x 25 mm — 8,8 — DIN EN ISO 4762
— 8510 fiksavimo poverzlés
7 Nuoteky vamzdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 lietaus vamzdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

Montavimo instrukcija CO L U M N

elementai:
— 1 jZzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1 tvirtinimo ploksté 8 x M10
— 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 18 mm — 10,9 — DIN EN ISO 10642
(Jtraukta j serviso galvutés pakuote)
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Montavimo instrukcija CO L U M N

Pav.6 STULPO SPRING AIRPLUS, STULPO SPRING FRICTION
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1 Sgsajos ploksté (vienguba/dviguba) — i$ anksto surinkta
2 Pakabinamos lubos (pritaikytos montavimui)
3 Luby apdaila (priklausomai nuo versijos)
@ 5 .. .
& Zr. Sio vadovo 6.9.1 skyriy
Jtrauktos
— 4/6 metaliniai varztai, 4/6 dangtelio varztai ir 1 sekciné juosta
medZiagos:
—4/6 M10 x 360 mm srieginiai varztai, 4/6 M10 SeSiakampés verzlés
4 Pavasariné svirtis su i$ anksto sumontuotu luby vamzdZiu — vienos svirties variantas
® S .
& Zr. Sio vadovo 6.6.5 skyriy
Pridedamos
— 1 spyruokliné ranka
medZziagos:

— 1 maitinimo kabelis
— 3 pneumatinés vamzdeliai stabdzZiy valdymui (tik AIRPLUS)

— 2 jzeminimo kabeliai, 4 mm?

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN5401, 1SO 3290 $12,7 mm rutulinis stabdiklis
(COLUMN SPRING AIRPLUS)

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN5401, ISO 3290 @10mm rutulinis stabdiklis
(SKLENDZ'IAMOSIOS SPRINGOS TRINKIAMOSIOS)

— 2 galiniai dangteliai pratesimo rankai

— 4 3oniniai skydai, priekiné desiné/kairé jungtis variklio rankai

Montavimo instrukcija CO L U M N

— 1 dangtis, galiné jungtis, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 danggcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés

— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

5 Motorizuotas rankas su i$ anksto sumontuotu luby vamzdziu — dvigubo rankos variantas

Zr. $io vadovo 6.6.5 skyriy

Komplekte esantys
— 1 pratesimo ranka su pritvirtinta spyruokline ranka

elementai:
— 1 maitinimo kabelis
— 3 pneumatinés vamzdziai stabdziy valdymui (tik AIRPLUS)
— 3 jzeminimo kabeliai, 4 mm? (2 — nemontuojamam stogo vamzdZziui)
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— 2 x DIN EN ISO 4028 M16+ 4x DIN5401 rutulinis stabdiklis, 1ISO 3290 3#12,7 mm
(COLUMN SPRING AIRPLUS)

— 2 x DIN EN ISO 4028 M16+ 4x rutuliniai stabdZiai DIN5401, 1ISO 3290 @10 mm varztai
(COLUMN SPRING FRICTION)

— 4 3oniniai skydai, priekinis desinysis/kairysis jungimas variklio rankai

— 1 dangtis, galiné jungtis, variklio rankai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, variklio rankai

— 2 dangcio dirzeliai, galinis sujungimas, variklio rankai

— 2 danggcio dirzeliai, priekiné jungtis, variklio rankai

— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés

— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

6 Stogo vamzdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 luby vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

medZziagos:
— 1 jZzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1ilgas vamzdziy raktas (skirtas 500 ir 700 mm ilgio luby vamzdZiams)
— 8 cilindriniai SeSiakampiai varztai M10 x 25 mm — 8,8 — DIN EN ISO 4762
— 8 510 fiksavimo poverzlés
7 Nuoteky vamzdis

Montavimo instrukcija CO L U M N

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 lietaus vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

elementai:
—1 jzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1 tvirtinimo ploksté 8 x M10
— 8 jleidZziamieji SeSiakampiai varztai M10 x 20 mm — 10.9 — DIN EN ISO 10642
(Jtraukta j serviso galvutés pakuote)
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7 PAV. KOLONOS SPRINGAS, KOLONOS SPRINGAS XL

2613
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1 Sgsajos ploksté (vienguba/dviguba) —i$ anksto surinkta
2 Pakabinamos lubos (pritaikytos montavimui)
3 Luby apdaila (priklausomai nuo versijos)
@ 5 .. . Z
é Zr. Sio vadovo 6.9.1 skyriy
Komplekte esantys
— 4/6 metaliniai varztai, 4/6 dangéio varztai ir 1 sekciné juosta
medZiagos:
—4/6 M10 x 360 mm srieginiai varztai, 4/6 M10 SeSiakampés verzlés >
4 Motorizuota ranka su i$ anksto sumontuotu luby vamzdziu — vienos rankos variantas
® 5 v . J
& Zr. Sio vadovo 6.6.5 skyriy
Pridedamos O
— 1 ranka su spyruokle
medZziagos:
— 1 maitinimo kabelis
— 1 maitinimo kabelis elektromagnetiniam stabdZiui «
— 1 signalinis kabelis elektromagnetiniam stabdZiui (apsauginiame vamzdyje) =
v .. 7
— 2 jzeminimo kabeliai, 4 mm? >
.
— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varztas + 2x DIN5401, I1SO 3290 @#12,7 mm rutulinis ﬁ
c
stabdiklis =
o
— 2 galiniai dangteliai pratesimo rankai E
— 4 3$oniniai skydai, priekinis deSinysis/kairysis jungimas rankai su spyruokle %
=
— 1 dangtis, galinis jungimas, spyruokliniam rankui g
— 1 dangtelis, priekiné jungtis, spyruokliniam rankenéliui >
— 2 dangtelio dirZeliai, galinis jungimas, spyruokliniam rankenéliui
— 2 dangcio dirzeliai, priekiné jungtis, spyruokliniam rankenéliui
— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés
— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai
— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai
5 Rankena su spyruokle ir is anksto surinkta luby vamzdziu — dvigubos rankenos variantas
@ _— .
& Zr. Sio vadovo 6.6.5 skyriy
Pridedamos
— 1 pratesimo ranka su pritvirtinta spyruokline ranka
medZziagos:
— 1 maitinimo kabelis
— 1 maitinimo kabelis elektromagnetiniam stabdZziui
— 1 signalinis kabelis elektromagnetiniam stabdZiui (apsauginiame vamzdyje)
— 3 jzeminimo kabeliai, 4 mm? (2 — nemontuojamam luby vamzdziui)
— 2 x DIN EN ISO 4028 M16 varztai + 4x DIN5401, I1SO 3290 ¢12,7 mm rutuliniai stabdZiai
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(COLUMN SPRING)

— 1 x DIN EN ISO 4028 M16 varitas + 2x DIN5401, ISO 3290 rutulinis stabdiklis 12,7 mm
— 1 x DIN EN ISO 4028 M20 varztas + 2x DIN5401, 1SO 3290 rutulinis stabdiklis @16 mm
(Skirta COLUMN SPRING XL)

— 4 3oniniai skydai, priekinis desinysis/kairysis jungimas spyruokliniam rankenéliui

— 1 dangtis, galinis jungimas, spyruokliniam rankenai

— 1 dangtis, priekiné jungtis, spyruokliniam rankenéliui

— 2 galiniai dangteliai, skirti pratesimo svirtims

— 2 dangtelio dirzeliai, galiné jungtis, spyruokliniam rankenéliui

— 2 dangteliai, priekiné jungtis, spyruokliniam rankenéliui

— 12 M16 SeSiakampés verzlés ir 6 spyruoklinés poverzlés

— 12 ploksciosios poverzlés, kuriy iSorinis skersmuo yra 34 mm, ir 12 izoliaciniai diskai

— 6 M16 x 330 mm srieginiai varztai

6 Stogo vamazdis

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 luby vamazdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

elementai:
— 1 jZzeminimo kabelis, 4 mm?

— 1ilgas vamzdziy raktas (skirtas 500 ir 700 mm ilgio luby vamzdZiams)

— 8 cilindriniai SeSiakampiai varztai M10 x 25 mm — 8,8 — DIN EN ISO 4762
(SKLENKSTINEMS SPRING)

Montavimo instrukcija CO L U M N

— 10 cilindriniy SeSiakampiy varzty M10 x 30 mm — 8.8 — DIN EN ISO 4762
(COLUMN SPRING XL)

— 8 510 fiksavimo poverzlés

(COLUMN SPRING)

— 10 S10 fiksavimo poverizliy
(COLUMN SPRING XL)

7 Laséjimo vamzdis su aptarnavimo galvute

Zr. $io vadovo 6.6 skyriy

Komplekte esantys
— 1 nuleidimo vamzdis (ilgis nurodytas uzsakyme)

elementai:
— 1 jzeminimo kabelis, 4 mm?
— 1 tvirtinimo ploksté 8 x M10
— 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 20 mm — 10.9 — DIN EN ISO 10642
(Jtraukta j serviso galvutés pakuote)
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8 Lasy surinkimo vamzdis su monitoriaus laikikliu

g Zr. $io vadovo 6.6.7 skyriy

Komplekte esantys

— 1 lasy vamzdelis (ilgis nurodytas uzsakyme)
reikmenys:

— 1 jzeminimo kabelis, 4 mm?

— 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 20 mm — 10,9 — DIN EN ISO 10642
(Jltraukta j monitoriaus laikiklio pakuote)

— 6 cilindriniai SeSiakampiai varztai M8 x 35 mm — 8.8 — DIN EN ISO 4762

— 6 S8 fiksavimo poverzlés

6.2. Montavimo nuorodos. Priedai. ApSvietimas, indikatoriai.

Nemotorizuoty ranky atveju galiniai dangteliai turi bati montuojami kiekvienos pratesimo rankos

galuose. Priklausomai nuo versijos, Siuose galiniuose dangteliuose yra jmontuotas stabdziy

indikatorius.

Montavimo instrukcija CO L U M N

8 stabdziy indikatoriai, nemotorizuoti rankos

10 Apipjaustymo/stabdziy indikatorius

Zr. $io vadovo punktg6.6.10 .

Vieno rankos variantas

Komplekte - 2 apdailos + 2 stabdZiy indikatoriai, priklausomai nuo versijos (i$ anksto surinkti)
esantys
elementai:

- 4 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M4 x 12 mm — DIN EN ISO 10642
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Dvigubo rankos variantas

Komplekte - 4 apdailos Ziedai + 4 stabdziy indikatoriai, priklausomai nuo versijos (i$ anksto
esantys surinkti)
elementai:

- 8 jleidziamieji SeSiakampiai varztai M4 x 12 mm — DIN EN ISO 10642

Sie papildomi priedai jau yra sumontuoti, kai sistema pristatoma i$ gamyklos:

9 Paveikslas. Motorizuoti arba spyruokliniai rankiniai su trinties arba pneumatiniais stabdZiais

9 Netiesioginis apSvietimas ant issiskleidZiancios rankos

(issikiSimo rankos ilgis 800 ir 1000 mm)

KOLONOS SPRINGAS (istraukiamojo rankos ilgis 1000, 1200, 1400 ir 1600 mm)

Atnaujinimui:

Zr. $io vadovo 6.6.8 skyriy.

— 1 isilginio svirties lemputé (600 mm ilgio, jéjimo jtampa 12 V DC)

sandarinimo
kamsciai ant
— 3 sandarinimo kamsciai pratesimo rankos virSuje
iSilginio
rankos
virSaus
— 1 pagrindinis laikiklis su LED ir jungiamuoju kabeliu
— 1 elektrinis signalinis kabelis su jungtimis abiejuose galuose
— 1 dangtelis
— 2 jleidZiamieji varztai M4 x 16 mm — DIN EN I1SO 10642

— (pasirinktinai) 1 teleskopiniy magnetiniy paémimo jrankiy rinkinys
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Montavimo instrukcija CO L U M N

10 Paveikslas. Motorizuoti arba spyruokliniai rankiniai su elektromagnetiniais stabdZiais

9 Netiesioginis iSsikiSimo rankos apsSvietimas

KOLONA (prailginimo rankos ilgis 800, 1000 ir 1200 mm)

COLUMN XL ir XXL (prailginimo rankos ilgis 1000, 1200, 1400 ir 1600 mm)
KOLONOS VARIKLIS (issikisSimo rankos ilgis 800, 1000 ir 1200 mm)

COLUMN MOTOR XL (i$siskleidziancios rankos ilgis 1000, 1200, 1400 ir 1600 mm)
KOLONOS SPRING (issitiesimo rankos ilgis 1000, 1200, 1400 ir 1600 mm)

Atnaujinimui:

@ .
Zr. Sio vadovo 6.6.9 skyriy.

— 1 iSsitiesimo rankos lemputé (600 mm ilgio, jéjimo jtampa 12 V DC)
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- 3
sandarinimo

kamsciai ant
— 3 sandarinimo kamsciai pratesimo rankos virSuje

iSilginio
rankos
virSaus
— 1 pagrindinis laikiklis su LED ir jungiamuoju kabeliu
— 1 elektrinis signalinis kabelis su jungtimis abiejuose galuose
— 1 dangtelis
— 2 jleidZiamieji varztai M4 x 16 mm — DIN EN ISO 10642
10 Stabdziy indikatoriai (vienguboms ir dviguboms ranky pratesimams):

Atnaujinimui:

Zr. $io vadovo 6.6.9 skyriy.

—2/4 plastikiniai dangteliai (i$ anksto surinkti)

— 2/4 apsvietimo plokstés (12 V nuolatinés srovés maitinimas)

(2 apsvietimo plokstés, kiekviena prijungta nuosekliai prie 24 V DC maitinimo 3altinio)
— 2/4 maitinimo kabeliai

— (pasirinktinai) 1 teleskopiniy magnetiniy surinkimo jrankiy rinkinys

6.3. Papildomos instrukcijos

Turi bati turimos Sios dalys:

Montavimo instrukcija CO L U M N
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Anclaje a techo ~__ Placa de interfaz

fijada a techo

Placa de interfaz

Cabezal de servicio o
Cabezal de servicio
Soporte de monitor

11 pav. Instrukcijy schema

6.4. Apkrovos duomenys

)
Montavimo instrukcija CO L U I\/I N

Duomenys, reikalingi luby apkrovai apskaiciuoti, pateikiami toliau esanciose lentelése. Montuojant
pakabinimo sistema, norint nustatyti luby apkrovg, prie atitinkamy pakabinimo sistemos verciy reikia

pridéti tarpinés luby konstrukcijos vertikaligjg svorio jégg (vertés atitinka maksimalig apkrovg).

g Atskiruose regionuose nustatyti saugos koeficientai

Turi bati atsizvelgiama j juos apskaiciuojant maksimalios apkrovos duomenis!

Lenteléje pateiktos pakabinimo sistemos, atskiry versijy, didZiausios leistinos apkrovos vertés.
Tandeminés versijos apkrovos duomenys gali bati apskaiciuojami iS atskiry versijy sumos. Vaizdas

deSinéje 12 paveiksle.
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6.4.1. STULPO PASUKIMAS

tedisel

Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Ritininio guolio versija momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo
[Nm]
komplektas
llgis 300 mm — 1500 mm 4074 1300 1303
6.4.2. KOLONQOS ORO
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo
[Nm]
komplektas
IStraukiamoji ranka 650 mm 6017 130 583
IStraukiamas rankenas 850 mm 4477 1300 5954
IStraukiamas rankas 1050 mm 3525 1300 6090
IStraukiamas rankas 1250 mm 3587 1300 6225
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Dvigubo rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo
[Nm]
komplektas
IStraukimo ranka 650 mm / 650 mm 3116 130 6513
IStraukiamas rankenas 650 mm /850 mm | 275 1300 6713
IStraukiamas rankas 650 mm / 1050 mm 2391 1300 6911
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IStraukiamas rankas 650 mm / 1250 mm 274 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 850 mm / 650 mm 2753 1300 6713 367
IStraukiamas rankas 850 mm / 850 mm 2391 1300 6911 324
IStraukiamas rankas 850 mm / 1050 mm 2126 130 7106 289 2
IStraukiamas rankas 850 mm / 1250 mm 2580 1300 734 262
IStraukiamas rankas 1050 mm / 650 mm 2391 1300 691 32 E
IStraukiamas rankenas 1050 mm / 850 mm | 2126 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 1050 mm / 1050 mm | 2580 1300 734 26 ’
IStraukiamas rankenas 1050 mm / 1250
2413 1300 755 239
mm
IStraukiamas rankas 1250 mm / 650 mm 2747 1300 710 289
IStraukiamas rankas 1250 mm / 850 mm 2580 1300 734 26
IStraukiamas rankas 1250 mm/1050 mm 2413 1300 755 239 ( >
IStraukiamas rankas 1250 mm/1250 mm 2247 1300 780 22
@©
6.4.3. KOLONOS TRINKI g
7
>
| —
Svoris  (FA) +—
Maks. lenkimo 8
Svoris [N] Apkrova G —
Vienos rankos versijos momentas  MB (@)
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke] E
[Nm] —
komplektas =
8
IStraukiamoji ranka 650 mm 6605 130 583 846 c
(@)
IStraukiamas rankas 850 mm 4967 1300 5954 647 E
IStraukiamas rankas 1050 mm 4016 1300 6090 52
IStraukiamas rankas 1250 mm 3587 1300 6225 44
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Dvigubo rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
IStraukimo ranka 650 mm / 650 mm 3508 130 6513 42
IStraukiamas rankas 650 mm / 850 mm 3146 1300 6713 367
IStraukiamas rankas 650 mm / 1050 mm 2783 1300 6911 324
IStraukiamas rankas 650 mm / 1250 mm 2746 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 850 mm / 650 mm 3146 1300 6713 367
IStraukiamas rankenas 850 mm / 850 mm | 2783 1300 6911 324
IStraukiamas rankas 850 mm / 1050 mm 2518 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 850 mm / 1250 mm 2580 1300 734 262
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IStraukiamas rankas 1050 mm / 650 mm 2783 1300 691 324
IStraukiamas rankas 1050 mm / 850 mm 2518 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 1050 mm / 1050 mm | 2352 1300 734 262
IStraukiamas rankas 1050 mm / 1250 mm | 2413 1300 7556 239
IStraukiamas rankas 1250 mm / 650 mm 2747 1300 710 289
IStraukiamas rankas 1250 mm / 850 mm 2580 1300 734 26
IStraukiamas rankas 1250 mm / 1050 mm | 2413 1300 7556 239
IStraukiamas rankas 1250 mm / 1250 mm | 2247 1300 780 22
6.4.4. KOLONA E-BRAKE
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo (kel
[Nm]
rinkinys
IStraukimo ranka 650 mm 6834 1300 583 640
IStraukiamas rankas 850 mm 5196 1300 5954 47
IStraukiamas rankas 1050 mm 4245 1300 6090 37
IStraukiamas rankas 1250 mm 3587 1300 6225 30
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Dvigubo rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
IStraukimo ranka 650 mm / 650 mm 3737 130 6513 423
IStraukiamas rankas 650 mm / 850 mm 3374 1300 6713 367
IStraukiamas rankas 650 mm / 1050 mm 3011 1300 6911 324
IStraukiamas rankas 650 mm / 1250 mm 2746 1300 7106 289
IStraukiamas rankenas 850 mm / 650 mm | 3374 1300 6713 367
IStraukiamas rankas 850 mm / 850 mm 3011 1300 6911 324
IStraukiamas rankas 850 mm / 1050 mm 2747 1300 7106 289
IStraukiamas rankenas 850 mm / 1250 mm | 2580 1300 734 262
IStraukiamas rankas 1050 mm / 650 mm 3012 1300 691 32
IStraukiamas rankas 1050 mm / 850 mm 2747 1300 7106 289
IStraukiamas rankas 1050 mm / 1050 mm | 2580 1300 734 26
IStraukiamas rankenas 1050 mm / 1250
2413 1300 7556 239
mm
IStraukiamas rankas 1250 mm / 650 mm 2747 1300 710 289
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IStraukiamas rankas 1250 mm / 850 mm 2580 1300 734 26
IStraukiamas rankas 1250 mm / 1050 mm | 2413 1300 7556 239
IStraukiamas rankas 1250 mm / 1250 mm | 2247 1300 780 22
6.4.5. KOLONA XL
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo (kel
[Nm]
komplektas
IStraukiamoji ranka 600 mm 10315 130 595 100
IStraukiamas rankenas 800 mm 8598 1300 6544 820
IStraukiamas rankas 1000 mm 698 1300 653 650
IStraukiamas rankas 1200 mm 5950 1300 6697 540
IStraukiamas rankas 1400 mm 5410 1300 6886 480
IStraukiamas rankas 1600 mm 4674 1300 6653 40
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Dvigubo rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
IStraukimo ranka 600 mm / 600 mm 5943 130 648 530
IStraukiamas rankas 600 mm / 800 mm 5384 1300 6746 470
IStraukiamas rankas 800 mm / 600 mm 5404 1300 6795 470
IStraukiamas rankas 800 mm / 800 mm 4648 1300 6509 390
IStraukiamas rankas 600 mm / 1000 mm 4433 1300 6146 370
IStraukiamas rankas 800 mm / 1000 mm 4089 1300 6268 330
IStraukiamas rankas 1000 mm / 600 mm 4668 1300 656 390
IStraukiamas rankenas 600 mm / 1200 mm | 3776 1300 568 30
IStraukiamas rankenas 1000 mm / 800 mm | 4109 1300 6321 330
IStraukiamas rankas 1200 mm / 600 mm 4128 1300 637 330
IStraukiamas rankas 800 mm / 1200 mm 3825 130 6386 30
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1000 mm | 3844 1300 643 30
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1200 mm | 3579 1300 6446 270
IStraukiamas rankas 1200 mm / 800 mm 3864 1300 6496 30
IStraukiamas rankas 1200 mm / 1000 mm | 3599 1300 6502 270
IStraukiamas rankas 1200 mm / 1200 mm | 3334 1300 6397 240
IStraukiamas rankas 1400 mm / 600 mm 3883 1300 655 30

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d.
117

3718

Montavimo instrukcija CO L U M N



tedisel

IStraukiamas rankas 1400 mm / 800 mm 3618 1300 6563 270
IStraukiamas rankas 1400 mm / 1000 mm | 3354 130 645 240
IStraukiamas rankas 1400 mm / 1200 mm | 2991 1300 5986 20
IStraukiamas rankas 1600 mm / 600 mm 3638 1300 662 270 2
IStraukiamas rankenas 1600 mm / 800 mm | 3373 1300 652 240
IStraukiamas rankas 1600 mm /1000 mm | 3010 130 605 20 2
6.4.6. KOLONA XXL D
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo J
Svoris [N] Apkrova G
Dvigubo rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke] O
[Nm]
komplektas
IStraukimo ranka 600 mm / 600 mm 6196 130 6719 54 < >
IStraukiamas rankas 600 mm / 800 mm 565 1300 7023 480
IStraukiamas rankas 800 mm / 600 mm 5656 1300 7074 480 :g
IStraukiamas rankas 800 mm / 800 mm 4921 1300 6839 400 —%J
IStraukiamas rankenas 600 mm / 1000 mm | 4921 1300 678 40 ﬁ
IStraukiamas rankenas 800 mm / 1000 mm | 4381 1300 6653 340 E
IStraukiamas rankas 1000 mm / 600 mm 4921 1300 6890 40 g
lstraukiamas rankas 600 mm /1200 mm | 4381 | 1300 6602 340 '%
IStraukiamas rankas 1000 mm / 800 mm 4381 1300 6704 34 E
IStraukiamas rankas 1200 mm / 600 mm 4381 1300 675 340 §
IStraukiamas rankenas 800 mm / 1200 mm | 4136 1300 6830 310
IStraukiamas rankas 800 mm / 1400 mm 3891 1300 6899 280
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1000 mm | 4136 1300 6881 310
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1200 mm | 3891 1300 695 280
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1400 mm | 3645 130 6911 250
IStraukiamas rankas 1000 mm / 1600 mm | 3302 1300 651 210
IStraukiamas rankas 1200 mm / 800 mm 4136 1300 693 310
IStraukiamas rankas 1200 mm / 1000 mm | 3891 1300 7001 280
IStraukiamas rankas 1200 mm / 1200 mm | 3645 130 696 250
IStraukiamas rankas 1200 mm / 1400 mm | 3302 1300 656 210
IStraukiamas rankas 1400 mm / 600 mm 4136 1300 698 310
IStraukiamas rankas 1400 mm / 800 mm 3891 1300 7053 280
IStraukiamas rankas 1400 mm / 1000 mm | 3645 130 7014 25
IStraukiamas rankenas 1400 mm / 1200 | 3302 1300 6612 210
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mm
IStraukiamas rankas 1600 mm / 600 mm 3891 1300 7104 280
IStraukiamas rankas 1600 mm / 800 mm 3645 1300 7065 250
IStraukiamas rankas 1600 mm / 1000 mm | 3302 130 6663 210 2
6.4.7. KOLONOS VARIKLIS, KOLONOS VARIKLIS XL, KOLONOS VARIKLIS XXL E
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
KOLONOS VARIKLIS 2195 1300 155 15 O
KOLONOS VARIKLIS XL 2784 1300 2150 210
KOLONOS VARIKLIS XXL 3176 1300 2550 250 ( >
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo <
Dvigubo rankos versijos (IStraukiamoji | Svoris [N] Apkrova G N
momentas MB o
ranka + KOLONOS VARIKLIS) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke] X
[Nm] >
komplektas =
)
IStraukimo rankena 600 mm 238 130 280 150 E
IStraukiamas rankas 800 mm 2417 130 3250 15 g
I$traukiamas rankas 1000 mm 2446 1300 370 150 '%
IStraukiamas rankas 1200 mm 237 1300 390 140 'E
Svoris  (FA) §
Maks. lenkimo
Dvigubo rankos versijos (IStraukiamoji | Svoris [N] Apkrova G
momentas MB
ranka + COLUMN MOTOR XL) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
rinkinys
IStraukiamoji ranka 600 mm 297 130 375 210
IStraukiamas rankas 800 mm 2711 1300 3750 180
IStraukiamas rankas 1000 mm 2544 130 3850 160
IStraukiamas rankenas 1200 mm 2376 1300 390 140
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Dvigubo rankos versijos (IStisiné ranka + | Svoris [N] Apkrova G
momentas MB
XXL MOTOR COLUMN) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
IStraukiamoji ranka 600 mm 3609 130 440 25
IStraukiamas rankas 800 mm 3658 1300 505 25
IStraukiamas rankas 1000 mm 3707 1300 570 25
IStraukiamas rankenas 1200 mm 3756 1300 640 25
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IStraukiamas rankas 1400 mm 3707 1300 6800 240
IStraukiamas rankas 1600 mm 3364 130 6450 20
6.4.8. AIRPLUS VARIKLIO KOLONA, TRINTIES VARIKLIO KOLONA Z
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
KOLONOS VARIKLIS 2195 1300 155 15 I
KOLONOS VARIKLIS XL 2784 1300 2150 210
KOLONOS VARIKLIS XXL 3176 1300 2550 250 O
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Dvigubo rankos versijos (IStraukiamoji | Svoris [N] Apkrova G
momentas MB
ranka + KOLONOS VARIKLIS) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm] =
komplektas =
(&)
IStraukiamoji ranka 600 mm 2387 130 280 150 7
>
IStraukiamas rankas 800 mm 2417 130 3250 15 =
(72]
IStraukiamas rankas 1000 mm 2446 1300 370 15 £
Svoris  (FA) g
Maks. lenkimo =
Dvigubo rankos versijos (iStisiné ranka + | Svoris [N] Apkrova G >
momentas MB ©
COLUMN MOTOR XL) (FG) [N] | Tvirtinimo (kg I=
[Nm]
rinkinys §
IStraukiamoji ranka 600 mm 2975 1300 375 210
IStraukiamas rankas 800 mm 2711 1300 3750 180
IStraukiamas rankas 1000 mm 2544 130 3850 160

6.4.9. KOLONOS SPRING AIRPLUS, KOLONOS SPRING FRICTION

Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
KOLONOS SPRING 2578 1300 1900 180
Svoris  (FA)
Maks. lenkimo
Dvigubo rankos versijos (iStraukiamoji | Svoris [N] Apkrova G
momentas MB
ranka + KOLONOS SPRING) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
rinkinys
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IStraukiamoji ranka 600 mm 2770 1300 345 180
800 mm pratesimo ranka 2701 1300 380 170
1000 mm pratesimo ranka 2535 130 390 15
IStraukiamoji ranka 1200 mm 2
236 1300 3950 13
(Tik CEMOR monitoriaus stovui)
6.4.10. KOLONOS SPRING E-BRAKE 2
Svoris  (FA) 3
Maks. lenkimo
Svoris [N] Apkrova G
Vienos rankos versijos momentas MB
(FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
KOLONOS SPRING 2578 1300 190 180
Svoris  (FA) ( >
Maks. lenkimo
Dvigubo rankos versijos (IStraukiamoji | Svoris [N] Apkrova G
momentas MB <
ranka + KOLONOS SPRING) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke] —
[Nm] O
rinkinys X
=
IStraukiamoji ranka 600 mm 2770 1300 345 180 5
IStraukiamas rankas 800 mm 2701 130 380 170 =
o
IStraukiamas rankas 1000 mm 2535 130 390 15 E
létraukiamas rankenas 1200 mm 2368 | 1300 3950 130 '%
- +
Svoris  (FA) (-
Maks. lenkimo (@]
Dvigubo rankos versijos (XL pratesimo | Svoris [N] Apkrova G E
momentas MB
ranka + KOLONOS SPRING) (FG) [N] | Tvirtinimo [ke]
[Nm]
komplektas
XL pratesimo ranka 600 mm 294 1300 3450 180
XL pratesimo ranka 800 mm 2997 1300 4000 180
XL pratesimo ranka 1000 mm 3046 130 4550 180
XL pratesimo ranka 1200 mm 3095 130 5100 180
XL pratesimo ranka 1400 mm 3144 1300 5650 180
XL pratesimo ranka 1600 mm 3193 1300 6250 18

6.4.11. Aptarnavimo galvuté ir priedai

Siame skyriuje nurodyti jvairiy aptarnavimo galvuciy, kurias galima pritvirtinti prie pakabinimo
sistemos, svoriai, neatsizvelgiant j elektros, rysiy ir dujy Zarnas, elektros mechanizmus, dujy isleidimo

angas ar papildomus priedus. Sie svoriai turi biti jtraukti tikrinant $iame skyriuje nurodyta
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pakabinamos sistemos jvairiy konfigliracijy naudingajg apkrova, be to, reikia atsizvelgti j bet kokius

priedus, kurie gali bati pritvirtinti prie aptarnavimo galvuciy.

Vertikali paslaugy galvuté TDSHV (500 MM) ..eiiiiiiiiieiiiiie et etre e e e e siree e e sate e e s eennaee e sanaea e 14 kg

Vertikali paslaugy galvuté TDSHV (750 MM) .ooiuiiiiiiieiieieerieeieesie ettt s sre e e b e b e saeesaeas 18 kg 2
Vertikali aptarnavimo galvuté TDSHV (1000 mm)
................................................................................................. 21 kg E
Vertikali aptarnavimo galvuté TDSHV (1250 mm)
................................................................................................ 25 kg ,
Vertikali aptarnavimo galvuté TDSHV (1500 MM) occciiiiiiiiieeciieeeeiieeeseveeeesreeeestereeeesreaeesasvaesssseeennnes 29

kg J
Horizontali aptarnavimo galvute TDSHH (600 mm)
....................................................................................... 18 kg O
Horizontali aptarnavimo galvuté TDSHH (750 mm) O
....................................................................................... 20 kg

Horizontali aptarnavimo galvuté TDSHH (1000 mm) <
....................................................................................... 23 kg _E:.J—
Padéklas ant vertikalios aptarnavimo alVULES .........ocuiiiiiiiiiiie e e e 9 kg E
Stumdomoji dézé ant vertikalios aptarnavimo galvutés g
...................................................................................... 16,5 kg o
1 m skersmens 38 mm vamzdziy rinkinys priedams pritvirtinti .........cccccoceeeeeiiiiiiiie e 3 g
kg E
Padéklas ant horizontalaus aptarnavimo galvuteés g
.......................................................................................... 6 kg E
Stumdomoji dézute ant horizontalaus aptarnavimo galvutés
.................................................................................................... 14 kg

Flanso komplektas 38 mm skersmens VamzdZiams ..........ccceeeecieeeiiiieeeeiieeeeiieeeesireeesesreeeeetareeeesnvaeesnns 0,35

kg
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6.5. Srieginiy varZty montavimas ant sgsajos plokstés

6.5.1. Kolonos pasukimas ir nemotorizuoti rankiniai

6.5.1.1. Montavimas su pakabinamomis lubomis Z
Indnvidual z
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13 sgsajos plokstes montavimas su pakabinamomis lubomis, STULPO PASUKIMAS ir nemotorizuoti
rankiniai

e  Srieginius varztus nupjaukite reikiamo ilgio

Jei sgsajos ploksté (1) montuojama ant numatytos plokstés arba konstrukcijos, srieginiai varztai M20 x

300 mm @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati nupjauti reikiamo ilgio.

Montavimo instrukcija CO L U M N

e Luby apdaila (3) véliau bus montuojama lygiagreciai su lubomis, kad uZdengty tvirtinimo

flansa.

e Reikiamas M20 x 300 mm srieginiy varzty @ ilgis priklauso nuo atstumo H: nuo luby iki

tarpinés lubos apatinio krasto (2).
e  Atkreipkite démesjj minimaly ir maksimaly M20 x 300 mm srieginiy varzty @ ilgj.

e Stogo apdailai (3), kurios aukstis yra 120 mm, 6/12 M20 x 300 mm srieginiai varztai @ turi

blti nupjauti, kaip parodyta 13 pav.

e Norint nustatyti srieginiy varzty @ ilgj LG, LG=H + 110 mm (min. 170 mm / maks. 300 mm),
jei STULPO PASUKIMAS Hmaks.= 210 mm, o srieginio varzto ilgis bus LG = H + 90 mm (min. 160 /

maks. 300 mm).

o Siek tiek nuslifuokite M20 x 300 mm srieginius varztus @, kad sriegis kuo geriau jsikibty j

jungiamajg plokste (1).
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e Prisukite po 1 M20 SeSiakampe verzle @ prie kiekvieno M20 srieginio varzto @, tada
uzdékite po 1 spyruokline poverzle @ ant kiekvieno is jy.

?g Jei M20 srieginiai varztai @ néra visiSkai prisukti, jie gali iSslysti iS sgsajos plokstés (1) ir

sukelti sistemos kritima.

e  Patikrinkite, ar sutrumpinti M20 srieginiai varztai @ yra tvirtai pritvirtinti reikiamu atstumu

vienas nuo kito ir visiskai jsukti j sgsajos plokste (1).

M20 SeSiakampés verzlés @ turi bati priverztos 175 N-m jéga.

®

] 1 4 H min=70 mm

H max=190mm

L
RISASIIS SIS, LG = RN S S serrrrrrer]
B | = ﬂé'_u—v =
o | v B

H min=70 mm
H max=190mm

14 Paveikslas. Virsutiniy izoliacijy montavimas prie srieginiy varZty su pakabinamomis lubomis,
STULPO PASUKIMU ir nemotorizuotais rankenomis

e  Prie kiekvieno M20 srieginio varzto @ prisukite M20 SeSiakampe verzle @

M20 SeSiakampeés verzlés @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati pritvirtintos prie

M20 srieginiy varzty @ tiksliai vienodu atstumu viena nuo kitos.

e Nustatykite atstumg tarp M20 SeSiakampiy verzliy @ ir sgsajos plokstésj (1) L=LG —70 mm
(min. 90 mm /190 mm).

e  Prisukite M20 SeSiakampes veriZles @ prie M20 srieginiy varzty @ apskaiciuotu atstumu L.

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 458
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e Naudodami skaitmeninj guls€iuka, iSlyginkite M20 SeSiakampes verzles @ horizontaliai.
e Uzdékite 1 plokscia poverzle, kurios iSorinis skersmuo yra 50 mm @

e UZdenkite 1 plastikinj izoliacinj diskg @ (kaip parodyta 14 paveiksle) taip, kad plokscia

poverzlé, kurios iSorinis skersmuo yra 50 mm @, bty ant plastikinio izoliacinio disko @

e Naudodami lipnig juostele arba elastine juostele, pritvirtinkite plastikinj izoliacinj diska @

prie M20 srieginiy varzty @

6.5.1.2. Sasajos plokstés montavimas ant pakabinamy luby atramos

Individual

Montavimo instrukcija CO L U M N

el Fo

2
g

15 Paveikslas. Sqgsajos plokstés montavimas su pakabinamomis lubomis, STULPO PASUKIMU ir
nemotorizuotais rankenomis

M20 x 300 mm srieginiai varztai @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi issikisti is

sgsajos plokstes (1).

?; Siekiant uztikrinti pakankama stipruma, M20 srieginiai varztai @ neturi bati ilgesni kaip
300 mm.

e  Prisukite 1 M20 SeSiakampe verile @ prie kiekvieno i§ 6/12 M20 x 300 mm srieginiy varzty
@, tada uzdékite po 1 spyruoklinj Ziedg @ ant kiekvieno is jy.

e  Visi M20 x 300 mm srieginiai varztai @ turi bati visiskai jsukti j sgsajos plokste 1.
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M20 x 300 mm srieginiai varztai @ turi iSsikisti 200 mm i sgsajos plokstés (1) tiek viengubos, tiek

dvigubos versijos atveju. STULPO PASUKIMO atveju jie turi iSsikisti 180 mm.

e  Patikrinkite, ar sutrumpinti M20 srieginiai varztai @ yra tvirtai pritvirtinti reikiamu atstumu

vienas nuo kito ir visiskai jsukti j sgsajos plokste (1).

@ M20 SeSiakampés verzlés @ turi bati priverztos 175 Nm jéga.

(.L

120 HS0 mm

s
j} I
%n 1

Montavimo instrukcija CO L U M N

Pav.16 VirSutiniy izoliacijy montavimas prie srieginiy varzty su pakabinamomis lubomis

e  Prie kiekvieno M20 srieginio varzto @ prisukite M20 SeSiakampe verzle @

M20 SeSiakampés verzlés @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati pritvirtintos prie

M20 srieginiy varity @ tiksliai nustatytu atstumu viena nuo kitos.

e Nustatykite atstuma tarp M20 SeSiakampiy verzliy @ ir sgsajos plokstés nuo 1 iki 130 mm,
STULPELIO PASUKIMO atveju nuo 1 mm iki 110 mm.

e  Prisukite M20 SeSiakampes verZles @ prie M20 srieginiy varzty @ apskaiciuotu atstumu L.
e Naudodami skaitmeninj gulsCiuka, iSlyginkite M20 SeSiakampes verzles @ horizontaliai.

e Uzdenkite 1 plokscig poverile, kurios iSorinis skersmuo yra 50 mm @
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e ]dékite 1 plastikinj izoliacinj diska @ (kaip parodyta 16 paveiksle) taip, kad plokscia poverile,

kurios iSorinis skersmuo yra 50 mm @, atsidurty ant plastikinio izoliacinio disko @

6.5.2. Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai

6.5.2.1. Montavimas be pakabinamy luby

Individual

240 mm__

B

260 mm

w
-]
Montavimo instrukcija CO L U I\/I N

17 pav. Sgsajos plokstés montavimas be pakabinamy luby
e  Nukirpkite srieginius varztus reikiamo ilgio

Jei sgsajos ploksté (1) montuojama ant numatytos grindy plokstés arba konstrukcijos, srieginiai varztai

M16 x 330 mm @ (6 viengubo versijos, 12 dvigubo versijos) turi biti nupjauti reikiamo ilgio.

e Luby apdaila (3) bus montuojama véliau, lygiagreciai su lubomis, ir uzdengs luby vamzdzio

flansa.

e Luby apdailai (3), kurios aukstis yra 260 mm, 6/12 M16 x 330 mm srieginiai varztai @ turi

biti nupjauti iki 240 mm.

e Siek tiek nuslifuokite M16 x 330 mm srieginius varztus @, kad sriegis kuo geriau jsikibty j

jungiamajg plokste (1).
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e Prisukite po 1 M16 SeSiakampe verzle @ prie kiekvieno M16 srieginio varzto @, tada

uzdékite po 1 spyruokline poverzle @

% Jei M16 srieginiai varitai @ néra visiskai prisukti, jie gali iSslysti iS sgsajos plokstés (1) ir

sukelti sistemos kritima.

e  Patikrinkite, ar sutrumpinti M16 srieginiai varztai @ yra tvirtai pritvirtinti reikiamu atstumu

vienas nuo kito ir visiskai jsukti j sgsajos plokste 1.

M16 SeSiakampés verzlés @ turi bati priverztos 195 N-m jéga.

®

Individual Doble

260mm___|
150 mm (
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o

o000

150 mm

! 150 mm

260 mm

WEINENES
T F

18 Paveikslas. Virsutiniy izoliatoriy montavimas prie srieginiy varZty be pakabinamy luby

e  Prie kiekvieno M16 srieginio varito @ prisukite M16 SeSiakampe verzle @

M16 SeSiakampeés verzlés @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati pritvirtintos prie

M16 srieginiy varity @ tiksliai nustatytu atstumu viena nuo kitos.
e Nustatykite atstuma tarp M16 SeSiakampiy verzliy @ ir sgsajos plokstés nuo 1 iki 150 mm.
¢ Naudodami skaitmeninj gulsciuka, iSlyginkite M16 SeSiakampes verZles @ horizontaliai.
e UZdenkite 1 plokscia poverzle, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @

e Uzdenkite 1 plastikinj izoliacinj diska @ (kaip parodyta 18 paveiksle) taip, kad plokscia

poverzlé, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @, bty ant plastikinio izoliacinio disko @

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 49 i
117

Montavimo instrukcija CO L U M N



tediselmedica

Naudodami lipnig juostg arba elastine juosty, pritvirtinkite plastikinj izoliacinj diskg @ prie
M16 srieginiy varzty @

6.5.2.2. Pakabinamy luby montavimas Z
"I] 2
@ J
4
51 H min=70 mm
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Individual Doble
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19 Paveikslas. Sqsajos plokstés montavimas su pakabinamomis lubomis
e Nupjaukite srieginius varztus reikiamo ilgio

Jei sgsajos ploksté (1) montuojama ant numatytos grindy plokstés arba konstrukcijos, M16 x 330 mm
srieginiai varztai @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati nupjauti reikiamo ilgio.
e Luby apdaila (3) bus montuojama véliau, lygiagreciai su lubomis, ir uzdengs luby vamzdzio

flansa.

e Reikiamas M16 x 330 mm srieginiy varzty @ ilgis priklauso nuo atstumo H: nuo luby iki

tarpinés lubos 2 apatinio krasto.
e  Atkreipkite démesj j minimaly ir maksimaly M16 x 330 mm srieginiy varity @ ilgj.

e Stogo apdailai (3), kurios aukstis yra 150 mm, 6/12 M16 x 330 mm srieginiai varztai @ turi
biti nupjauti, kaip parodyta 19 pav.

e Norint nustatyti srieginiy varzty @ ilgj LG, LG=H +135 mm (min. 205 mm / maks. 245 mm)

e Siek tiek nuslifuokite M16 x 330 mm srieginius varztus @, kad sriegis kuo geriau jsikibty j

sgsajos plokste (1).

e  Prisukite po 1 M16 seSiakampe verile @ prie kiekvieno M16 srieginio varito @, tada
uzdékite po 1 spyruokline poverzle @
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?; Jei M16 srieginiai varztai @ néra visiskai prisukti, jie gali iSslysti iS sgsajos plokstés (1) ir

sukelti sistemos kritima.

e  Patikrinkite, ar sutrumpinti M16 srieginiai varztai @ yra tvirtai pritvirtinti reikiamu atstumu

vienas nuo kito ir visiskai jsukti j sgsajos plokste 1.

M16 SeSiakampés verzlés @ turi bati priverztos 195 N-m jéga.

®
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20 Paveikslas. Virsutiniy izoliatoriy montavimas prie srieginiy varZty su pakabinamomis lubomis

e  Prie kiekvieno M16 srieginio varzto @ prisukite M16 SeSiakampe veriZle @

M16 SeSiakampés verzlés @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati pritvirtintos prie

M16 srieginiy varzty @ tiksliai vienodais atstumais viena nuo kitos.

e Nustatykite atstumg tarp M16 SeSiakampiy verzliy @ ir sgsajos plokstés nuo 1 iki L = LG — 95

mm (min. 110 mm / 150 mm).
e  Prisukite M16 SeSiakampes verZles @ prie M16 srieginiy varzty @ apskaiciuotu atstumu L.
e Naudodami skaitmeninj gulsCiuka, iSlyginkite M16 SeSiakampes verzles @ horizontaliai.

e Uzdenkite 1 plokscig poverzle, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @
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e ]dékite 1 plastikinj izoliacinj diska @ (kaip parodyta 20 paveiksle) taip, kad ploksc¢ia poverile,

kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @, bity ant plastikinio izoliacinio disko @

e Naudodami lipnig juosty arba elastine juosta, pritvirtinkite plastikinj izoliacinj diska @ prie

M16 srieginiy varzty @

6.5.2.3.  Sasajos plokstés montavimas ant pakabinamy luby atramos

Individual Doble
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21 Paveikslas. Sgsajos plokstés montavimas su pakabinamomis lubomis
M16 x 330 mm srieginiai varztai @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi issikisti is

sgsajos plokstés (1).

§; Siekiant uztikrinti pakankama stipruma, M16 srieginiai varztai @ neturi bati ilgesni kaip
330 mm.

e  Prisukite 1 M16 SeSiakampe verile @ prie kiekvieno i§ 6/12 M16 x 330 mm srieginiy varzty
@, tada uzdeékite po 1 spyruoklinj Ziedg @ ant kiekvieno is jy.

e  Visi M16 x 330 mm srieginiai varztai @ turi bati visiskai jsukti j sgsajos plokste 1.
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M16 x 330 mm srieginiai varztai @ turi iSsikisti 220 mm S sgsajos plokstés (1) tiek vienguboje, tiek
dviguboje versijose. STULPO PASUKIMO atveju minimalus issikiSimas yra 130 mm, o maksimalus — 170

mm.

e  Patikrinkite, ar sutrumpinti M16 srieginiai varitai @ yra tvirtai pritvirtinti reikiamu atstumu

vienas nuo kito ir visiSkai jsukti j sgsajos plokste 1.

@ M16 SeSiakampés verzlés @ turi bati priverztos 195 N-m jéga.
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Pav.22 VirSutiniy izoliacijy montavimas prie srieginiy varzty su pakabinamomis lubomis

e  Prie kiekvieno M16 srieginio varzto @ prisukite M16 SeSiakampe veriZle @

M16 SeSiakampés verzlés @ (6 vienguboje versijoje, 12 dviguboje versijoje) turi bati pritvirtintos prie

M16 srieginiy varzty @ tiksliai nustatytu atstumu viena nuo kitos.
e Nustatykite atstuma tarp M16 SeSiakampiy verzliy @ ir sgsajos plokstés nuo 1 iki 150 mm.
e  Prisukite M16 SeSiakampes verZles @ prie M16 srieginiy varzty @ apskaiciuotu atstumu L.
e Naudodami skaitmeninj gulsCiuka, iSlyginkite M16 SeSiakampes verzles @ horizontaliai.

e Uzdékite 1 plokscig poverile, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @
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e UZdenkite 1 plastikinj izoliacinj diskag @ (kaip parodyta 22 paveiksle) taip, kad plokscia

poverzlé, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @, bty ant plastikinio izoliacinio disko @

6.6. ISankstinis surinkimas: luby vamzdis (jtrauktas), rankena ir nuleidimo vamzdis
6.6.1. Komponenty aprasymas
Siame skyriuje apra$omos $ioje instrukcijoje naudojamos sudedamosios dalys. ligy luby vamzdiiy
varianty atveju luby vamzdis (6) yra jtrauktas j pristatymo apimtj kaip atskira dalis.

e Lubyvamzdis (6) montuojamas ant varikliniy arba spyruokliniy ranky (4), (5)

e Toliau pateiktos supaprastintos iliustracijos rodo skirtingas konfigtracijas be i$ anksto surinkty

kabeliy.
e Montavimas aprasytas tolesniuose skyriuose ir yra identiSkas skirtingoms versijoms.

e  Atkreipkite démesj j skirtingy versijy skirtingus tvirtinimo varzty ilgius ir skaiciy.

Montavimo instrukcija CO L U M N

23 COLUMN MOTOR, COLUMN MOTOR XL

{6)
{5]
24 . PAV. KOLONOS VARIKLIS AIRPLUS, KOLONOS VARIKLIS FRICTION
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26 KOLONOS SPRING, KOLONOS SPRING XL

Laséjimo vamzdziai (7) montuojami ant rankos (4) vienos rankos sistemose ir ant apatinés

Montavimo instrukcija CO L U M N

rankos (5) dviejy ranky sistemose visose variantose. Sis vamzdis bus skirtingo aukscio, kad
bity galima reguliuoti bendrg aptarnavimo galvutés aukstj. Spyruokliniams rankoms su

CEMOR monitoriaus laikikliu yra specialus laséjimo vamzdZio variantas (8).

Pav.27 Laséjimo vamzdZiai nemotorizuotoms rankoms
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»Fig.28 “ Laséjimo vamzdZiai su varikliniais arba spyruokliniais laikikliais

Montavimo instrukcija CO L U M N
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6.6.2. Luby vamzdZiy montavimas

29 Paveikslas Luby vamzdZio montavimas

e UZdenkite luby vamzdj (6) ant pratesimo ranky (4), (5) ir iSdéstykite jj taip, kad nuoZulnus

pavirsius @ blty beveik statmenas pratesimo rankoms (4), (5), kaip parodyta paveikslélyje.

e  Pritvirtinkite tvirtinimo varZztus prie atskiry stogo vamzdZiy tipy (6) pagal pasirinkta

Montavimo instrukcija CO L U M N

konfigiracija:

Tvirtinimas vienos rankos sistemoms: 8 M10 x 25 mm @ — 8.8 —DIN EN ISO 4762 SeSiakampés varztai
ir 8 510 (2) fiksavimo poverzlés.

Tvirtinimas prie iSsikiSimo rankos: 8 M10 x 25 mm @ — 8.8 — DIN EN ISO 4762 cilindriniai SeSiakampiai

varztai ir 8 S10 @ saugos poverizlés.

Tvirtinimas prie XL pratesimo rankos (didesné apkrova): 10 M10 x 30 mm cilindriniai SeSiakampiai

varztai (1) — 8.8 — DIN EN ISO 4762 ir 10 $10 saugos poverzles (2).
e |dékite pasirinktus varZtus @ su atitinkamomis fiksavimo poverzlémis @
e IS anksto surinkto kabelio @ vietoje palikite laisvg sriegine skyle @

e  Pritvirtinkite luby vamzdj (6) prie pratesimo ranky (4), (5) naudodami 7 / 9 pasirinktos rasies

varztus ir atitinkamas S10 @ fiksavimo poveriles.

e Naudokite prailginimo jrankj, kad priverztuméte 7/9 M10 SeSiakampes varztas @ — DIN EN
ISO 4762.
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@ 7 M10 $ediakampes galvutes varztai (1) — DIN EN ISO 4762 turi bati pritvirtinti su 7

fiksavimo poverzlémis @ ir priverzti 40 Nm jéga.

e  Pritvirtinkite jtempimo maZinimo mechanizma prie luby vamzdzio (6).

Zr. $io vadovo 6.6.3 skyriy.

6.6.3. Jtempimo maZinimo mechanizmo montavimas ant stogo vamzdzio

Montavimo instrukcija CO L U M N

8.8 — DIN EN ISO 4762 kaip pavyzdys.
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30 paveiksle pateiktas supaprastintas vaizdas, kuriame matomas tik variklio laikiklis 4 ir pratesimo

laikiklis su variklio laikikliu (5) be i$ anksto sumontuoty kabeliy.

e | kabelio sandariklio laikiklj @ jdékite M10 x 25 mm @ SeSiakampe varztg su galvute arba
M10 x 30 mm @ SeSiakampe varzta su galvute ir S10 @ fiksavimo poverile.

e Kabelio sandariklio laikiklj @ uzdékite ant luby vamzdZio 6 taip, kad kabelio sandariklio

laikiklio @ iSpjova @ baty nukreipta j luby vamzdzio siena.
e |dékite iS anksto sumontuotg kabelj @ j kabelio sandariklio laikiklio @ iSpjova @

e  Prisukite kabelio sandariklio laikiklj @ prie variklio rankos (4), pratesimo rankos su variklio
ranka (5) arba XL pratesimo rankos su variklio ranka (5) naudodami cilindrinj SeSiakampj

varity @ ir fiksavimo poverzle @
e  Jsitikinkite, kad kabelis @ néra jtemptas.

e  Prijunkite kiStukinj jungtj @/@ su pakuotéje esanciu valdymo kabeliu @, tada jstumkite

jtempimo maZinimo mechanizma j itempimo mazinimo laikiklj @
e  Patikrinkite, ar jtempimo maZinimo mechanizmas yra teisingai jstatytas:
e Valdymo kabelis @ turi bati tvirtai jjungtas j jtempimo mazinimo mechanizma @

e Valdymo kabelj @ perleiskite per luby vamzdj (6) ir variklio rankeng (4) arba pratesimo
rankeng su variklio rankena (5) arba XL pratesimo rankeng su variklio rankena (5) link

paskirstymo plokstés.

M10 SeSiakampis varztas @ — DIN EN ISO 4762 turi bati pritvirtintas su fiksavimo poverizle

Montavimo instrukcija CO L U M N

@ ir priverztas 40 N-m jéga.
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6.6.4. JZeminimo kabelio montavimas ant nuleidimo vamzdzio

® O OE

Montavimo instrukcija CO L U M N

31 Paveikslas. [Zeminimo kabelio montavimas ant nuleidimo vamzdZio, STULPO PASUKIMAS ir
nemotorizuotos rankos

e |dékite 1 M6 dantytg poverzle — DIN 6798 @ vir$ apvalios gnybtos @ 2,5 ™ jZeminimo

kabelio (mazdaug 0,75 m ilgio), esancio pakuotéje.

e Naudodami 1 M6 x 10 mm SeSiakampe galvute varztag — DIN 912 @ prisukite kabelio gnybta

ir fiksavimo poverzle prie profilio @

e  Prisukite M6 x 10 mm SeSiakampe galvute varztg @ 10 N'm jéga.
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32 Paveikslas. [Zeminimo kabelio montavimas ant nuleidimo vamzdZiy, varikliniy arba spyruokliniy
ranky

Sistema tiekiama su i$ anksto sumontuotu jZeminimo kabeliu!

e |dékite 1 S4 @/@ fiksavimo poverzle vir$ ir po apvalios gnybtos @ 4 mm? jzeminimo

kabelio (mazdaug 1 milgio), kuris yra jtrauktas j pakuote.

e Naudodami1l M4 x 12 mm SeSiakampe varztg — DIN 912 @, prisukite kabelio gnybtg @ ir S4
@/@ fiksavimo poverZles prie jZeminimo tasko @

e  Prisukite M4 x 12 mm SeSiakampe varztg @

Montavimo instrukcija CO L U I\/I N

6.6.5. Rankos montavimas ant sgsajos plokstés srieginiy varzty

Jei rankos néra varomos varikliu, tvirtinimo laikiklis jau bus i§ anksto sumontuotas gamykloje prie
pasukamojo jtaiso. COLUMN ROTATION atveju pasukamasis jtaisas turi bati pritvirtintas prie

nuleidZziamojo vamzdZio, o tvirtinimo laikiklis — prie pasukamojo jtaiso.

Siame skyriuje jau turime sistemos ranka (-as), pritvirtinta (-as) prie luby vamzdzio (6), kaip parodyta
34 paveiksle, skirtame motorizuotoms rankoms COLUMN AIR su viena ranka (34 paveikslo deSinéje
virsuje) ir dviem rankomis (346 paveikslo kairéje virSuje). Vienos rankos jrenginyje jis buvo pritvirtintas
prie pratesimo luby vamzdZio, kad dvi pakabinamos sistemos nesusidurty, kai sukasi tandeminiame

jrenginyje. Du paveikslai Zemiau atitinka COLUMN MOTOR.

Kity varianty atveju surinkimas yra identiskas.
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33 paveikslas Nemotorizuotos rankos surinkimas

Montavimo instrukcija CO L U M N

34 Dvigubo rankos ,,COLUMN AIR” ir viengubo rankos ,,COLUMN AIR” surinkimas

35 paveiksle pateiktas supaprastintas luby vamzdzio flanSo @ skirto montuoti ant srieginiy varzty,

vaizdas. Kiti komponentai, tokie kaip pratesimo rankos, kabeliai ir kt., néra parodyti.

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 63 i3
117



tediselmedica

s,

£22Z223

35 Paveikslas Luby vamzdzio flanso montavimas ant srieginiy varzty
C Jsitikinkite, kad po pakabinama sistema niekas nestovi.

Yra pavojus, kad gali nukristi dalys.

e Jeirankos néra varomos variklio, standartinis tvirtinimo flansas bus is anksto pritvirtintas prie

rankos naudojant 8 M10 x 40 mm — 12,9 SeSiakampius varztus

M10 x 40 mm — 12,9 SeSiakampis varztas turi bGti montuojamas su NFE 25511 M10 saugos

poverizle ir priverztas 65 N-m jéga.

e Tinkamu keélimo jrenginiu tvirtai pritvirtinkite luby vamzdzio flansg @, padédami jj po

M16/M20 srieginiais varztais @ ant jungiamosios plokstés (1).

Montuojant dvigubas sistemas, atkreipkite démesj, kad luby vamzdziy flansai @ turi

nuozulintg pavirsiy, kad juos blty galima montuoti vienodame aukstyje. Montuokite juos
taip, kad nuozulinti pavirSiai bty suderinti tarpusavyje, kaip parodyta desinéje paveikslélio

35 puséje.
e |dékite luby vamzdZio flansg @ j 6 M16/M20 srieginius varztus @ ant sgsajos plokstes (1).

e Nuimkite lipnig juostele arba elastine juostele, kuri buvo uzdéta ant srieginiy varzty @
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e Ant kiekvieno M16/M20 srieginio varzto @ uzdékite 1 plastikinj izoliacinj diska @ (kaip
parodyta 35 paveiksle), kad plokscia poverzlé, kurios iSorinis skersmuo yra 34 mm @ (zr.

rodykle iSsamiame 35 paveikslo atvaizde), bty ant plastikinio izoliacinio disko @

e Ant kiekvieno M16/M20 srieginio varzto @ uzdeékite po 1 plokscigjg poverzle, kurios iSorinis
skersmuo yra 34/50 mm @, 1 spyruokline poverzle @ ir 1 M16/M20 SesSiakampe verzle @

6.6.6. Ranky sujungimas su jungiamaja plokste

Montavimo instrukcija CO L U M N

36 Ranky suderinimas su sgsajos plokste

e Pasirinkite 1 i§ 6 M16/M20 Sesiakampiy verzliy @ kaip atskaitos taska.

e  Prisukite 6 M16/M20 SeSiakampes verzles @ po flansu @ kryZminiu badu ant flan3o @ ir

priverzkite jas 100 N-m sukimo momentu.

@ Prisukite M16/M20 (2) $esiakampes verles ant flanso 100 N-m sukimo momentu.
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37 Priedy horizontalaus islyginimo patikrinimas

Dvigubo rankos varianto atveju nuimkite transportavimo fiksatoriy (dirza) ir, jei reikia,
iSardykite iS anksto sumontuotg pasukimo stabdj. Tada pasukite apatine ranka santykinai

virSutinei rankai.

Patikrinkite iSsikiSusiy ranky horizontaly iSlyginima. Skaitmeninj guls€iukg padékite statmenai
rankos krypciai (Salia flanso @). Pasukite ranka 90 laipsniy j kelias puses ir patikrinkite

horizontaly i§lyginima. Zr. pav. 37.

Jei nuokrypis didesnis nei +0,2 laipsniai, rankas reikia i§ naujo islyginti. Tam pakartokite

auksciau aprasytus montavimo veiksmus.

Patikrinkite, ar visos M16/M20 SeSiakampés verzlés @ yra teisingai iSdéstytos ir priverztos,

kai rankos yra tinkamai islygintos.

@ Prisukite M16/M20 SeSiakampes verzles @ ant flanso 195/175 N-m sukimo momentu.

6.6.7. Kolonos pasukimas, lasinio vamzdzio surinkimas

Nemotorizuotose rankose kolony sukimosi variantas iS gamyklos néra surinktas i$ anksto. Sukimosi

blokas turi bati surinktas prie nuleidZiamojo vamzdZio, o tvirtinimo flansas — prie sukimosi bloko.

Baigus §j surinkima, ranka gali bati visiSkai sumontuota prie tvirtinimo sistemos.

38 paveiksle parodyta, kaip surinkti nuleidimo vamzdj, kai atliekamas STULPO PASUKIMAS.
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Fig.38 Lietaus vamzdZio surinkimas, kai kolona sukasi

e  Pritvirtinkite trinties stabdj (2) prie nuleidimo vamzdZio (1) naudodami 6 cilindrinius

SeSiakampius varztus M8 x 60 mm - 8.8 - DIN 7984 ir 8 dantytus poverzles DIN 67984 - M8

@.

@ Cilindrinis SeSiakampis varztas M8 x 60 mm — 8.8 — DIN 7984 turi bati priverztas 25 Nm

Montavimo instrukcija CO L U M N

sukimo momentu.
e  Pritvirtinkite tvirtinimo flansg (3) prie trinties stabdZio naudodami 8 M8 x 40 mm — 8.8

SeSiakampius varztus kartu su 8 NFE 25511 M8 @ fiksavimo poverzlémis.

@ M8 x 40 mm — 8.8 SeSiakampis varZtas turi bati priverztas 50 N-m sukimo momentu.

6.6.8. Laséjimo vamzdZio montavimas ant ranky

Pasirenkamai galima paprasyti, kad aptarnavimo galvuté bty iS anksto sumontuota ant nuleidimo
vamzdZio. Tokiais atvejais jvairios elektros ir dujy Zarnos yra vedamos per nuleidimo vamzdj. Pries
montuojant nuleidimo vamzdj ant pakabinamos sistemos, visos elektros ir dujy Zarnos turi bati

vedamos per pakabinamg sistema.

Zr. $io vadovo 6.8 skyriy
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Skirta nemotorizuotoms rankoms. Paveiksle pateiktas padidintas iSilginis iSpléstinés rankos pjlvis be

virsutinés dalies.

39 Laséjimo vamzdZio montavimas ant nemotorizuoty ranky
e |dékite tvirtinimo plokste @ iS priekio @ j pratesimo rankg (4), (5) ir jg nustatykite.

e NuleidZiamajj vamzdj pastatykite po iSsikiSimo rankena (4)/(5) taip, kad nuleidZiamojo

vamzdZio galinis stabdys @ baty nukreiptas j iSore nuo iSsikiSimo rankenos puseés ir

Montavimo instrukcija CO L U M N

tvirtinimo skylés baty suderintos.

e Kad blty galima pasukti aptarnavimo galvute prie$ laikrodzio rodykle, nuleidimo vamzdis turi
bidti montuojamas su galiniu stabdZiu @ desinéje puséje, kaip parodyta 41 paveiksle. Jis turi
biti montuojamas kairéje puséje, jei aptarnavimo galvuté turi blti pasukama pagal laikrodzio

rodykle.

e Nuleidimo vamzdj pritvirtinkite per tvirtinimo plokste @ 8 M8 x 45 mm — 8,8 SeSiakampiais

varztais @ ir prisukite prie pratesimo rankos (4), (5).

@ M8 x 45 mm — 8,8 (2) $esiakampis varitas turi bati priverztas 50 Nm sukimo momentu.

COLUMN ir COLUMN INVERTED, COLUMN XL (dvigubo rankos variantas): 8 jleidZiamieji SeSiakampiai
varztai M10 x 25 mm@ —10.9 - DIN EN ISO 10642

COLUMN XL (vienos rankos variantas) ir COLUMN XXL: 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 30
mm(2) - 10.9 - DIN EN 1SO 10642.
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M10 jleidziamieji SeSiakampiai varztai @ — DIN EN ISO 10642 turi bati priverzti 40 N-m
jéga.
Skirta motorizuotoms arba spyruokliniams rankenoms. 40 paveiksle pateiktas padidintas motorizuotos

rankenos (desSinéje 40 paveiksle) ir spyruoklinés rankenos (kairéje 40 paveiksle) pjavis be virSutiniy

daliy.

40 Montuojant nuleidimo vamzdj ant varikliniy ir spyruokliniy ranky

e laSy vamzdj padékite po svirtimi (4)/(5) taip, kad lasy vamzdZio galinis stabdis @ baty

Montavimo instrukcija CO L U M N

nukreiptas j iSore nuo pratesimo svirties pusés ir tvirtinimo skylés bty suderintos.

e Kad baty galima pasukti aptarnavimo galvute pries laikrodZio rodykle, nuleidimo vamzdis turi
biti montuojamas su galiniu stabdziu @ desinéje puséje, kaip parodyta 31 pav. Jis turi bati
montuojamas kairéje puséje, jei aptarnavimo galvuté turi bati pasukama pagal laikrodzio

rodykle.

e Nuleidimo vamzdj pritvirtinkite naudodami 8 x M10 tvirtinimo plokste @ ir prisukite jj prie

pratesimo rankos (4) / (5) 8 jleidZziamais $eSiakampiais varztais @
KOLONOS VARIKLIS: 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 18 mm@ —10.9-DIN EN ISO 10642

KOLONOS SPRINGAS: 8 jleidZiamieji SeSiakampiai varztai M10 x 25 mm @ —10.9 - DIN EN ISO 10642

@ M10 jleidziamieji SeSiakampiai varztai @ — DIN EN ISO 10642 turi bati priverzti 40 N-m

jéga.
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6.6.9. Rankos apSvietimo mazgas (tik atnaujinimui)

Gaminant sistemg gamykloje, montuojamos Sios papildomos funkcijos.

41 Paveikslas Netiesioginio apsvietimo modulio, varikliniy ir spyruokliniy ranky montavimas

Montavimo instrukcija CO L U M N

Netiesioginis apsvietimas (9) ant issiskleidZianc¢io rankos (5) (ilgis nuo 800 mm iki 1000 mm XL
modeliui) yra montuojamas ant rankos virSutinés dalies. 41 paveiksle pateiktas supaprastintas vaizdas,

kuriame matoma tik iSsiskleidZianti ranka ir spyruokliné ranka (5) be i$ anksto sumontuoty kabeliy.

e Nuimkite 3 sandarinimo kamscius (nenurodyti paveiksle) nuo pratesimo rankos virsaus ir

iSmeskite juos pagal teisés akty reikalavimus.

e  Prijunkite jungiamajj kabelj @ iS pagrindinio laikiklio su LED @ per montavimo angg @ prie

pratesimo rankos, jo nelenkdami.

e UZdenkite dangtj @ ant LED pagrindinio laikiklio @ ir prisukite jj 2 jleidZziamais varztais M4 x
16 mm @ —DIN EN ISO 10642.

e  Patikrinkite, ar pratesimo rankos apsvietimas (9) yra teisingai iSdéstytas ir lygiagretus su
pratesimo ranka, ar jungiamasis kabelis @ yra pratesimo rankoje ir ar varztai yra tvirtai

prisukti.

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 7018
117



tediselnedic:

6.6.10. StabdZiy indikatoriai (tik renovacijai)

Nemotorizuotose rankose, priklausomai nuo versijos, kartu su stabdziy indikatoriais turi bati

montuojami Soniniai apdailos elementai.

42 Apdailos ir stabdZiy indikatoriy montavimas ant nemotorizuoty ranky

Paveikslélyje pavaizduota atskira apdaila/stabdziy indikatorius ant nemotorizuoto is$sikiSimo rankos;

montavimo proceddra yra identiska visoms nemotorizuotoms rankoms.

Montavimo instrukcija CO L U M N

Vienos rankos sistemoje yra du apdailos elementai/stabdziy indikatoriai, o dviejy ranky sistemoje —

keturi apdailos elementai/stabdziy indikatoriai.

1. Pritvirtinkite apdailg prie iSsikiSimo rankos Sono ir prijunkite stabdziy indikatoriaus jungtj (4).

NOTA Montuodami apdailg, pernelyg netraukite kabelio.

2. |dékite apdailos/stabdziy indikatorius j i$sikiSusios rankos galo plokscig puse ir uzfiksuokite jj

vietoje.

3. Pritvirtinkite apdailg prie pratesimo rankos naudodami du M4 x 10 mm jleidZiamus

SeSiakampius varztus — DIN 7991 (1).
4. Prisukite du M4 x 10 mm varztus 6 Nm sukimo momentu.

Motorizuotoms ir (arba) spyruokliniams rankenoms gamintojas pateikia Sias galimybes:
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43 Pavary arba spyruokliniy ranky stabdZiy indikatoriy montavimas

Paveiksle pavaizduotas isilginis svirtis (5) su spyruokliniu svirtimi (4). XL isilginio svirties versijos su

spyruokliniu svirtimi (4) montavimo proceddra yra identiska. StabdZiy indikatoriai (10) montuojami ant

sviréiy pasukimo arba stabdymo tasky.

Taigi dvigubo rankos sistemos sudétyje yra 4 stabdzZiy indikatoriai (10), o vienos rankos versijoje — tik 2.

1. Atsargiai atkabinkite 2/4 plastiko dangtelius @ ant 4 fiksatoriy @, nuimkite juos ir

laikykite saugioje vietoje.

2. Jjunkite 1 maitinimo kabelio jungtj @ j jungties lizdg @ ant apsvietimo plokstes @

Apsvietimo ploksciy @ spalvy kodai: virutinis guolis = zalia, vidurinis guolis = mélyna.

ROTA

3. Prakiskite maitinimo kabelj @ per skyle @ (Zr. rodykle) link pratesimo rankos. Jsitikinkite,
kad kistukai ir maitinimo kabelis @ néra pazeisti ir kad maitinimo kabelis @ yra visiskai

jkistas j pratesimo ranka.

4. Apsvietimo plokste @ uzkabinkite apacia j montavimo anga @ ir atsargiai stumkite, kol ji
uzsifiksuos; NESISTUMKITE jos jéga.

5. Patikrinkite, ar apSvietimo ploksté @ yra teisingai jstatyta; ji turi bati jstatyta j montavimo

anga @, bet neturi uzsifiksuoti.

Plastikiniai dangteliai @ yra Zalios spalvos vienos rankos sistemose ir Zalios spalvos

virSutiniame dangtelyje bei mélynos spalvos apatiniame dangtelyje dviejy ranky sistemose.

6. Svelniai stumkite 2/4 plastikinés dangtelés @ j montavimo angga @, kol 4 fiksatoriai @

garsiai uzsifiksuos.
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7. Patikrinkite, ar plastikiniai dangteliai @ yra tinkamai jstatyti ir jsitvirtine montavimo

angoje @, nesuspaudziant jy.

8. Pasirinkite aptarnavimo galvute (arba CEMOR laikiklj, jei taikoma) po pakabinimo sistema,

kaip apraSyta aptarnavimo galvutés montavimo instrukcijose.
6.7. Aptarnavimo galvutés surinkimas

Tik uzsakymams, kuriuose aptarnavimo galvuté néra komplektuojama su i§ anksto sumontuotu

nuleidimo vamzdziu.

Pav.44 Aptarnavimo galvutés dangteliy atidarymas

Kai ranky sistema (-os) pritvirtinta (-os) prie montavimo luby, galima surinkti aptarnavimo galvute.
Visos maitinimo, stabdziy ar varikliy tiekimo ir valdymo Zarnos (priklausomai nuo pakabinamy sistemy
konfiglracijos) ir visos jvairiy dujy tiekimo Zarnos medicinos ir (arba) vakuumo sistemoms yra i$ anksto
sumontuotos aptarnavimo galvutéje. Ji taip pat apima gofruotg vamzdj su kreipiamaja, skirta numatyty

rySio kabeliy pravedimui jrenginyje.

e Pasinaudodami darbo platforma, paslaugy galvute pastatykite priesais rankos sistemos

nuleidimo vamzdj.

e Visus elektros/balso ir duomeny kabelius bei i$ anksto surinktas dujy Zarnas aptarnavimo

galvutéje praveskite per ranky sistemga (-as).
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[ 3 .
Zr. Sio vadovo 6.8 skyriy.

e Atidarykite vieng iS aptarnavimo galvutés Soniniy dangciy @, iSsukdami M4 x 16 mm @
SeSiakampius varztus i$ virSaus ir apacios. Dabar Soninis dangtis gali bati atidarytas, kaip

parodyta 38 paveiksle, atidengiant aptarnavimo galvutés vidy.

é Nulenkiame gaubto dangtj naudodami plastikine siurbtuka @

Montavimo instrukcija CO L U M N

Pav.45 Montuojant aptarnavimo galvute ant nuleidimo vamzdZzio.

e |dékite 4 cilindrinius M8 varztus @, suderindami juos su 4 angomis, esanc¢iomis aptarnavimo

galvutés virsuje.

e Prie kiekvienos M8 cilindrinés SeSiakampés varitos @ pritvirtinkite 1 NFE 25511 M8
fiksavimo poverile @ (kaip parodyta 45 paveiksle), kad poverzlé baty tarp virSutinés

tvirtinimo detalés aptarnavimo galvutéje (vidinéje puséje) ir atitinkamos SeSiakampés verzlés

®.

M8 x 35 mm - 8,8 — DIN 912 @ cilindriniai SeSiakampiai varztai turi bati priverzti 24 Nm
jéga.
e Tvirtinant aptarnavimo galvute, M4 x 16 mm SeSiakampés varztos @ turi bati graZintos j
pradine padét;j ir priverztos.

INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 743
117



tedisel

6.8. Kabelio/Zarnos praéjimas
ﬁ Pries atliekant bet kokius montavimo ir reguliavimo darbus, pakabinimo sistema turi bati
atjungta nuo elektros tinklo.

Sugadinti maitinimo kabeliai gali perduoti 230 V elektros jtampa, kuri jjungia pakabinimo sistemg, o i$

sugadinty tiekimo zarny gali iStekéti dujos:

e Patikrinkite, ar visi kabeliai ir Zarnos néra pazeisti. Jsitikinkite, kad jie yra jdéti atsargiai, kad

kabeliai/Zarnos nesusipinty, nesusisukty ir nesusisukty.

e Kabeliai ir vamzdZziai turi bati iSdéstyti pakabinimo sistemoje taip, kad nebity veikiami

tempimo jégy.

e Kabeliai ir Zarnos turi bati iSdéstyti tiesiai j virSy iS flanSo, kad nebity paZeisti (pvz.,

nesusitrinty su pamusalu) ir galéty laisvai suktis.

e [SsikiSe kabeliai ir Zarnos neturi bati dedami ant aptarnavimo galvutés ar spaustuky, bet turi

biti dedami ant sgsajos plokstés ir pritvirtinti kabelio laikikliais, kad nenukristy.

e Elektros kabeliai turi bati vedami pagal regioninius reikalavimus (jei reikia, spiralés formos

vamzdyne).

- Sistemose su pneumatinémis stabdziais patikrinkite oro tiekimo linijas ir stabdziy voZztuvus,

ar néra uzterSimy, ir prireikus juos iSvalykite.
e Nupjaukite stabdZiy vamzdZius, @ 4 mm, lygiagrediai.

e StabdZiy vamzdziai ir oro tiekimo linijos neturi bati sulenkti.

Montavimo instrukcija CO L U M N

e Pakeiskite pazZeistus arba sulenktus stabdziy vamzdZius.

e Oro tiekimo linijy tiekimo slégis montavimo vietoje turi bati nuo 4 iki 6 bary. Optimalus

darbinis slégis yra 5 barai.

Maitinimo kabeliai, pneumatiniai vamzdziai, jZeminimo ir valdymo kabeliai, taip pat dujy Zarnos yra i$
anksto sumontuoti aptarnavimo galvutéje ir turi bati nutiesti per ,, “ pakabinimo sistemga. UZzsakymo
specifikacijos kabeliai, jskaitant telefono ir slaugytojy iSkvietimo kabelius, turi bati nutiesti atskirai per

pakabinimo sistema.
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6.8.1. Pneumatinés stabdziy jungtis
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Pav. ,,46 “ Oro Zarny, skirty stabdziams, vedimas. Spalvy kodavimas

Pav. ,47 “ Oro Zarny, skirty stabdZiams, vedimas. Jungimas.
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Pneumatiniai stabdziy vamzdziai @ yra i$ anksto sumontuoti pakabinamoje sistemoje ir prijungti prie

stabdziy jungciy (1) ir (2). Prireikus stabdziy vamzdziai @ yra iSdéstomi spiralés forma.

Pneumatiné tiekimo linija turi bati be slégio:

e Norédami sumontuoti stabdziy vamzdzius, jstumkite juos j stabdZiy jungties taska. Jei
stabdziy vamzdis yra tinkamai jstatytas, jo nebegalima iSimti i$ stabdziy jungties tasko.
e Norédami atjungti stabdZiy vamzdzius nuo jungties @, paspauskite atjungimo mechanizma
@ ir tada iSimkite stabdziy vamzdZius.
e  Prijunkite oro tiekimo Zarng (JUODA Zymé) prie jungties @ (JUODA zymé).
e Prijunkite stabdziy 7arng (ZALIA zymeé) prie jungties (2) (ZALIA zymé).
e Prijunkite stabdiy zarng (MELYNA Zymé) prie jungties (2) (MELYNA Zyme).
e  Prijunkite oro tiekimo Zarng ir 2 stabdZiy Zarnas @ prie jungties, kaip aprasyta ,Serviso
galvutés montavimo instrukcijose”.
e  Stabdziy vamzdziai @ gali bati per ilgi, priklausomai nuo stovo montavimo padéties. Tokiu
atveju nupjaukite stabdziy vamzdzius @ iki reikiamo ilgio.
] ‘ 1
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Fig.48 Pneumatinés stabdZiy sistemos maitinimo kabelio vedimas
e  Pajunkite maitinimo kabelj @ (jei reikia, spiralés formos vamzdyne) per pakabinimo sistemg
ir link sgsajos plokstés, kaip parodyta 48 paveiksle.
INF-141 Versija 5 | 2025 m. balandzio 9 d. 778
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e Kaiaptarnavimo galvuté bus visiSkai sumontuota, atlikite funkcinj bandyma.
e Paspauskite zalig stabdziy mygtuka A. VirSutinio pratesimo rankos stabdys turéty atsileisti.

e Paspauskite mélyng stabdziy mygtuka B. Apatinio pratesimo rankos stabdziai turéty atsileisti.

6.8.2. Elektromagnetiniy stabdziy arba varikliy maitinimo ir valdymo
grandiniy prijungimas
Maitinimo kabeliai ir Zarnos yra i$ anksto surinkti ,Tedisel”. Visi elektromagnetiniy stabdziy ir (arba)
varikliy valdymo jungimai yra i$ anksto surinkti aptarnavimo galvutéje.

Toliau pateiktame paveiksle parodyta elektromagnetiniy stabdziy jungtis dvigubo rankos sistemos
atveju. Vienos rankos atveju jungtis tarp aptarnavimo galvutés ir iSleidimo vamzdzio iSéjimo kabeliy
jungiamas taip pat, taciau Siuo atveju bus tik viena maitinimo linija j sgsajos plokste, nes yra tik vienas

stabdys.

f {,—_?:__0
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-

0
— ]

T Rt ®) '.
-
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49 jZeminimo kabelio jungtis.

e  Patikrinkite, ar jungiamieji kabeliai yra su kistukais @/@ ir /@ tarp maitinimo Saltinio
@ ir paskirstymo plokstés @ Jei jy néra, pritvirtinkite pakuotéje esancius jungiamuosius

kabelius su kidtukais (4)/(5) ir (4)/@5), kaip parodyta paveiksle.

e  Prijunkite virsutinj stabdj, nustatydami montavimo jungt;j @ tarp kabelio @ ir prailginimo

kabelio per islaisvinimo mechanizmg, kaip aprasyta Sio vadovo 6.6.3 skyriuje.

e  Prijunkite prailginimo kabelio jungtj prie atitinkamos paskirstymo plokstés @ lizdo, kaip
parodyta paveikslélyje.
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e  Prijunkite apatinj stabdj, jjungdami kabelio @ jungtj j atitinkamos paskirstymo plokstés @

lizdg, kaip parodyta paveikslélyje.

e  Prijunkite valdymo kabelio @ tvirtinimo jungtj prie valdymo kabelio @ Tam iStraukite

valdymo kabelj @, kuris yra apvyniotas auksc¢iausiame laséjimo vamzdzio taske.

e  Prijunkite tiekimo komplekte esantj maitinimo kabelj @ prie atitinkamos skirstomosios
plokstés @ lizdo ir per pratesimo rankeng nutiesti jj iki sgsajos plokstés, kaip parodyta

paveikslélyje.

e Jeireikia, ,Tedisel” gali pateikti grandinés schemg / laidy schema.

N‘-’.en Desde Hasta Designacion Lonfive Observacién
Fig [mm]
Unidad de Tablero Int.egrado enta
® ) T - 100 unidad de
rodamiento distribuidor e
Enchufe cabezal
, o Integrado en cabezal
@ |PlacaFrontal |Tubode caida |servicio/ placa -
L de servicio
distribuidora
Tablero Cabezal de Cable tarjeta/ cabezal
@ | " - 2600 -
distribuidor servicio de servicio
Punto de Tablero Cable Freno 1/ Placa 1100 - Long brazo 600/800 -
rodamiento1 |distribuidor distribuidora 1500 1000/1200
Unidad de Cable , Integrado en unidad
a : - 100 ,
rodamiento tablero de rodamiento
@ Conexionala |[Tablero Cable red / Placa 5000
red distribuidor distribuidora

1 lentelé. Kabeliy paskirstymas pakabinimo sistemai, dvigubo rankos variantas.

Montavimo instrukcija CO L U M N

6.8.3. JZeminimo kabeliy prijungimas prie atraminio rankos
JZzeminimo kabeliai yra i$ anksto sumontuoti ant pratesimo rankos ir turi bati nutiesti bei prijungti
rodyklés nurodyta kryptimi.

e  Pritvirtinkite ir prijunkite jZeminimo kabelius rodyklés, parodytoje paveikslélyje, kryptimi ir, jei

reikia, nukreipkite juos j sgsajos plokste.

e IS anksto sumontuotus jZeminimo kabelius @ nukreipkite nuo spaustuko palei luby vamzd;j j

sgsajos plokste.

e Nukreipkite jZeminimo kabelius @ iS aptarnavimo galvutés per pakabinimo sistemg link

sgsajos plokstés.
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/ Cabezal de semvicio
———I—]

Pav.50 JZeminimo kabelio prijungimas

6.8.4. Maitinimo kabeliy ir Zarny klojimas per atraminj rankeng

Maitinimo kabeliai ir dujy Zarnos yra iS anksto sumontuoti aptarnavimo galvutéje. Uzsakymo

specifikacijos kabeliai, jskaitant telefono ir slaugytojo iSkvietimo kabelius, turi bati nukreipti atskirai

Montavimo instrukcija CO L U M N

per pakabinimo sistema.

e Tiekimo kabelius ir Zarnas @ atsargiai perveskite per pakabinimo sistemg link s3sajos

plokstés:
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51 Pritvirtinkite maitinimo kabelius ir Zarnas per pakabinimo sistemq

e Tada nukreipkite aptarnavimo galvute, nesukeldami jokios jtampos maitinimo kabeliams ir

Zarnoms @
e Jsitikinkite, kad nutiesti kabeliai néra pazeisti ar suplésyti.

e UiZsakymo specifinius kabelius (slaugytojo iskvietimo, telefono ir kt.) praveskite per
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pakabinimo sistema.

e  Pritvirtinkite aptarnavimo galvute prie pakabinimo sistemos.

® .
Zr. Sio vadovo 6.7 skyriy.

6.8.5. Dujy Zarny ir oro iSmetimo kanaly montavimas

o sitikinkite, kad dujy tipai yra teisingai priskirti

Dujy tipas nurodytas spalva ant dujy tiekimo Zarny. Sios Zarnos yra su sandarinimo kams¢iu, kurj

galima nuimti tik montavimo metu.
e  Patikrinkite, ar Zarnos ir vamzdZiai néra uzsiterse, ir iSvalykite juos alyvos neturinciu oru.

e Jsitikinkite, kad kabeliai, 7arnos ir vamzdZiai yra priskirti teisingoms tiekimo angoms. Zr.

diagramg 52 paveiksle.
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52 Pavyzdys, kaip prijungti dujy Zarnas ir anestezijos dujy iSmetimo sistemas
e  Patikrinkite, ar dujy tiekimo Zarnos néra uzterstos, ir iSvalykite jas aliejaus neturinciu oru.

e UZdenkite dujy tiekimo Zarng Zarnos spaustuku, nuimkite sandarinimo dangtelj ir jstumkite

Zarng j tinkamga dujy tiekimo iSvada.

e Naudojant Y jungtis, prie dujy voZztuvo galima prijungti iki 3 dujy tiekimo Zarny ir iki 2

vakuuminiy Zarny.
e  Paspauskite Zarnos spaustuka ir patikrinkite, ar jis tvirtai laikosi.

e  Prijunkite ir pritvirtinkite anestetiniy dujy siurbimo Zarnas ir anestetiniy dujy iSsiurbimo

Zarnas.
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6.8.6. )vairiy elektros grandiniy prijungimas
53 paveiksle pateikta supaprastinta sgsajos plokstés (1) iliustracija be pratesimo rankos, kabeliy ir kt.
Jungimas visada turi bati pradedamas nuo jrangos jzeminimo kabeliy.

c Pries atliekant bet kokius montavimo ir reguliavimo darbus, pakabinimo sistema turi bati

atjungta nuo elektros tinklo.

e Nukirpkite visus Zalius/geltonus jZeminimo kabelius (2,5 mm?/4 ™™ir 10 mm?) iki reikiamo

ilgio.

Single / Duo

53 Zemeés laidy prijungimas prie sqsajos plokstés

e Jieméjimo laidus perkiskite per jtempimo maZinimo mechanizmg ir prijunkite prie 2,5 mm?2/4

mm? arba 10 mm? serijos gnybty jZeméjimo gnybty bloke @ sgsajos plokstéje (1).

e Visi jZzeminimo kabeliai turi bati saugiai pritvirtinti jtempimo mazZinimo mechanizmuose @

Single / Duo

54 Prijungimas maitinimo kabeliy prie sqsajos plokstés
54 paveiksle pateikta supaprastinta sgsajos plokstés (1) iliustracija be pratesimo rankos, kabeliy ir kt.

ﬁ Pries atliekant bet kokius montavimo ir reguliavimo darbus, pakabinimo sistema turi bati

atjungta nuo elektros tinklo.
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Visus maitinimo kabelius prakiskite per jtempimo mazinimo mechanizma @ ir prijunkite prie

gnybty bloko @, kaip parodyta montavimo vietoje pateiktoje jungimo schemoje.
Visi maitinimo kabeliai turi bati saugiai jtvirtinti jtempimo mazinimo mechanizmuose @
AtidZiai patikrinkite, ar maitinimo kabeliai néra uzsikabine ar sulenkti per visg pratesimo ranky

sukimosi judes;.

6.8.7. IStraukiamojo rankos apsvietimo prijungimas (pasirinktinai)

ROTA

55 Priedy prijungimas prie atraminio rankos, dvigubo rankos varianto

Naudodami pakuotéje esantj prailginimo kabelj @, sujunkite kabelj @ ir iSsiskleidZiancio

rankos apsvietima.

Tik jau sumontuoto produkto modifikavimui; jei produktas tiekiamas su gamykliniu priedu,

jungtis @ jau yra padaryta.
IStieskite pratesimo kabelj @ per pratesimo rankg ir is konsolés vamzdzio.

Nustatykite tvirtinimo jungtj @ tarp pratesimo kabelio @ ir valdymo kabelio @, nutiesto

uz aptarnavimo galvutés.
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6.9. Montavimo apdailos detalés
£.9.1. Viengubo/dvigubo apdailos elemento montavimas

6.9.1.1. Kolonos sukimasis ir nemotorizuoti rankenéliai

SULENKIMO STULPO ir nemotorizuoty ranky atveju apdailos detalés montuojamos lygiai taip pat.

Toliau pateiktame paveikslélyje parodyta pakabinimo sistemos tvirtinimo vieta, kurioje montuojama

apdaila.

Montavimo instrukcija CO L U M N

Fig.56 Apdailos tvirtinimo elementy montavimas, STULPO PASUKIMAS ir nemotorizuoti rankenéliai

e  Prisukite 6 ECT M6 stabdymo kaiscius @ prie tvirtinimo flanso (1).

e  Prisukite 6 M6 SeSiakampius tarpiklius @ prie ECT M6 stabdymo kaisciy @

57 apdailos komplektas, STULPO PASUKIMAS ir nemotorizuoti rankiniai
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COLUMN ROTATION apdailai pridedamas jdéklas (2), kuris uZdengia likusig erdve,

ROTA

susidariusig dél mazesnio laSinio vamzdzio skersmens, palyginti su nemotorizuoty ranky

stabdZiy skersmeniu. Sis jdéklas yra i§ anksto surinktas gamykloje.

e UZdékite pirmajg apdailos puse (1) ir prisukite ja M6 x 25 mm jleidZiamais SeSiakampiais
varztais — DIN 7991 @ (COLUMN ROTATION M6 x 50 mm @) iki apdaila priglus prie

pakabinamy luby.

e Uzdékite antrg apdailos puse (1) ir prisukite jg taip pat kaip pirmaja, patikrindami, ar abi pusés

puikiai sutampa.
e  Prisukite visus jleidZiamus SeSiakampius varztus @/@, kol apdaila bus visiskai prigludusi prie
pakabinamy luby.

6.9.1.2. Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai

58 paveiksle pateikta supaprastinta sgsajos plokstés iliustracija be kabeliy ir be pratesimo rankos.
e  Prisukite M10 SeSiakampes verZles @ prie M10 x 360 mm srieginiy varzty @

e  Prisukite M10 x 360 mm srieginius varztus @ prie sgsajos plokstés (1) taip, kad apacioje

sumontuotos gaubto pusés baty lygiagrecios su pakabinamomis lubomis.

Jei sgsajos ploksté (1) montuojama tiesiai ant grindy plokstés, M10 x 360 mm srieginiai varztai @ turi

biti nupjauti iki reikiamo ilgio.

58 Pav. Montavimo paruosimas
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@ 4 M10 SeSiakampés verzlés @ turi blti priverztos 46 N-m jéga.

e M10 x 360 mm srieginiai varztai @ turi bti montuojami vienodu atstumu nuo s3sajos

plokstés 1.

59 Apdailos pusés surinkimas

e Pagal 59 paveikslg ant pirmosios apdailos pusés @ uzdékite sekcine juostele (paveiksle

neparodyta) (pasirinkus, gaubtg galima uzsandarinti silikonu).

e UZdenkite pirmaja apdailos puse @ ant M10 x 360 mm srieginiy varzty @, tada jsukite ir

priverZkite dangcio varztus @

e  Patikrinkite, ar apdailos dalies pusé @ yra lygi su pakabinamomis lubomis. Jei reikia,

pakoreguokite 6 M10 x 360 mm srieginius varztus @

e Ant antrosios dangcio pusés @ uzdékite profilio juostele (nenurodyta paveikslélyje) ir

uzstumkite jg ant pirmosios apdailos dalies pusés @, kad jos bty tvirtai sujungtos.

e Ant M10 x 360 mm srieginiy varzty @ uzdékite antrgjg apdailos detalés puse @, tada

jsukite ir priverzkite 3 dangcio varztus @
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6.9.2. Apsauginiy dangteliy montavimas. Dangdiai
£.9.3. Apsauginiy dangciy montavimas/demontavimas ant pratesimo rankos

Paveikslélyje pavaizduotas jrenginys su pratesimo rankena ir variklio rankena (5). XL pratesimo
rankenos versijos (5) su variklio rankena arba spyruoklés rankena montavimo procedira yra identiska.
Pateiktas supaprastintas vaizdas, kuriame pavaizduota tik pratesimo rankena be kabeliy. 1Ssamus

vaizdas rodo dangcio @ pjavj.

Montavimo instrukcija CO L U M N

60 Paveikslas. Apsauginiy dangteliy montavimas (kairéje) / ismontavimas (desinéje) ant pratesimo
rankos.

e UZdenkite apsauginj dangtelj @ ant isilginés rankos (5) galo ir jsitikinkite, kad fiksavimo
spaustukas @ yra jdétas j anga @

e Stumkite dangtel] @ ant iSsitiesiancios rankos (5) iki galo ir jsitikinkite, kad fiksatorius @
jsikabinty j anga @ Isitikinkite, kad kabeliai néra pazeisti.

e Jei surinkta teisingai, dangtelis @ nebegali bati nuimtas nuo pratesimo rankos (5).

e Jsitikinkite, kad dangtelis @ yra visiskai lygiagretus su pratesimo rankena (5).

e Norédami nuimti apsauginj dangtelj @, jkiskite mazg plokscios galvutés atsuktuvg tarp
apsauginio dangtelio @ ir pratesimo rankos (5) ir atsargiai iSstumkite fiksatoriy @ iS angos
@. Bikite atsargls, kad nepazeistuméte pratesimo rankos, fiksatoriaus @ arba apsauginio

dangtelio @ dazy.
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Traukite dangtelj @ atgal, kol fiksavimo spaustukas @ nebeuzsikabins ir dangtelj @ bus

galima laisvai judinti. Nesukite dangtelio @ ir nenuimkite jo jéga.

Nuimkite apsauginj dangtelj @ j virsy ir laikykite jj saugioje vietoje.

6.9.4. Galinio ir priekinio dangteliy montavimas ant variklio arba spyruoklinés

rankos

Paveikslélyje pavaizduotas variklio rankena (4). Pratesimo rankenos (5) su variklio rankena (4) arba XL

pratesimo rankenos (5) su variklio rankena (4) montavimo procedira yra identiska. 61 paveikslélyje

pavaizduotas supaprastintas vaizdas, kuriame matoma tik variklio rankena (4) be laidy.

mNOTA

Jei priekinis dangtelis supainiotas su galiniu dangteliu arba atvirksciai, kyla pavojus, kad

dangteliai bus paZeisti ir taps netinkami naudoti.

61 Paveikslas. Galinio ir priekinio apsauginiy dang&iy montavimas ant variklio arba spyruoklinio svirties

Variklio rankai laikykités toliau aprasyto dangcio plokstés padéties.

Dvi galinio apsauginio dangcio @ (variklio arba spyruoklés pusé) puses, zr. du iSpjovimus @,

uzdékite aplink variklio/spyruoklés ranka (4).

Variklinés rankos atveju virSutinis ir apatinis apsauginiai dangciai néra vienodos konstrukcijos.

Be to, apatinj apsauginj dangtj lengva atpaZinti pagal jo apvalius kampus @

Kad apsauginio dangcio puseés @ bity tvirtai pritvirtintos, sudékite jas viena j kit teisingoje
padétyje @, kaip parodyta 61 paveiksle, ir tada suspaudkite jas rodyklés kryptimi. Apsauginio

dangcio puseés sujungiamos ir pritvirtinamos.

Patikrinkite, ar visi apsauginio dangcio pusés @ fiksatoriai yra tvirtai sujungti tarpusavyje.
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e Norédami pritvirtinti priekinj dangtj @, pakartokite procedirg (be jpjovy @).

6.9.5. Galinés Soninés dangos montavimas ant variklio arba spyruoklinio

svirties

62 paveiksle pavaizduotas variklio svirtis (4). Pratesimo svirties (5) su variklio svirtimi (4) arba XL
pratesimo svirties (5) su variklio svirtimi (4) montavimo procedira yra identiska. 62 paveiksle

pavaizduotas supaprastintas vaizdas, kuriame matoma tik variklio svirtis (4) be kabeliy.

Montavimo instrukcija CO L U M N

62 Paveikslas. Galiniy Soniniy dangciy montavimas ant variklio rankos (kairéje) arba spyruoklinés
rankos (desinéje)

e UZdenkite pirmajj Soninj dangtelj @ ir jkiSkite 3 plastikinius kaiSCius @ i variklio svirties
skyles @ Jsitikinkite, kad apsauginis dangtelis @ iSsikisa iS pirmosios Soninés dangtelio @
kreiptuvo @

e UZdenkite antrajj Soninj dangtel;j ir jkiskite 3 plastikinius kaiscius @ j variklio svirties (4) skyles

@.

e Apsauginis dangtelis @ turi iSsikisti iS Soninio dangtelio panelés @ kreiptuvo @, o3

fiksavimo jtaisai @ ant abiejy Soniniy dangteliy turi bati suderinti.

e Soniniai dangteliai turi bati tvirtai pritvirtinti be jokiy tarpy.
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6.9.6. Galinio apatinio dangfio montavimas ant variklio rankos arba

spyruoklinés rankos

63 paveiksle parodyta variklio svirtis (4). Montavimo procedira, kai montuojama prailginimo svirtis (5)
su variklio svirtimi (4) arba XL prailginimo svirtis (5) su variklio svirtimi (4), yra identiSka. 63 paveiksle

parodyta supaprastinta schema, kurioje matoma tik variklio svirtis (4) be kabeliy.

63 Paveikslas. Galinio apatinio dangc¢io montavimas ant variklio svirties arba spyruoklinés svirties.

e Llaikykite apatinj galinj dangtelj @ 63 paveiksle parodytu kampu.
e |dékite galinio apatinio dangcio @ tarpiklj @ i 2 Soniniy dangciy @ tvirtinimo jtaisus @
e Pakelkite apatinj galinj dangtelj @ taip, kad 2 fiksatoriai @ uzsifiksuoty.

e  Patikrinkite, ar dangtis @ yra tinkamai uzdétas, jsitikindami, kad jis priglunda prie Soniniy
dangciy @ be jokiy tarpuy.

e  Motorizuotam rankenéliui. Jdékite 2 M3 x 10 mm jleidZiamus SeSiakampius varztus @ i

dangcio @ angas ir priverzkite juos.
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6.9.7. Priekinio Soninio dangcio montavimas ant variklinés arba spyruoklinés

rankos

64 paveiksle parodyta variklio ranka (4). Montavimo procedira, kai naudojama pratesimo ranka (5) su
variklio ranka (4) arba XL pratesimo ranka (5) su variklio ranka (4), yra identiska. 64 paveiksle parodyta

supaprastinta schema, kurioje pavaizduota tik variklio ranka (4) be kabeliy.

® @

e &

@

(G)

Q

64 Pritvirtinkite priekinés pusés dangcius prie variklinés arba spyruoklinés rankos.
e UZdékite deSinjjj dangtelj @ ir jkiskite 2 plastikinius kai$¢ius @ j variklio rankos (4) skyles
e Jsitikinkite, kad dangtis @ iSsikisa j Soninio dangcio @ kreipiamajg (neparodyta paveiksle).

e  Pritvirtinkite kairjjj dangtelj @ prie tvirtinimo laikiklio @ desiniojo dangtelio @ priekyje,
nukreipkite jj j variklio ranka (4), tada jkiskite 2 plastikinius kaisc¢ius @ i variklio rankos (4)

skyles @

e sitikinkite, kad dangtis @ iSsikiSa j Soninio dangcio @ kreipiamgjg (neparodyta 64

paveiksle).
e Svelniai stumkite du dirzelius @ Soniniy dangciy apacioje ir uzkabinkite juos kartu.

e Soniniai danggiai turi bti tvirtai sujungti be jokiy tarpy.
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£.9.8. Priekinio virSutinio dangcio montavimas prie variklio arba spyruoklinés

rankos

65 paveiksle parodyta variklio ranka (4). Montavimo procedira, kai montuojama pratesimo ranka (5)
su variklio ranka (4) arba XL pratesimo ranka (5) su variklio ranka (4), yra identiSka. 65 paveiksle

parodyta supaprastinta schema, kurioje pavaizduota tik variklio ranka (4) be kabeliy.

65 Priekinio virsutinio dangcio montavimas ant variklio rankos arba spyruoklinés rankos.

Montavimo instrukcija CO L U M N

e UZdenkite priekinj virSutinj dangtelj @ i$ virSaus ir pritvirtinkite vieng i$ 2 aSiy @ prie

montavimo jtaiso @ ant Soninio dangtelio.

e Atsargiai atskirkite priekinj virSutinj dangtelj @ ir pritvirtinkite antrajg asj @ prie montavimo

jtaiso @ ant Soninio dangtelio.
e Nuleiskite dangtj @, kol abi fiksatoriai @ uzsifiksuos.

e  Priekinis virSutinis dangtis @ turi bati prigludes prie Soniniy dangciy be tarpuy.
6.10. Reguliavimas

ﬁ Pries atliekant bet kokius reguliavimus, atjunkite jrangg nuo maitinimo Saltinio, taip pat bet
kokig jranga, maitinama per aptarnavimo galvute, kad jtampa turintys instaliacijos kabeliai

nesiliesty su jtampg turinciomis sistemos dalimis.
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5.10.1. Mechaninio stabdZio reguliavimas ant ranky

Jei papildomi stabdziai (pneumatiniai arba elektromagnetiniai) sugenda, papildomi mechaniniai
stabdZiai (trinties stabdziai) iSlaiko stabilig iSsiskleidZianciojo rankos ir variklio rankos padét;.

Reguliuokite stabdymo jéga taip, kad variklio ranka arba isSsiskleidziancioji ranka likty stabili bet kurioje

padétyije ir jg baty galima patogiai reguliuoti.

Montavimo instrukcija CO L U M N

66 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas

Mechaniniai stabdziai (trinties stabdziai) laiko iSsiskleidZiamajj rankeng (2) bet kurioje nustatytame
padétyje. Reguliuokite stabdymo jéga taip, kad iSsiskleidZiamasis rankenas (2) likty stabilus bet kurioje

padétyje ir jj blty galima patogiai reguliuoti.

fi Susiddrimo pavojus. Jei stabdZiai néra tinkamai sureguliuoti, iSsitiesimo rankena gali judéti

nekontroliuojamai.

Laikykités 6 skyriuje pateikty rekomendacijy dél galinio stabdzio ir uztikrinkite, kad stabdziy

ROTA
varztai ant jrenginio baty priverzti prie stogo vamzdZio, o ne prie apatinés iSsitiesimo rankos
atramos tasko. Tai palengvina apatinés iSsitiesimo rankos lenkimg ir leidzia apatinés
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iSsitiesimo rankos guolio jrenginiui laisvai suktis.

! Zr. $io vadovo 6.10.4 skyriy.

StabdZius reguliuokite tinkamu dinamometriniu raktu.

e Norédami padidinti stabdymo jéga, priverzkite stabdziy varztus su jpjovomis (1), vienodai

pasukdami juos j deSine (pagal laikrodzZio rodykle). Priverzkite iki 1,6 Nm.

e Norédami sumaZinti stabdymo jéga, atsukite stabdZio varZztus su jpjovomis (1), sukdami juos

tolygiai j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Funkcinio bandymo atlikimas

6.10.2. Mechaninis stabdZiy reguliavimas nuleidimo vamzdZziui

6.10.2.1. Nemotorizuoti rankiniai

Stabdziy varztas (trinties stabdziai) reguliuojamas vienodai visy skirtingy pakabos sistemos versijy
atveju. Reguliuokite atitinkamo galinio jtaiso stabdymo jégg taip, kad galinis jtaisas likty stabilus bet
kurioje nustatytame padétyje ir vis dar bty galima jj patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle

parodyta reguliavimo schema aptarnavimo galvutei.

Montavimo instrukcija CO L U M N
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67 Paveikslas. Trinties stabdZiy reguliavimas nuleidZiamajame vamzdyje, STULPO PASUKIMAS ir
nemotorizuoti rankiniai

Naudokite tinkamg plokscios galvutés atsuktuva.

e Norédami padidinti stabdymo jégg, jkiskite plokscig atsuktuva j stabdZiy varztus (1) ir pasukite

Montavimo instrukcija CO L U M N

ji i desine (pagal laikrodZio rodykle).

e Norédami sumazinti stabdymo jégg, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdziy varztus (1) ir

pasukite jj j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaZziavima.
6.10.2.2. Motorizuota arba spyruokliné ranka (su trinties guoliu)

Stabdziy varZtas (trinties stabdys) reguliuojamas vienodai visose skirtingose pakabos sistemos
versijose. Reguliuokite atitinkamo galinio jtaiso stabdymo jéga taip, kad galinis jtaisas likty stabilus bet
kurioje nustatytinéje padétyje ir vis dar bty galima jj patogiai reguliuoti. Toliau pateiktame paveiksle

parodyta reguliavimo schema.
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68 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas ant lasinio vamzdZio su trinties guoliu.

Naudokite tinkamg plokscios galvutés atsuktuva.

e Norédami padidinti stabdymo jéga, jkiskite plokscios galvutés atsuktuvy j stabdziy varztus (1)

ir pasukite jj j desine (pagal laikrodZio rodykle).

e Norédami sumazinti stabdymo jéga, jkiskite plokscig atsuktuvg j stabdziy varztus (1) ir

Montavimo instrukcija CO L U M N

pasukite jj j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaziavima.

6.10.2.3. Motorizuotas arba spyruoklinis svirtis (su guoliu)

Stabdziy varztai (trinties stabdziai) reguliuojami vienodai visose pakabos sistemos versijose. Lasinio
vamzdZio su guolio pasukimo jtaisu atveju mechaniniai stabdziai (1) (3 trinties stabdZiai) laiko galinj
jrenginj (pvz., aptarnavimo galvute) nustatytame padétyje. Nustatykite stabdymo jéga taip, kad
atitinkamas galinis jrenginys (pvz., aptarnavimo galvuté) likty stabilus bet kurioje nustatytinéje

padétyje ir jj blty galima patogiai reguliuoti.
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Brazos motorizados Brazos con resorte

69 Paveikslas. Trinties stabdZio reguliavimas lasiniame vamzdyje su guoliu

Naudokite tinkamg dinamometrinj raktg, kad sureguliuotumeéte stabd,j.

Montavimo instrukcija CO L U M N

e Norédami padidinti stabdymo jéga, jsukite stabdZio (1) varZtus su grioveliais, juos tolygiai

sukdami j desine (pagal laikrodZio rodykle). PriverZkite iki 1,6 N-m.

e Norédami sumazinti stabdymo jéga, atsukite stabdZio varztus su jpjovomis (1), sukdami juos

tolygiai j kaire (pries laikrodZio rodykle).

e  Atlikite bandomajj vaziavima.

6.10.3. Galimi pasukamuyjy stabdziy reguliavimai

IStraukiamasis rankas ir nuleidimo vamzdis yra jrengti bent 1 pasukamuoju stabdZiu, kuris apsaugo
vidinius kabelius nuo sugadinimo. Jrengus 1 rutulj, pasukimo kampas yra ribojamas iki tam tikro
laipsniy skaiciaus, priklausomai nuo jrengto stabdzio. Jrengus 2 rutulius, pasukimo kampas gali bati

ribojamas dar labiau.

HOTA Nesmotorizuoti rankos turi pasukimo stabdzius tik pratesimo rankose.
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Brazos NO motorizados Brazos motorizados Brazos con resorte
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70 Paveikslas Pasukimo stabdZiy requliavimas

NuleidZiamojo vamzdZio ir rankos versijy pasukimo kampai skiriasi:

e Nemotorizuota ranka: reguliuokite virsutinés ir apatinés issikiSusios rankos pasukimo kampa
15 laipsniy Zingsniais. Naudokite vieng M16 tvirtinimo varita ir du @12 mm rutulinius
stabdZius kiekvienai issikiSusiai rankai.

e Motorizuoti arba spyruokliniai rankos: mazos keliamosios galios versijose virSutinés ir
apatinés issikiSimo rankos pasukimo kampg reguliuokite 22,5 laipsniy zZingsniais. Naudokite
vieng M16 tvirtinimo varZtg ir du @¢12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienai issikisimo arba

motorizuotai rankai.

e Motorizuoti arba spyruokliniai rankiniai: vidutinés apkrovos versijose virsutinio iSsikiSimo
rankos pasukimo kampg reguliuokite 15,0 laipsniy Zingsniais, o apatinio iSsikiSimo rankos
pasukimo kampg — 22,5 laipsniy Zingsniais. VirSutinei iSsikiSusiai rankai naudokite 1 M20
tvirtinimo varztg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius. Apatinei i$sikiSusiai rankai naudokite 1

M16 tvirtinimo varitg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius.
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Motorizuoti arba spyruokliniai rankos: didelio apkrovos modeliuose virsutinés ir apatinés
rankos pasukimo kampa reguliuokite 15,0 laipsniy Zingsniu. Kiekvienai rankai naudokite 1

M20 tvirtinimo varztg ir 2 @ 16 mm rutulinius stabdZius.

Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijose su pneumatiniais ir trinties stabdziais
reguliuokite virSutinés ir apatinés iSsikiSimo rankos pasukimo kampa 15,0 laipsniy Zingsniais.
Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienai isikisimo

rankai.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidziamu vamzdziu su trinties
guoliy bloku (ritininiu guoliu) reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampg 15,0 laipsniy
Zingsniais. Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 10 mm rutulinius stabdZius kiekvienam

nuleidziamam vamzdziui.

Motorizuoti arba spyruokliniai rankenéliai: versijoms su nuleidZiamu vamzdZiu su
elektromagnetiniu stabdziu, reguliuokite konsolés vamzdzio pasukimo kampg 22,5 laipsniy
Zingsniais. Naudokite 1 M16 tvirtinimo varztg ir 2 @ 12,7 mm rutulinius stabdZius kiekvienam

nuleidZziamam vamzdziui.

— Kamuolio stabdZiui perkelti reikalingas magnetinis kaistis arba panasus jrankis.

Teleskopinis magnetinis paémimo jrankiy rinkinys yra prieinamas kaip papildoma

jranga.

Motorizuotos arba spyruoklinés rankos: versijoms su dvigubomis rankomis ir tarp jy esanciu
trinties guoliu rekomenduojama montuoti 2 rutulinius stabdZius (3). ISsamioje iliustracijoje

parodyta tarpiné guolis (11) (be iSorinio Ziedo) ir stabdZio varito (1) padétis ant rutuliniy

stabdziy (3).
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Pav.71 Dviguby ranky sistema ir trinties guolis tarp ranky

Reguliuojant galinj stabdj, kaip parodyta 71 paveiksle, mirties tasko zona yra 45°. Tai reiskia, kad
spyruoklinés rankos (3) maksimalus judesio amplitudé yra apie 315°. Jei reguliuojant stabdZius ant
tarpinio guolio (11) ir luby guolio (10) galiniame stabdZyje néra nustatytas minimalus nustatymas, gana
sunku sulenkti pakabinimo sistemg iS iStiestos padéties (12) ir pasukti jg spyruoklinio svirties (3)

tarpinio guolio (11) atzvilgiu.

Perkeliant adapterj lasinio vamzdyje (4) i$ iStiestos padéties (12), kyla pavojus, kad iStiestosios svirties
ir spyruoklinés svirties svirties pasisuks aplink luby guolj (10), nors bty pageidautina sulenkti tarpinio

guolio (11) srityje.

6.10.4.Sukamuyjy stabdZiy reguliavimas

6.10.4.1. Reguliavimas nemotorizuotoms rankenoms

Montavimo instrukcija CO L U M N

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti pasukimo stabdziy padétj, kad blty galima pasukti nemotorizuotas

iSsikisimo rankas.
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72 Paveikslas. Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas, nemotorizuoti rankenéliai

e ISsukite tvirtinimo varztg (1) is srieginés skylés (2).

e  Pasukite rankeng arba nuleidZziamajj vamzdj, kol srieginéje skyléje (2) bus matomas rutulinis

stabdiklis (3).

e Naudodami teleskopinj magnetinj paémimo jrankj, iSimkite rutulinj stabdj (3) iS srieginés

skylés (2) ir laikykite jj saugioje vietoje.

e  Pasukite pratesimo rankeng j norimg galutine stabdzio padétj ir jdékite 1 rutulinj stabdj (3) j

sriegine skyle (2).
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e Jsitikinkite, kad rutulys yra tvirtai jtvirtintas. IStraukiama rankeng galima pasukti, kai rutulys
(3) yra visiskai jdétas j vieng is tvirtinimo detaliy (4). Kitaip jos yra uzfiksuotos ir rutulio stabdj
(3) reikia jstumti j vieng i$ tvirtinimo detaliy (4), Svelniai pasukant iStraukiamg rankena

atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng j norimg antrosios galinés stabdymo padéties vietg ir jdékite 1

papildoma rutulinj stabdj (3) j sriegine skyle (2).

o Siek tiek pasukite pratesimo rankeng ir tada jsukite tvirtinimo varzta (1) j sriegine skyle (2) iki
galo. Tvirtinimo varztas (1) dabar tarnauja kaip galinis stabdis sumontuotam rutuliniam

stabdZiui (3) ir riboja pratesimo rankenos arba nuleidimo vamzdzio pasukimo kampa.

e  Prisukite fiksavimo varztg (1) 40 N-m sukimo momentu.

e Norédami patikrinti, ar pasukimo stabdis veikia tinkamai, iSilginio svirties arba nuleidZziamojo
vamzdZio pasukimo kampas turi bati ribojamas iki maZziau nei 360 laipsniy.

6.10.4.2. Reguliavimas varikliniams arba spyruokliniams rankenéliams

Toliau aprasoma, kaip reguliuoti nuleidZziamojo vamzdzio ir ranky galinj stabdj. Galinio stabdzio

reguliavimo procedira yra identiska nuleidZziamajam vamzdzZiui su elektromagnetiniu stabdziy bloku.

Montavimo instrukcija CO L U M N
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Brazos con resorte

Brazos motorizados
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73 Paveikslas. Pasukamyjy stabdZiy reguliavimas, variklinés ir spyruoklinés rankos
e ISsukite tvirtinimo varztg (1) i$ srieginés skylés (2).
e Pasukite rankeng arba nuleidimo vamzdj, kol srieginéje skyléje (2) bus matomas rutulinis
stabdis (3).
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¢ Naudodami teleskopine magnetine paémimo priemone, iSimkite rutulinj stabdj (3) i srieginés

skylés (2) ir laikykite jj saugioje vietoje.

e  Pasukite iSsikiSusig rankeng arba konsolés vamzdj j norimg galutine stabdzio padétj ir jdékite 1

rutulinj stabdj (3) j sriegine skyle (2).

e Jsitikinkite, kad rutulinis stabdiklis yra tvirtai jtvirtintas. Pratesimo ranka arba nuleidimo
vamzdj galima pasukti, kai rutulinis stabdiklis (3) yra visiSkai jdétas j vieng is tvirtinimo detaliy
(4). PriesSingu atveju jie uzsiblokuos ir rutulinis stabdiklis (3) turés bati jstumtas j vieng is
tvirtinimo detaliy (4), tuo paciu atsargiai pasukant pratesimo rankeng arba nuleidimo vamzd;j

atsuktuvu.

e Pasukite pratesimo rankeng arba konsolés vamzdj j norimg antrojo galinio stabdZio padétj,

tada j sriegine skyle (2) jdékite 1 papildoma rutulinj stabdj (3).

o Siek tiek pasukite pratesimo rankeng arba nuleidimo vamzdj, tada jsukite tvirtinimo varztg (1)
j sriegine skyle (2) iki galo. Tvirtinimo varztas (1) dabar tarnauja kaip galinis stabdis
sumontuotam rutuliniam stabdZiui (3) ir riboja pratesimo rankenos arba nuleidimo vamzdzZio

pasukimo kampa.
e  Prisukite fiksavimo varztg (1) iki 40 Nm.
e Norint patikrinti, ar sukiojimo stabdiklis veikia tinkamai, pratesimo rankos arba nuleidziamojo

vamzdZio pasukimo kampas turi bati ribojamas iki maZziau nei 360 laipsniy.

6.10.5. Vertikalaus kélimo reguliavimas variklio rankoje

Montavimo instrukcija CO L U M N

Supaprastintame paveikslélyje parodyta issikiSimo ranka ir variklio ranka be pritvirtinty kabeliy.

Reguliuojama visy versijy atveju vienodai.

Variklio ranka turi vertikaly pakélima +20 laipsniy j virSy ir -30 laipsniy j apacig. Vertikaly pakélima

galima apriboti tiek j virsy, tiek j apacia.
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74 Atidarytas apatinis galinis dangtelis ir komponenty detalés

e Norint reguliuoti variklio rankos aukstj, rutulinio sraigto verzlés @ galinis stabdys
nukreipiamas j 2 virsutinius ribinius jungiklius @/@ ir 2 apatinius ribinius jungiklius /@,
kurie iSjungia variklj.

e Ribinis jungiklis @ arba , kurj pirmiausia suaktyvina galinis stabdys , uztikrina Svelny
variklio paleidima arba stabdymg (SoftStart/SoftStop).

e Antrasis ribinis jungiklis @ arba @ iSjungia variklj.

e Virsutinis ir apatinis vertikalls keltuvai reguliuojami atskirai ir vienas po kito. Norédami
reguliuoti vertikaly keltuvg, perkelkite variklio svirtj j norima virSutine arba apatine aukscio

padétj.

ﬁ Atjunkite visus pakabinimo sistemos polius nuo elektros tinklo ir uztikrinkite, kad ji nebaty

vél jjungta.

e Naudokite 3eSiakampj rakta (dydis 2,5) ir atsukite 2 M4 x 6 mm jleidZiamus SeSiakampius

varztus (7) —1SO 7380 — 10.9.

e Stumkite plokste su ribotuvais @/@ link galinio stabdZio , kol ribotuvas @ arba @
garsiai uZsifiksuos, tada priverzkite 2 M4 x 6 mm jleidZiamus SeSiakampius varZtus @ - 1SO

7380 —-10.9.

C Jei variklio svirtis juda be tinkamai jrengto ribinio jungiklio, variklio svirtis gali biti pazZeista ir

jg reikés pakeisti.

Vertikalaus kélimo nustatymas gali palaipsniui keistis eksploatacijos metu, jei M4 x 6 mm jleidZiamieji
SeSiakampiai varztai @ —1SO 7380 — 10.9 nebuvo tinkamai priverzti. Tokiu atveju kyla pavojus, kad
variklio svirtis atsitrenks j lubas arba kitg pakabinama sistema.
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@ M4 x 6 mm jleidZziamus SeSiakampius varztus @ priverzkite 3 N-m jéga.

e UZzdarykite apatinj galinj dangtelj @, kaip apraSyta toliau, ir atlikite bandomajj paleidima.

e Jeireikia, pakartokite Siuos veiksmus ribiniams jungikliams /@.
6.10.5.1. Galinio apatinio dangcio atidarymas/uzdarymas

Norédami atidaryti galinj apatinj dangtelj, naudokite Sesiakampj rakta (dydis 2).

ISsukite 2 M3 x 10 mm jleidZiamus SeSiakampius varztus @ i$2angy @
e Atleiskite 2 fiksatorius @

e Rankiniu budu nuleiskite galinj apatinj dangtelj @ visiSkai Zemyn, kol jis bus visiskai

vertikalioje padétyje.
e Norédami nuimti dangtelj @, pasukite jj mazdaug 45 laipsniais Zemyn.
e  Pries atleidZiant dangtelj @, jsitikinkite, kad jis yra Sioje padétyje.
Norédami uzdaryti apatinj galinj dangtelj, uzdékite jj, kol dvi fiksatorius @ uzsifiksuos.
e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy dangciy be jokiy tarpy.

o |dékite du M3 x 10 mm jleidZiamus SeSiakampius varztus @ j du dangcio @ angas @ ir juos

priverzkite.

Montavimo instrukcija CO L U M N

6.10.6.Vertikalaus servo galvutés islyginimas ant variklio rankos

Pritvirtinus galinj jrenginj (pvz., medicininj jrenginj ir pan.), gali prireikti vertikaliai iSlyginti $j galinj

jrenginj.
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75 variklio rankos apkrovos reguliavimas ir galinio apatinio dangcio uZzdarymas

e Atidarykite galinj apatinj dangtelj, kaip aprasyta 6.10.5.1 skyriuje.
e Naudokite Sesiakampj rakta (dydis 4) ir verzliaraktj (dydis 36).
e Palaidinkite M4 @ — DIN 914 varztg su SeSiakampiu raktu.

e UZdenkite rakta ant SeSiakampio varzto @

Montavimo instrukcija CO L U M N

e Indikatoriaus varztas @ nukreiptas Zemyn (Sio varzto neatsukite).

e Norédami nuleisti déklg, kaip parodyta 61 pav. pavyzdyje, pasukite SeSiakampj varitg @ taip,
kad indikatorius @ bty nukreiptas j priekj (j jus). Zr. 75 pav. I$samus vaizdas, apacioje
desinéje.

e Norédami pakelti padékla, kaip parodyta 57 pav. pavyzdyje, pasukite SeSiakampj varztg @
taip, kad indikatorius @ bity nukreiptas atgal (nuo jusy). Zr. 75 pav. I§samus vaizdas,
apacioje desinéje.

e Atlikite bandomajj paleidima.

e  Prisukite M4 varitg @ —DIN 914.

Jei M4 tvirtinimo varztas @ — DIN 914 néra tinkamai priverztas, vertikalus iSlyginimas naudojimo
metu gali palaipsniui keistis. Tokiu atveju aptarnavimo galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis

nebeliks stabilus nustatytame padétyje.
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@ Prisukite M4 fiksavimo varztg @ —DIN 914 2 N-m jéga.

e UZzdarykite apatinj galinj dangtelj, kaip apradyta 6.10.5.1 skyriuje.

6.10.7.CEMOR monitoriaus laikiklio arba aptarnavimo galvutés vertikalaus

iSlyginimo koregavimas ant spyruoklinio rankos

Pritvirtinus galinj jrenginj (pvz., ploksciaekranj televizoriy, medicininj jrenginj ir pan.), kyla pavojus, kad
aptarnavimo galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis dél galinio jrenginio svorio nebebus tiksliai

vertikalioje padétyje.

S = Nm

Montavimo instrukcija CO L U M N

76 Serviso galvutés arba CEMOR monitoriaus laikiklio vertikalaus islyginimo koregavimas

Atidarykite apatinj galinj dangtelj, kaip nurodyta 6.10.5.1 skyriuje.
e Naudokite SeSiakampj raktg (dydis 4) ir verzliaraktj (dydis 36).

e  Palaidinkite M4 tvirtinimo varzta @ —DIN 914.

e Uzdenkite raktg ant SeSiakampio varzto @

e Indikatoriaus varztas @ nukreiptas Zemyn (Sio varzto neatsukite).

e Norédami nuleisti déklg, kaip parodyta 76 paveiksle, pasukite SeSiakampj varity @ taip, kad

indikatorius @ bty nukreiptas j priekj (j jus).
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e Norédami pakelti padéklg, kaip parodyta 76 paveiksle, pasukite SeSiakampj varzta @ taip,

kad indikatorius @ bty nukreiptas atgal (nuo jasy).
e Atlikite bandomajj paleidima.
e  Prisukite M4 (6) — DIN 914 varita.

Jei M4 fiksavimo varitas @ — DIN 914 néra tinkamai priverztas, vertikalus iSlyginimas gali palaipsniui
keistis naudojimo metu. Tokiu atveju aptarnavimo galvuté arba CEMOR monitoriaus laikiklis nebeliks

stabilus nustatytame padétyje.

@ Prisukite M4 @ — DIN 914 varztg iki 2 Nm.

e UiZdarykite apatinj galinj dangtelj, kaip aprasyta 6.10.5.1 skyriuje.
6.10.8. Atsparos svirties apkrovos reguliavimas

Supaprastintame paveikslélyje parodyta issikiSimo svirtis ir spyruokliné svirtis be pritvirtinty kabeliy.
Reguliuojama visy versijy svirtys vienodai. Spyruokliné svirtis turi 1 arba 2 spyruokles, kurios
kompensuoja CEMOR arba aptarnavimo galvutés su galiniu jrenginiu (pvz., ploksc¢iuoju ekranu,

medicininiu jrenginiu ir pan.

Montavimo instrukcija CO L U M N
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Fig.77 Spyruoklinio svirties apkrovos reguliavimas ir galinio apatinio dangcio uZzdarymas.

£.10.9. Galinio apatinio dangcio atidarymas/uzdarymas

Galinio apatinio dangcio atidarymas
o  |kiskite tinkamg atsuktuvg j 2 angas @ vieng po kitos ir tada atlaisvinkite 2 fiksatorius @
e Atlenkite galinj apatinj dangtel; @

Norédami uzdaryti galinj apatinj dangtelj, uzdékite jj atgal, kol 2 fiksatoriai @ uzsifiksuos.
e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy dangciy be jokiy tarpy.

Sureguliuokite spyruoklinio svirties apkrovos pajégumg taip, kad spyruokliné svirtis su aptarnavimo
galvute arba CEMOR monitoriaus laikikliu ir galinis jrenginys (pvz., plokscias ekranas, medicininis

jrenginys ir pan.) likty nejudami bet kurioje nustatytame padétyje.
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— Jei spyruoklinis laikiklis nepasilieka nustatytoje padétyje po spyruoklés jtempimo

reguliavimo, jj turi pakeisti serviso technikas.
Galimos spyruoklés jrangos versijos: 30—-60 kg, 50-80 kg, 70-110 kg, 80-135 kg, 120-180 kg.

Krovinio keliamosios galios diapazonai ir maksimali keliamoji galia nurodyti ant spyruoklinés rankos

gaminio plokstelés.
e Naudokite SeSiakampj raktg (dydis 10) ir Zvaigzdeés raktg (dydis 24).

ISsukite M8 x 16 mm @ — DIN 7984 cilindrinj SeSiakampj varitg su Zvaigzdés raktu.

o  |kiskite SeSiakampj raktg j reguliavimo varztg @

e Pakelkite spyruoklinj svirtj apie 10 laipsniy virS horizontalés (0 laipsniy padétis), kad

sumazintumete reguliavimo varzto @ jtampa.
e Jei spyruoklinis svirtis juda Zemyn, apkrova yra per maza.
e  Pasukite SeSiakampj rakta j kaire (pries laikrodZio rodykle), kaip parodyta paveikslélyje.
e Jei spyruoklinis svirtis juda aukstyn, apkrova yra per didelé.
e  Pasukite SeSiakampj raktg j desine (pagal laikrodZio rodykle), kaip parodyta 77 paveiksle.
e  Atlikite funkcinj bandyma.

e |sukite ir priverzkite M8 x 16 mm @ — DIN 7984 cilindrinj SeSiakampj varztg su Zvaigzdeés

raktu.

Jei M8 x 16 mm @ — DIN 7984 seSiakampis varztas néra tinkamai priverztas, apkrovos pajégumas gali

Montavimo instrukcija CO L U M N

palaipsniui keistis eksploatacijos metu. Tokiu atveju spyruoklinis svirtis nebeliks stabilus nustatytame

padétyje.

@ Prisukite M8 x 16 mm SeSiakampius varztus @ 12 N-m sukimo momentu.

6.10.10. Vertikalaus pakélimo reguliavimas spyruokliniame svirtyje

Keiciant galinj jrenginj (pvz., ploksciaekranj televizoriy, medicininj jrenginj ir pan.), spyruoklinis svirtis

turi bati nustatytas j horizontalig padétj (0 laipsniy padét;j).
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78 Vertikalaus pakélimo reguliavimas spyruokliniame svirtyje

6.10.11. Priekinio virsutinio dangcio atidarymas/uzdarymas

Priekinio virsutinio dangcio atidarymas

e  |kiskite tinkama atsuktuvg j 2 angas @ vieng po kitos ir tada atleiskite 2 fiksatorius @

e  Pakelkite priekinj virsutinj dangtelj @, kol jis uzsifiksuos.
Norédami uzdaryti priekinj virSutinj dangtelj

e Nulenkiate priekinj virSutinj dangtelj @ taip, kad 2 fiksatoriai @ uzsifiksuoty.

e  Patikrinkite, ar dangtis @ priglunda prie Soniniy ploksciy be jokiy tarpy.
Sureguliuokite spyruoklinio svirties vertikaly aukstj taip, kad spyruokliné svirtis su aptarnavimo galvute
arba CEMOR monitoriaus laikikliu ir galinis jrenginys (pvz., plokscias ekranas, medicininis jrenginys ir
pan.) likty nejudami naujoje padétyje.

e Naudokite SeSiakampj raktg (dydis 10) ir Zvaigzdés raktg (dydis 18).

e Palaidinkite ir atsukite M12 SeSiakampe veriZle @ —1S0 4035.

o  |kiskite SeSiakampj raktg j reguliavimo varitg @

e Norédami sumaZinti vertikaly pakélimg, pasukite SeSiakampj raktg j kaire (pries laikrodZio

rodykle), kaip parodyta 78 paveiksle.
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e Norédami padidinti vertikaly pakeélimg, pasukite SeSiakampj raktg j deSine (pagal laikrodzZio

rodykle), kaip parodyta 78 paveiksle.
e Atlikite bandomajj paleidima.
e  Prisukite M12 SeSiakampe verzle @ —1S0 4035.

Vertikalus pakélimas gali palaipsniui keistis eksploatacijos metu, jei M12 @ SeSiakampé verzlé — 1SO

4035 nebuvo tinkamai priverzta. Tokiu atveju

é Jei M12 @ — ISO 4035 SesSiakampé verzlé néra tinkamai priverzta, yra pavojus, kad

spyruoklinis svirtis atsitrenks j lubas ar kitg pakabinama sistema.

@ Prisukite M12 @ —1SO 4035 SeSiakampe verzle 30 N-m sukimo momentu.

6.11. ISorinio maitinimo 3altinio apsaugos reikalavimai

Jrengiant jrangg kritinése ligoniniy zonose (operacinése, intensyviosios terapijos skyriuose ir pan.),
jrangos maitinimo Saltinis turi blti apsaugotas aukstesnio lygio apsauga, atitinkancia Siuos

reikalavimus:
e  Maitinimo linijos lizdams: 16 A Il tipo grandinés pertraukiklis.

e Apsvietimo arba stabdZiy linijos: 16 A Il tipo grandinés pertraukiklis + 25 A / 30 mA Il tipo

likutinés srovés jtaisas.

Montavimo instrukcija CO L U M N

7. Jrengimo patikrinimai

Reguliuojant jrangg batina:

e  patikrinti, ar atitinkami medicininiy dujy uzdarymo voZtuvai yra tinkamai uzdaryti, ir uztikrinti,

kad sistema negaléty bati vél atidaryta.

e  patikrinti, ar sistema yra elektriskai atjungta, ir imtis batiny priemoniy, kad sistema negaléty

bati vél prijungta.

Pries atliekant bet kokius montavimo ar reguliavimo darbus, pakabinama sistema turi bati

A JSPEJIMAS: Sio punkto nesilaikymas gali sukelti rimta ala.

atjungta nuo elektros tinklo.
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7.1. Patikrinkite montuojamos jrangos technines charakteristikas. Svorj, sukimo

momento vertes.

PrieS pradedant jrenginio montavima, patikrinkite, ar pavirSius, ant kurio jis bus montuojamas, atitinka

erdvés ir stiprumo reikalavimus pagal atitinkamo jrenginio charakteristikas.

® > . .. . . ..
Zr. jrangos naudojimo ir valymo instrukcijos 6 punkta.

7.2. Patikrinkite sistemos kabeliy ir Zarny bukle bei ranky sukimasi.

PrieS montuodami jrangg, patikrinkite, ar sistemos kabeliai ir Zarnos néra jtempti ar susukti. Jei
iSsiskleidZianti ranka pasukama daugiau nei 360 laipsniy, kyla pavojus sugadinti ar paZeisti

iSsiskleidZiancios rankos kabelius:
e Neatsukite iSsikiSusiy ranky daugiau nei 350 laipsniy.

e Jeireikia, apribokite ranky pasukimo kampa.

Zr. $io vadovo 6.10.4 skyriy.

Sistema standartiniu bidu tiekiama su 2 rutuliniais stabdZiais @ ir i$ anksto sumontuotu tvirtinimo

varztu @

Rankos (4) arba rankos (5) pasukimo kampas ribojamas iki O laipsniy. Tai uZtikrina, kad iSsiskleidimo

Montavimo instrukcija CO L U M N

ranka ir spyruokliné ranka negaléty pasisukti ir kad vidiniai maitinimo kabeliai nebaty sugadinti.
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79 Paveikslas. Pasukimo stabdZio biasena

ISimtiniais atvejais 2 rutuliniai stabdziai @ ir fiksavimo varztas @ tiekiami kaip atskiri komponentai, o

tai reiskia, kad rankena (4) arba rankena (5) gali bGti pasukama neribotai daugiau nei 360 laipsniy.

c Siekiant iSvengti vidiniy maitinimo kabeliy susisukimo, turi biti sumontuotas bent 1 rutulinis
stabdis.

Jei pasukimo stabdZiai nebuvo sumontuoti i$ anksto, rankena (4) ir (arba) rankena (5) neturi bati

pasukama, kol pasukimo stabdZiai nebuvo sumontuoti.

Montavimo instrukcija CO L U M N

e Sumontuokite bent 1 rutulinj stabdj, kaip aprasyta 6.10.4 skyriuje, kad rankos (4) ir (arba)
rankos (5) pasukimo kampas baty ribojamas iki 340/345 laipsniy.

Norédami sureguliuoti sukiojimo stabdzius:

, Zr. $io vadovo 6.10.4 skyriy.

7.1. Mechaninis bandymas

Patikrinkite, ar kiekvienas tvirtinimo taskas yra tinkamai pritvirtintas prie montavimo pavirSiaus ir ar

jranga nesislinksta.

i\- JSPEJIMAS: Jei jranga nukris, gali bti suZaloti Zmonés.
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® N
Zr. Sio vadovo 6.6.5 skyriy.

7.2. Patikrinkite aptarnavimo galvute ,,enclosure.

Patikrinkite, ar kiekvienas serviso galvutés korpuso elementas, kuris buvo nuimtas, kad bity galima
atlikti Siame vadove aprasytus montavimo darbus, yra tinkamai pritvirtintas ir uzfiksuotas numatytoje

padétyje.

e Angy, uzdarymy, pakreipimy ir judesiy tikrinimas.

Sio vadovo 6.7 skyriy.

|SPEJIMAS: Rekomenduojama naudoti piritines, nes gali jvykti nedideli suzalojimai.
Mechaninis susidirimo bandymas

Jrengus sistema, patikrinkite, ar néra susidlrimo pavojaus su:
e kitomis pakabinamomis sistemomis,
e |ubomis ar sienomis,

e kitajranga

7.4. Dujy grandinés bandymas.
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Siekiant patikrinti, ar medicininiy dujy vamzdynai sumontuoti teisingai, atliekami Sie bandymai:

1. Sandarumo bandymas pagal UNE-EN ISO 7396-1 C prieda.
2. Mechaninis vientisumas pagal UNE-EN ISO 7396-1 C prieda.
3. Medicininés dujos iSleidimo angy mechaninio veikimo ir identifikavimo patikra pagal UNE-EN

ISO 7396-1 C prieda.
4. KryZminiy jungciy nebuvimas pagal UNE-EN I1SO 7396-1 C prieds.
Sie bandymai turi bati atliekami esant darbinio slégio sglygomis.

2 |SPEJIMAS: Pavojus susidurti su metaliniu elementu dél nesékmingo atjungimo, kuris gali

sukelti rimtus suZalojimus.

7.5. Elektros grandinétest.

Siekiant uZztikrinti tinkamg jrangos veikimg pagal IEC 60601-1, turi bati atliekami Sie bandymai:
1. Jtampos patikrinimas maitinimo lizduose
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2. Apsvietimo moduliy veikimas
3. JZeminimo patikrinimas
4. Ekvipotencinio sujungimo patikrinimas

Jrengus jranga, kiekviena i$ numatyty grandiniy turi bati jjungta ir iSbandyta, kad buty patikrinta, ar

jtampa pasiekia visus numatytus tos grandinés mechanizmus ir tik tuos mechanizmus.
e  Patikrinkite apsauginio jZeminimo laidy testinuma.

ﬁ ELEKTRINIS PAVOJUS: Siekiant iSvengti elektros smugio pavojaus, jranga turi bati prijungta

prie apsauginio jzeminimo. Sio punkto nesilaikymas gali sukelti suZalojimus.

8.

8.1. Jrangos klasifikacija
Pagal naujg MDD 93/42/EEB reglamentg dél medicinos prietaisy, $i produkty grupé klasifikuojama
kaip:
- IIb klasé, pagal Il prieda, iSskyrus 4 skirsnio 11 taisykle.
- IP20 apsaugos lygis pagal IEC 60529

Jranga, skirta nuolatiniam darbui.

8.2. Nuorodos standartai
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Prietaisas atitinka Siy standarty ir direktyvy saugos reikalavimus:
ISO11197: Medicininés tiekimo jrangos vienetai.

IEC 60601-1: Elektromedicininé jranga. 1 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy charakteristiky

reikalavimai.

IEC 60601-1-2: Medicininé elektros jranga. 1-2 dalis. Bendrieji pagrindiniai saugos ir esminiy

charakteristiky reikalavimai. Papildomas standartas. Elektromagnetiniai trukdziai.
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